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Technische Alternative - Datenleitung

Ubertragung eines Datenbytes:

1t 1 (0 o |1 ]0O |1 ]O Datensignal

JL
=

| | ] ] ] ] ] ]
IStartl bO! b1 1 b2 ' b3 ' b4 ' b5 I b6 | b7 IStopl

| | | | | | | | Displaytakt
50/488 Hz
| | | | | L Signal an DL

1 Datenbyte besteht aus: 1 Startbit (0)

8 Datenbits (LSB zuerst !)
1 Stopbit (1)

Ubertragung eines Datenrahmens:

I Sync IB1 IB2 |BS |B4 1) |Bn'2|Bn'1I Bn | Sync |

1 1 (( 1 1 I I

B1 ... Bn = einzelne Datenbytes

Die Dateniibertragung sieht wie folgt aus:

*

In einer Endlosschleife wird ein Datenrahmen nach dem anderen auf der Datenleitung
ausgegeben.

Damit der Anfang jedes Datenrahmens detektiert werden kann, wird vor dem
1. Datenbyte ein SYNC von 16 High-Bit gesendet.

Vor der Ausgabe des Datensignals auf die Datenleitung, wird dieses mit einem 50 bzw.
488 Hz Displaytakt (Rechtecksignal, Frequenz je nach Reglertype) EXOR verkniipft. Dies
ist notwendig um die Versorgungsspannung des Schnittstellenmoduls aus dem
Datensignal gewinnen zu kdénnen. Auf der Datenleitung erscheint dieses Signal, durch
den Ausgangstransistor invertiert.

Falls der Empfanger auf den Displaytakt synchronisiert ist, erscheint der richtige Bitwert
immer wahrend der zweiten Halbperiode des Datenbits (in der 1.Halbperiode invertiert).

Reglertype: Displaytakt:
UVR 31, UVR 42, UVR 64, HZR 65, EEG 30, TFM 66 50 Hz
UVR 1611, UVR61-3 488 Hz

Der Displaytakt gibt gemeinsam mit der Anzahl der Bytes eines Datenrahmens (+SYNC)
den benétigten Zeitraum zur Ubertragung eines solchen vor:

Reglertype Dauer eines Bits Zeitraum eines Datenrahmens
UVR 31 20 ms 1,92s
UVR 42 20 ms 2,32s
UVR 64, HZR 65, TFM 66 20 ms 3,12 s
EEG 30 20 ms 292s
UVR 1611 2,048 ms 1,35s
UVR61-3 2,048 ms 0,75 s
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Datenrahmenformat:
UVR 31 UVR 42
Bytenr. Bezeichnung Bemerkung Bytenr. Bezeichnung Bemerkung
0 SYNC 16 High-Bits ohne 0 SYNC 16 High-Bits ohne
Start/Stop Bit Start/Stop Bit
1 Geratekennung 30 hex 1 Geratekennung 10 hex
2 Templ low Y10 Grad mit 2 Templ low /10 Grad mit
3 Temp1 high Vorzeichen 3 Temp1 high Vorzeichen
4 Temp?2 low Y10 Grad mit 4 Temp?2 low /10 Grad mit
5 Temp? high Vorzeichen 5 Temp? high Vorzeichen
6 Temp3 low 110 Grad mit 6 Temp3 low 110 Grad mit
7 Temp3 high Vorzeichen 7 Temp3 high Vorzeichen
8 Ausgangsbyte 8 Temp4 low 1o Grad mit
9 Temp4 high Vorzeichen
10 Ausgangsbyte
UVR 64 HZR 65
Bytenr. Bezeichnung Bemerkung Bytenr. Bezeichnung Bemerkung
0 SYNC 16 High-Bits ohne 0 SYNC 16 High-Bits ohne
Start/Stop Bit Start/Stop Bit
1 Gerétekennung 20 hex 1 Gerétekennung 60 hex
2 Templ low Y10 Grad mit 2 Templ low */10 Grad mit
3 Templ high Vorzeichen 3 Templ high Vorzeichen
4 Temp?2 low Y10 Grad mit 4 Temp?2 low /10 Grad mit
5 Temp2 high Vorzeichen 5 Temp?2 high Vorzeichen
6 Temp3 low 110 Grad mit 6 Temp3 low 110 Grad mit
7 Temp3 high Vorzeichen 7 Temp3 high Vorzeichen
8 Temp4 low 110 Grad mit 8 Temp4 low 110 Grad mit
9 Temp4 high Vorzeichen 9 Temp4 high Vorzeichen
10 Tempb5 low 1,0 Grad mit 10 Tempb5 low 1,0 Grad mit
11 Temp5 high Vorzeichen 11 Temp5 high Vorzeichen
12 Temp6 low 1o Grad mit 12 Temp6 low 1o Grad mit
13 Temp6 high Vorzeichen 13 Temp6 high Vorzeichen
14 Ausgangsbyte 14 Ausgangsbyte
EEG 30 TFM 66
Bytenr. Bezeichnung Bemerkung | Bytenr. Bezeichnung Bemerkung
0 SYNC 16 High-Bits ohne 0 SYNC 16 High-Bits ohne
Start/Stop Bit Start/Stop Bit
1 Geratekennung 50 hex 1 Geratekennung 40 hex
2 Vorlauf-Temp low Y100 Grad mit 2 Templ low /10 Grad mit
3 [Vorlauf-Temp high Vorzeichen 3 Temp1 high Vorzeichen
4 Rucklauf-Temp low 100 Grad mit 4 Temp?2 low 1,0 Grad mit
5 Rucklauf-Temp high Vorzeichen 5 Temp2 high Vorzeichen
6 Volumenstrom low 1 6 Temp3 low "o Grad mit
7 Volumenstrom high 7 Temp3 high Vorzeichen
8 Momentanleistung low Y00 KW 8 Temp4 low o Grad mit
9 Momentanleistung high 9 Temp4 high Vorzeichen
10 kWh low low 10 Tempb5 low 1o Grad mit
11 kWh low high 1,00 KWh 11 Temp5 high Vorzeichen
12 kWh high_low 12 Temp6 low 1o Grad mit
13 kWh high_high 13 Temp6 high Vorzeichen
14 Ausgangsbyte
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UVR 1611
Bytenr. Bezeichnung Bemerkung
0 SYNC 16 High-Bits ohne Start/Stop Bit
1 Geratekennung 80 hex
2 Geréatekennung invertiert 7F hex
3 don't care fur mogliche spéatere Verwendung reserviert
4 Zeitstempel ® Minute akt. Zeitstempel der Regelung (Genauigkeit = 1Minute)
5 Stunde
6 Tag
7 Monat
8 Jahr Jahreszahl-2000 (z.B.: 3 = 2003)
9 Sensorl low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
10 Sensorl high héchstes Bit = Vorzeichen
11 Sensor2 low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
12 Sensor2 high hochstes Bit = Vorzeichen
13 Sensor3 low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
14 Sensor3 high hdchstes Bit = Vorzeichen
15 Sensor4 low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
16 Sensor4 high héchstes Bit = Vorzeichen
17 Sensor5 low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
18 Sensorb high héchstes Bit = Vorzeichen
19 Sensor6 low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
20 Sensor6 high héchstes Bit = Vorzeichen
21 Sensor7 low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
22 Sensor7 high hochstes Bit = Vorzeichen
23 Sensor8 low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
24 Sensor8 high héchstes Bit = Vorzeichen
25 Sensor9 low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
26 Sensor9 high hochstes Bit = Vorzeichen
27 Sensorl0 low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
28 Sensorl0 high hochstes Bit = Vorzeichen
29 Sensorll low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
30 Sensorl1l high héchstes Bit = Vorzeichen
31 Sensorl?2 low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
32 Sensorl?2 high hochstes Bit = Vorzeichen
33 Sensorl3 low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
34 Sensor13 high héchstes Bit = Vorzeichen
35 Sensorl4 low Temperatur, Strahlung oder digitaler Zustand
36 Sensor14 high héchstes Bit = Vorzeichen
37 Sensorl5 low Volumenstrom , Temperatur, Strahlung oder digitaler
38 Sensorl5 high Zustand ; héchstes Bit = Vorzeichen
39 Sensorl6 low Volumenstrom , Temperatur, Strahlung oder digitaler
40 Sensorl6 high Zustand ; héchstes Bit = Vorzeichen
41 Ausgangsbyte low
42 Ausgangsbyte high
43 Drehzahlstufe A1 Drehzahlstufe des Ausgang 1
44 Drehzahlstufe A2 Drehzahlstufe des Ausgang 2
45 Drehzahlstufe A6 Drehzahlstufe des Ausgang 6
46 Drehzahlstufe A7 Drehzahlstufe des Ausgang 7
47 Warmemengenregister Bit0, Bitl geben an, ob Warmemengenzéhler aktiv sind
48 Momentanleistung_1 low_low
49 Momentanleistung_1 low_high 1100 KW, Warmemengenzahler 1
50 Momentanleistung_1 high_low siehe Erlauterung
51 Momentanleistung_1 high_high
52 KWh_1 low 1 .. ,
== /10 KWh, Warmemengenzéhler 1
53 | KWh_1 high 10 g
54 MWh_1 low . N
55 MWh_1 high 1 MWh, Warmemengenzahler 1
56 Momentanleistung_2 low_low
57 Momentanleistung_2 low_high 1100 KW, Warmemengenzahler 2
58 Momentanleistung_2 high_low siehe Erlauterung
59 Momentanleistung_2 high_high
22 Ewg 5 ll?i\g/]vh 1,0 KWh, Warmemengenzéhler 2
62 MWh_2 low , ..
63 MWh_2 high 1 MWh, Warmemengenzahler 2
64 Prifsumme SBytes mod 256 (= niederwertigsten 8 Bit der Summe)
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Die UVR1611 kann ab Version A2.16 optional, neben dem Standard-Datenrahmen
alternierend einen zusatzlichen Datenrahmen mit deren Netzwerkeingdngen Uber die
Datenleitung ausgeben.

UVR 1611 — Netzwerkeingange
Bytenr. Bezeichnung Bemerkung
0 SYNC 16 High-Bits ohne Start/Stop Bit
1 Geratekennung 80 hex
2 Datenkennung Netzwerkeingénge 8F hex
3 don'’t care fur mogliche spatere Verwendung reserviert
4 Zeitstempel ® Minute akt. Zeitstempel der Regelung (Genauigkeit = 1Minute)
5 Stunde
6 Tag
7 Monat
8 Jahr Jahreszahl-2000 (z.B.: 3 = 2003)
9 analoger Netzwerkeingangl low
- - T tur, Strahl
10 analoger Netzwerkeingangl high emperatur, straniung
11 analoger Netzwerkeingang2 low
- - T tur, Strahl
12 analoger Netzwerkeingang?2 high emperatur, straniung
13 analoger Netzwerkeingang3 low
- - T tur, Strahl
14 analoger Netzwerkeingang3 high emperatur, straniung
15 analoger Netzwerkeingang4 low
- - T tur, Strahl
16 analoger Netzwerkeingang4 high emperatur, straniung
17 analoger Netzwerkeingang5 low
- - T tur, Strahl
18 analoger Netzwerkeingang5 high emperatr, Straniung
19 analoger Netzwerkeingang6 low
T hi
20 analoger Netzwerkeingang6 high emperatur, Strahlung
21 analoger Netzwerkeingang7 low
T ]
22 analoger Netzwerkeingang?7 high emperatur, Strahlung
23 analoger Netzwerkeingang8 low
- - T tur, Strahl
24 analoger Netzwerkeingang8 high emperatur, straniung
25 analoger Netzwerkeingang9 low
- - T tur, Strahl
26 analoger Netzwerkeingang9 high emperatur, straniung
27 analoger Netzwerkeingang10 low
- - T tur, Strahl
28 analoger Netzwerkeingang10 high emperatr, Straniung
29 analoger Netzwerkeingang11 low
- - T tur, Strahl
30 analoger Netzwerkeingang11 high emperatur, straniung
31 analoger Netzwerkeingang12 low
- - T tur, Strahl
32 analoger Netzwerkeingang12 high emperatur, Straniung
33 analoger Netzwerkeingang13 low
- - T tur, Strahl
34 analoger Netzwerkeingang13 high emperatur, straniung
35 analoger Netzwerkeingang14 low
- - T tur, Strahl
36 analoger Netzwerkeingang14 high emperatur, straniung
37 analoger Netzwerkeingang15 low
- - Vol t , T tur, Strahl
38 analoger Netzwerkeingang15 high lmenstrom , femperaiur, Strahiing
39 analoger Netzwerkeingang16 low
- - Vol it , T tur, Strahl
40 analoger Netzwerkeingang16 high oumenstrom , Temperatur, straniung
41 digitale Netzwerkeingénge low von low nach high
42 digitale Netzwerkeingénge high von low nach high
43...46 don't care FF hex
47...63 | don'tcare 00 hex
64 Prifsumme SBytes mod 256 (= niederwertigsten 8 Bit der Summe)

Seite: 5 von 12




Technische Alternative - Datenleitung

UVR 61-3
Bytenr. Bezeichnung Bemerkung
0 SYNC 16 High-Bits ohne Start/Stop Bit
1 Geréatekennung 90 hex
2 Geratekennung invertiert 6F hex
3 don'’t care fur mogliche spatere Verwendung reserviert
4 Zeitstempel ® Minute akt. Zeitstempel der Regelung (Genauigkeit = 1Minute)
5 Stunde
6 Tag
7 Monat
8 Jahr Jahreszahl-2000 (z.B.: 3 = 2003)
9 Sensorl low Temperatur oder Strahlung
10 Sensorl high hochstes Bit = Vorzeichen
11 Sensor2 low Temperatur oder Strahlung
12 Sensor2 high hochstes Bit = Vorzeichen
13 Sensor3 low Temperatur oder Strahlung
14 Sensor3 high hochstes Bit = Vorzeichen
15 Sensor4 low Temperatur oder Strahlung
16 Sensor4 high hochstes Bit = Vorzeichen
17 Sensor5 low Temperatur oder Strahlung
18 Sensor5 high hochstes Bit = Vorzeichen
19 Sensor6 low Temperatur, Strahlung oder Volumenstrom (4',)
20 Sensor6 high héchstes Bit = Vorzeichen
21 Ausgangsbyte
22 Drehzahlstufe A1 Drehzahlstufe des Ausgang 1
23 Analog_Ausgang Ausgangswert des Analogausgang (*/10V)
24 Warmemengenregister BitO gibt an, ob der Warmemengenzéhler akiiv ist
25 Volumenstrom 1'%y, Volumenstrom
26 Volumenstrom '
27 Momentanleistung_low 1 .. ;
28 Momentanleistung_high hio kW, Warmemengenzahler
gg Ewﬂ_lﬁi\gh /10 kWh, Warmemengenzéahler
31 MWh low low
gg mwﬂ—ﬁgﬁr}gx 1 MWh, Warmemengenzahler
34 MWh_high_high
35 Prifsumme SBytes mod 256 (= niederwertigsten 8 Bit der Summe)
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Geratekennung:

Das erste Datenbyte (nach SYNC) beinhaltet die Geratekennung des jeweiligen Reglers:

Reglertype _ Geratek_er?.nung _
hexadezimal binar dezimal
UVR 31 30 0011 0000 48
UVR 42 10 0001 0000 16
UVR 64 20 0010 0000 32
HZR 65 60 0110 0000 96
EEG 30 50 0101 0000 80
TFM 66 40 0100 0000 64
UVR 1611 80 1000 0000 128
UVR 61-3 90 1001 0000 144
Temperaturen:

Nach Ubertragung der Geratekennung, werden die Werte der Temperaturen gesendet. Um
einen Temperaturwert zu Ubertragen werden 2 Datenbytes bendétigt, wobei das Low-Byte
immer vor dem High-Byte gesendet wird. Die Aufldsung der gesendeten Temperaturwerte
betragt Y, °C (bei EEG 30: Y00 °C ! ). Weiters ist bei der Rekonstruktion des
Temperaturwertes das mogliche negative Vorzeichen zu beachten!

Der Ubertragene Wert der jeweiligen Temperatur sieht wie folgt aus:

z.B. [11111011 ] [ 01010000 |® -120°C
11111111 | [ 121110110 |® -1°C
(11211111 | [ 11121111 |®@  -01°C
| 0000 0000 | | 0000 0000 | ® 0°C
[ 00000000 | [ 00000001 |® 0,1°C
| 0000 0000 | | 00001010 | ® 1°C

| 00000100 | | 10110000 |® 120°C
High - Byte Low - Byte

Temperaturwert-Rekonstruktion:

Das hdchstwertigste Bit (Bit 7 des High-Byte) gibt das Vorzeichen des Temperaturwertes
vor. Falls dieses Bit = 0 ist, handelt es sich um einen positiven Temperaturwert. Bei Bit = 1
besitzt der gesendete Temperaturwert ein negatives Vorzeichen.

Der Zustand dieses ,(Vorzeichen - Bits* bestimmt somit die Rekonstruktion des
Temperaturwertes:

Bit 7 des High-Byte = 0: Temp = /10 * ( Low-Byte + 256*High-Byte )

Bit 7 des High-Byte = 1: Temp = Y3 * ( Low-Byte + 256*High-Byte — 65536 )
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Temperaturbytes bei UVR1611 und UVR61-3:

Da bei der UVR1611 nicht nur Temperaturwerte Ubertragen werden kénnen, wird mit den
Bits 4,5 und 6 des High-Bytes die Einheit des gesendeten Wertes festgelegt. Das
hochstwertigste Bit (Bit 7 des High-Byte) ist wie bei allen anderen Reglern das Vorzeichenbit,

des ubertragenen Wertes.

Zu beachten ist, dass bei der Rekonstruktion des gesendeten Wertes, bei einem negativen
Vorzeichen, die Bits 4,5 und 6 gesetzt sein missen um den richtigen negative Wert zu

erhalten!!

Bei einem positiven Temperaturwert, missen diese drei Bits fir eine korrekte Rekonstruktion O

sein.

Datenbytes: Low-Byte

(TlTlT]T]T[T|T][T]

High-Byte |V |E|E|[E[T|[T|[T]T]
T ... Wert des Eingangsparameters
V... Vorzeichenbit (1 ® neg. Wert)
E ... Type des Parameters (Einheit des Wertes)
High - Byte Zugehdorigkeit des Wertes
X000 XXXX Eingang unbenutzt
X001 XXxX digital (High-Byte Bit7: 1=ein, 0=aus)
X010 XXXX Temperatur (Aufldsung: /1 °C)
X011 XXXX Volumenstrom (Auflésung: 4 ')
X110 XXXX Strahlung (Auflésung: 1 V/,%)
X111 XXxX Temperatur-Raumsensor (Auflésung: /1, °C)

Temperatur-Raumsensor:

HighByte |V [1]1]|1[x|R[R]|T]

R ... Betriebsmodus des Raumsensors
X ... unbenutztes Bit

High-Byte Betriebsmodus des Raumsensors

V111 x00T Zeit / Automatik-Betrieb

V111 x01T Normal-Betrieb

V111 x10T Absenk-Betrieb

V111 x11T Standby-Betrieb
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Zeitstempel bei der UVR1611 und UVR61-3:

Der von der UVR1611 und UVR61-3 auf die Datenleitung ausgegebene Zeitstempel bezieht
sich auf die im Regler einstellbaren Parameter Datum und Uhrzeit.

Dieser Zeitstempel wird alle ein bis zwei Minuten aktualisiert. Daraus ergibt sich eine
Toleranz der ausgegebenen Zeit von einer Minute.

Die Sommerzeit wird durch das Bit 5im Stunden-Byte gekennzeichnet (bei Sommerzeit ist
dieses Bit = 1).
Zu bemerken ist, dass die akt. Uhrzeit auf den niederwertigen 5 Bits ausgegeben wird.

[ x| x[o]Jo]1]1]1]1] ® Normalzeit ® 15Unr...

[ x| x[1]o]1]1]1]1] ® Sommerzeit® 15 uhr ...

Z.B.: (Inhalt der Bytes ist dezimal angegeben)

12 00 15 10 2 ® 15.10.2002
Minuten-Byte | Stunden-Byte Tages-Byte Monats-Byte Jahres-Byte Nc?rOrT;]éIZzeit
12 32 15 10 2 ® 15.10.2002
Minuten-Byte Stunden-Byte Tages-Byte Monats-Byte Jahres-Byte So?r?%lezrzeit

Momentanleistung bei der UVR1611:

Die 3 hoheren Bytes fur die Momentanleistung (Momentanleistung_x_low_high,
Momentanleistung_x_high_low und Momentanleistung_x_high_high) beinhalten den Wert der
momentanen Leistung mit einer Auflésung von /35 kW.

Das niederwertigste Byte (Momentanleistung_x_low_low) liefert die Hundertstelkommastelle
der Momentanleistung mit einer, aus reglerinternen Grinden angewandten, Kodierung.

Rekonstruktion der Hunderstelkommastelle: ( Momentanleistung_x_low_low * 10 ) / 256

Rekonstruktion der Momentanleistung:

Leistung(in kw) = [ 10*(65536*Byte_x_high_ high + 256*Byte_x_ high _low + Byte_x_low_ high) +
(Byte_x_low_low *10) / 256 ]/ 100

falls negatives Vorzeichen (hdchstes Bit = 1 d.h. Byte x _high high > 32767):

Leistung(in kW) = [ 10*[(65536*Byte_x_high_ high + 256*Byte_x_ high _low + Byte_x_low_ high) —
65536] - (Byte_x_low_low *10) / 256 ] / 100
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Ausgangszustande:

In der folgenden Tabelle ist ersichtlich, welche Bits der Ausgangsbytes den Ausgangen
entsprechen:

o8]
=

Reglertype Byte - Nummer Ausgang

UVR 31 8 Al

UVR 42 10 Al

A2

UVR 64 14 Al

A2

A3

A4

HZR 65 14 Al

A2

A3

OO~ WIN|[O|OI|A~] O OO

A4

~

A5

EEG 30 kein Ausgangsbyte

TFM 66 14 4 Al

A2

A3

A4

UVR 1611 41 Al

A2

A3

A4

A5

A6

A7

A8

42 A9

A 10

All

Al12

A 13

UVR 61-3 14 Al

A2

NP [OIR|WIN|RP|IO|N|[O|O|R|WIN|FP|O] N[O O

A3
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Drehzahlstufen:

Die Werte der aktuellen Drehzahlstufen werden als je 1 Byte auf die Datenleitung
ausgegeben.
Der Bereich der Drehzahlstufen reicht von 0 bis max. 30. Daraus ergibt sich, dass lediglich
die niederwertigeren 5 Bits der ,Drehzahlstufen-Bytes" zur Auswertung der Drehzahlstufen
relevant sind:

Datenbyte: | E| x [ x [D|{D|D|D | D|

D ... Bits, welche den Wert der Drehzahlstufe beinhalten

E ... gibt an, ob die Drehzahlregelung fur den jeweiligen
Ausgang aktiviert ist (0)

X ... fur die Drehzahlstufenrekonstruktion irrelevant

2.B.;
[o[ x| x|]o]o]o] o] o] ® Drehzanistufe =0
[o] x[x|o[o]o]1]1] ® Drehzanistufe =3
[o] x| x| 1]1]1]1]0] ® Drehzahistufe =30
[ 1 [ x| x| x| x] x| x| x] ® Drehzahiregelung nicht aktiv

Analog-Ausgang:

Die aktuelle Ausgangsspannung des Analogausgangs bei der UVR 61-3 wird als 1 Byte auf
die Datenleitung ausgegeben.

Der Bereich der Ausgangsspannung reicht von 0 bis max. 10V mit einer Auflésung von
100mV.

Das Bit 7 gibt an ob der Analogausgang aktiviert wurde.

Datenbyte: |E|A[A|JA[A|[A]A]A]

A ... Bits, welche den Wert der Ausgangsspannung
beinhalten

E ... gibt an, ob der Analogausgang aktiviert
(freigegeben) ist (0)

2.B.
[olo]o]o|]o]o]o]| o] ® Ausgangsspannung=0,0V
[olo]o]JoJo]o|1]1] ® Ausgangsspannung=0,3V
[o[1]2]ofo]21]0]0] ® Ausgangsspannung=10,0V
[ 1| x| x| x| x| x| x| x] ® Analogausgang nicht aktiv
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Ausgangsschaltung der Datenleitung:

Bei den Reglertypen UVR31, UVR42, UVR64, HZR65, EEG30 und TFM 66 werden die
Daten uber folgende Schaltung auf die Datenleitung ausgegeben:

24v

Bei den Reglertypen UVR1611 und UVR61-3 werden die Daten uber folgende Schaltung auf
die Datenleitung ausgegeben:

v
/]

K

22k

Der maximale Ausgangsstrom durch den Transistor wird durch den Basisstrom
auf ca. 20mA begrenzt.
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