Produkt-Information

Die in dieser Druckschrift snihaitenen informationen enfsprechen dem neuesten
Stand zum Zeitpunkt der Veréfientlichung, Konstruktive Anderungen oder Abwsichun-
gen bleiben ausdricklich vorbehalten.
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5-Phasen-Schrittmotoren in ,,Viereck-Bauweise”

Technische Daten

LY Vs A4
Motor-Typ RDM 543/100A° | RDM 544/100K& RDM 545/100.&
Bestell-Nr. Ausfiihrung mit einseitigem Wellenaustritt 14554 3100 00 14554 4100 00 14554 5100 00
Ausflhrung mit zweiseitigem Wellenaustritt | 14554 3100 10 14554 4100 10 14554 5100 10

Schrittzahl (HS/VS) z 2000/1000 2000/1000 2000/1000
Schrittwinkel (HS/VS) 14 o 0,18°/0,36° 0,18°/0,36° 0,18°/0,36°
max. Drehmoment M Ncm 6,5 10 13
Haltemoment MH Ncm 75 i1 14
Rotortrégheitsmoment Jr kgem? 0,018 0,024 0,035
j%yss(t:il;ri}atische Winkeltoleranz Aas o 0,05° 0,05° 0,05°
max. Startfrequenz (HS/VS) faom kiHz 8/4 7/35 10/5
Nennstrom / Wicklung Iw A . 0,21 0,27 0,5
Widerstand / Wickiung Rw Q 33 22 _ 8
Stromanstiegszeitkonstante T ms ~ 0,7 ~ 1 ~ 0,9
Wellenbelaétung, radial F N 15 15 156
Gewicht ca. m kg 0,2 0,25 0,3
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Breslauer Str. 7 - D-7630 Lahr
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Drehmoment-Kennlinien
Motor-Typ RDM 543/100A Konstantstrom, 24 V Chopperspannung
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Produkt-Information

Die in dieser Druckschrilt enthaltenen informaticnen enisprechen dem nauesten
Stand zum Zeitpunkt der Verdifentlichung. Konstruktive Anderungen oder Abwsichun- B E n E E n & [J_EL] E:[I @
gen bleiben ausdriicklich vorbehalten.

5-Phasen-Schrittmotoren der Baureihe 40 in "Viereck-Bauweise"

“ ‘RDM 545/100 LHA RDM 544/100 LHA

Technische Daten

Motor-Typ RDM 543/100 LHA | RDM 544/100 LHA | RDM 545/100 LHA
Bestell-Nr. Ausfithrung mit einseitigem Wellenaustritt 14554 3100 05 14554 4100 05 14554 5100 05
Ausflihrung mit zweiseitigem Wellenaustritt 14554 3100 15 14554 4100 15 14554 5100 15
Schrittzahl (HS/VS) z 2000/1000 2000/1000 2000/1000
Schrittwinkel (HS/VS) o @ 0,18%/0,36° 0,18°/0,36° 0,18¢/0,36°
max. Drehmoment M, Nem 6,5 10 13
Haltemoment MH Ncm 7.5 11 14
Rotortragheitsmoment JR kgcm? 0,016 0,024 0,035
j%ygéirrr;ta:tische Winkeltoleranz AQS o 0.05° 0,05° 0,05°
max. Startfrequenz (HS/VS) faom kHz 8/4 7/3,5 10/5
Nennstrom / Wicklung Iw A 1 1 1
Widerstand / Wicklung Rw Q 1,5 1,6 2
Stromanstiegszeitkonstante T ms w1 ~ 1,4 ~ 1,2
Wellenbelastung, radial F N 15 15 15
Gewicht ca. nm kg 0,2 0,25 0,3

BERGER LAHR GmbH
Breslauer Str. 7 - D-7630 Lahr
92051 D Tel. (078 21) 582-0
Printed in Germany Telefax (07821) 582313

(SIG) Ein Unternehmen der SIG Firmangruppe
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Leistungsansteuerungskarte D225 oder Leistungs-IC PD1
Konstantstrom, 24 V Chopperspannung
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