SCHRITTMOTOR

SMC-800
Best.-Nr. 967599

HPGL-Umsetzer
Best.-Nr. 967580
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Unser Know-how
fir lhren Erfolg

Die Schrittmotor-Steuerkarte
SMC-800 dient zur 3-Achsen-
Steuerung von Schrittmotoren im 3
kleinen Leistungsbereich. Sie 7
kann zum Beispiel als Plotter-
steuerung oder fir 3-Achs-Positionier-
systemne eingesetzt werden.

Die Karte ist zum AnschluB von bipo-
laren 2-Phasen- und 4-Phasen-Schritt-
motoren geeignet. Da die Phasenstro-
me zwischen 20 und 800 mA kontinu-
ierlich eingestellt werden konnen, ist
eine Anpassung an verschiedene Mo-
torgréBen problemlos méglich. Die 3.
Achse kann auch zur Ansteuerung
eines Relais verwendet werden, um z.
B. einen Hubmagneten zum Heben
eines Stiftes anzusteuern. Beim Booten
des Systems (Initialisierungsphase)
kénnen bis zu drei Referenzschalter
abgefragt werden. Zum Betrieb der
Schrittmotor-Steuerkarte SMC-800 wird
eine externe Spannungsversorgung

(max. 30 Volt) benétigt. Der AnschluB

der Schrittmotor-Steuerkarte SMC-800
an den PC erfolgt (ber die paralleie
Schnittstelle. Es kann hierfir ein Stan-
dard-Druckerkabel verwendet werden.
Mit Hilfe von Software-Treibern, die als
Saurcecode in Turbo Pascal und C mit-
geliefert werden, ist der Anwender sehr
schnell in der Lage, seine eigenen Ideen
umzusetzen. Es wird ein entsprechen-
der Pascal- oder C-Compiler bendtigt.
Auf Wunsch kann dieser selbstver-
standlich mitgeliefert werden.

Im Lieferumfang enthalten:

- Schrittmotor-Steuerkarte SMC-800
- Treibersoftware (Sourcecode)

- Deutsche Anleitung

Optional:
passender Schrittmotor
3,75°, 1,8°und 0,9°
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B CAD-Ausgabeprogramm

(NMPGL-Umsetzer) ' -
Mit dem CAD-Ausgabeprogramm, auch Hi’GL-
Umsetzer genannt, kénnen Plotterdateien im
HPGL-Format direkt auf die Schrittmotor-
Steuerkarte SMC-800/SMC-1500 ausgegeben
werden.

Damit besteht die Méglichkeit, mittels CAD-
Programmen Bewegungsabldufe festzulegen
und zu steuern.

In der Praxis ergibt sich folgender Ablauf:
- Zeichnung mit CAD-Programm erstellen
- Abspeichern im HPGL-Dateiformat
- CAD-Ausgabeprogramm starten und Datei

auf Schrittmotor-Steuerkarte ausgeben.

Im Lieferumfang enthalten:
HPGL-Umsetzer, Deutsche Anleitung.
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Die intelligente Losung
Ihres Antriebsproblems
fiir Thren PC
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Ihr Vorteil!

* preiswert und universell
einsetzbar

* platzsparend, da drei
Achsen von einer Karte
gesteuert werden kénnen g mﬂke

* Uber integrierte Centronic- Let
schnittstelle an jeden thing?
PC anschlieBbar

¢ pafBt in jeden 19"-Einschub

* einfache Bedienung

Uberzeugend in der
Leistung, universell
in der Funktion.

Mehr als 5000 ver-
kaufte Exemplare
sprechen fur sich.

X-Y-Z-Einheit




Mit Zusatzplatine
fur Drehrichtung
und Takt

r~

Die Schrittmotor-
Steuerkarte SMC-1500
hat die gleiche Bau-
gréfle und ist funktionskompatibel zur SMC-
800, kann jedoch einen Phasenstrom von bis zu
1500 mA liefern. Der Austausch einer Schritt-
motorsteuerkarte SMC-800 gegen eine SMC-
1500 ist dadurch schnell und problemios
maoglich. Mit Hilfe einer zusatzlichen Aufsteck-
Controller-Karte kann die Schrittmotorsteuerung
direkt mit einem Takt- und Richtungssignal
angesteuert werden. Dies hat den Vorteil, daB
die Schrittmotor-Steuerkarte an beliebigen
Steuergerdten (z. B. SPS, Frequenzgenerator

usw.) betrieben werden kann.
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Zusatzplatine fir Drehrichtung
und Takt SMC-1500 Z

SMC - 1500 S mit Netzteil
im 19"-Einschubgehause

Alu-Modulgehdause fir
b obige Schrittmotorkarten

Netzteil NT-800
fir SMC-800
14V- /5A

Netzteil NT-1500
fur SMC-1500
24V- /10A oder
36V- /10A

externes Netzteil




Technische Daten
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SMC - 800 SMC - 1500 SMC -1500 S
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Versorgungsspannung 14V..30V- 24V- / 36V- 230V~
Max. Stromaufnahme 5A 10A 16A
Phasenstréme 20 - 800 mA 20 - 1500 mA 20 - 1500 mA

Referenzschalter

mechanischer SchiieBkontakt

mechanischer SchiieBkontakt

mechanischer SchlieBkontakt

Parallel (Centronics)

Parallel (Centronics)

Schnittstelle Parallel (Centronics)
Ausgabefrequenz max. 5 kHz max. 5 kHz max. 5 kHz
Auflésung Halb-Vollschritt Halb- Vollschritt Halb- Vollschritt

Stromreduzierung bei
Motorstillstand

Ja

Ja (Strom iiber Jumper einstellbar)

Ja (Strom Gber Jumper einstellbar)

Ansteuerung mit Takt-
und Richtungssignal

TTL und C-MOS kompatibel
(optional mit Aufsteckplatine)

TTL und C-MOS kompatibel
(optional mit Aufsteckplatine)

Gehause

Alu-Modulgeh&use (Optional)

Alu-Modulgehduse (Optional)

19" Einschubgehduse




	Schaltfläche1: 
	Schaltfläche2: 
	Schaltfläche3: 


