Einbinden von Ulrich Radig’s Source Files in das AVR-Studio

AVR-Studio 4.14 Build 589
WINAVR-20080610

- Offnen von AVR-Studio
- New Project anklicken

Welcome to AVR Studio 4
— Create new project
Froject type: Froject name:
& Atmel AR Assembler |wehservertesd
%3 AWR GCC

[ Create initial file ™ Create folder

Iritial file:

I‘ .

Location:

|D:‘\TEST J

Wer 414589

<< Back I Mewxt == | Finizh LCancel Help

- Project Type AVR-GGC

- Projektname angeben

- Location angeben (wo soll es gespeichert werden)
- Auf Next klicken



Welcome to AVR Studio 4

— Select debug platfarm and device

Debug platform: Device:
AR Dragaon ATmegaBE0 Y
AR Simulator ATrmena2561 1
AR Simulator 2 ATrmegas?]
ICE200 ATmegadZ3
ICE40 ATmegal24F
[CERD ATmegadZb —
JTAG ICE ATmega32al
JTAGICE mkll ATmegad2a0F

ATmegad2&F

ATmegad2aP

ATmegad?d hdl

-

Wer 414589

<< Back I = | Finizh LCancel Help

Bei Debug platform habe ich den AVR-Simulator angegeben

Unter Device ATmega32 markieren

Finish anklicken

Das Zip-File von U. Radig in den neu erstellten Projektordner entpacken

Links ihren Ordnernamen (z.B. webserver) ganz oben anklicken und tber das Kontextmenii
Add Existing File(s)... anklicken

Alle Files markieren und Offen klicken




Add Project File

Suchen in: Ilrjl webserertest

- Iicamera

I % b I Hexfiles
Zuletzt ICinetworkeard

verwendete D

. analog.c
FL’ @ analog.h
. basesd.c
Desktop @ basetd.h
) af
= (18
Eigene-lil ateien

éj @ htkp_get.h

Arbeitzplatz i

Metzwerkumgeb  Dateiname; |"W|:|I.h" "analog.c' "analog.h'' "baszebd.c" "baj 7 Offren ‘l
ung .
D ateityp: [ fles( 7 - 7 .-i‘-.l:ul:urechenw‘

- Das gleiche machen wir mit den Ordner camera und networkcard (Ordner 6ffnen alles
markieren und Button Offnen klicken)
- Nun oben unter Project => Configurations Options anklicken

I Active Comfiguration | BEED | Edit Configurations|

§5- 0 EEET N ~ | Edit Configurations

S: ]
it I™ Use Extenal Maksfile | |
Eenerl se External Makefile | .
Include

Directaries Output File: M arne; Iwebsewertest.elf

E O utput File Direc:tn:nr_l,l:IHEHmES'\ |
Libraties Device: IatmegaEE .LI ¥ Unzsighed Chars [-funsigned-char]

| Frequency TRO00000 . ¥ Unsigned Bitfields [-funsigned-bitfields)]

: ¥ Pack Structure Members [fpack-stuct]
Optimization: I'DS LJ

= : ]
Memary Settings ¥ Shart Enums [Hhort-enonms]
o
| ¥ Create Hex File Iv¥ Generate Map File ¥ Generate List File
Cuskom Optiu:ur-!J

ok, | Abbrechet Hilfe ﬂ




- Das Output File Directory (default\) kann nach belieben geandert werden
- Bei Device sollte schon atmega32 stehen

- Unter Frequency nun noch 16000000 eintragen

- Samtliche Checkboxen markieren

- Optimization auf —Os stellen und OK

- Erster Test Gber Build bringt so einige Fehler

Build started 29.9.2005 at 15:35:39
@ avr-goc.exe -mmcu=atmedgaiz -Wall -gdwarf-2 -std=gnud9 -DF_CPU=1A0000000L -08 -funsigned-c
T awr-goc.exe -—mmou=atmegai? -Wall -gdwarf-2 -std=gqnu99 -DF_CPU=1A0000000L -08 -funsigned-c
In file included from ../ htopd.h:3s,
from ../ sstack.h:3d,
from .. usart.h:52,
from .. /basefd.h:29,
from ../basedd.c:z4:
® .. /wol.h:Z4:20: error: config.h: Mo such file or directory
In file included fromw ../ stack.h:36,
from ../ usart.h:5Z,
from ../basedd.h:Z9,
from ../baseod.c:24:
® . /networkcard/enc28i60.h:13:20: error: usart.h: No such file or directory
make: *** [basetd.o] Error 1
Build failed with 2 errors and 0 warnings...

- wol.h 6ffnen und folgenden Eintrag &ndern > #include <config.h> in #include "config.h"

- enc28j60.h o6ffnen Eintrag #include "usart.h" in #include "../usart.h™ und #include
"config.h™ in #include "../config.h™ &ndern

- rtl8019.h 6ffnen Eintrag #include "usart.h" in #include "../usart.h" und #include "config.h"
in #include "../config.h™ &ndern

- ntp.h 6ffnen Eintrag > #include <config.h> in #include "config.h™ &ndern

- sendmail.h 6ffnen Eintrag > #include <config.h> in #include "config.h" &ndern

- lcd.h 6ffnen Eintrag > #include <config.h> in #include "config.h" &ndern

- lcd.c 6ffnen Eintrag > #include <lcd.h> in #include "lcd.h™ &ndern

- cam.h 6ffnen Eintrag > #include <config.h> in #include "../config.h™ &ndern

- servo.h 6ffnen Eintrag > #include "config.h™ in #include "../config.h™ &ndern

So, nun sollte alles funktionieren => Build



