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Tangentialbeschleunigung ＝aT ((φ)) ⋅⋅-ω2 φ l

Komponente der 
Erdbeschleunigung

＝aTg ((φ)) ⋅g sin((φ))

Summenbeschleunigung ＝aTS ((φ)) +⋅⋅-ω2 φ l ⋅g sin ((φ))

＝aTS ((φ)) +⋅-g φ ⋅g sin ((φ))

≔φ , ‥-3 deg -2.99 deg 3 deg ≔aTS ((φ)) ⋅g (( -sin((φ)) φ))
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≔φ , ‥-90 deg -89.99 deg 90 deg
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