
+5V +5V +5V +5V

+5V+5V

+24V +24V +24V +24V

GND GND GND GND

GNDGNDGNDGND

330

+5V

80..100uH

LM2576T

470uF/25V LowESR

1N5822
100n100n

+5V+24V

W236-1W236-1 470uF/35V

10u

+5V

10u

+5V

10u

+5V

10u

+5V

10u

+5V

470uF/35V

100n

+5V

100n

+24V

100n

+24V

100n

+24V

100n

+24V

470uF/25V LowESR470uF/25V LowESR

470uF/35V

PSK02

G
N

D

+3.3 5

GND 14

RESET 7ON8

GND3

GND4

GND 71

GND 72

+51

+52 +3.3 5

RESET 7ON8

GND3

GND4 GND 71

GND 72

+51

+52

2 4 6 8 10 61 62

5 7 9 1 3

2 4 6 8 10 61 62

5 7 9 1 3

2 4 6 8 10 61 62

5 7 9 1 3

2 4 6 8 10 61 62

5 7 9 1 3

LED1

R232 1
L1

VIN1

C
AS

E
C

AS
E

G
N

D
3

O
N

5

FB 4

OUT 2

IC5

C19

D1

C17C18

TP1

X16

X15
C16

C41C22C21C2C1

C15

C20

C3C4C23C24

C5 C28C40

1
2

X43

RESET

+3.3 +3.3
CPA

CENTIPAD_A

CPB

CENTIPAD_B

GND

V_Motor VCC

M4POWER TMCM-30X

GND

V_Motor VCC

M3POWER TMCM-30X

GND

V_Motor VCC

M2POWER TMCM-30X

GND

V_Motor VCC

M1POWER TMCM-30X

++

+++++

+ + ++

Sup 0

Pwr 0

OC 0OC 0

Pwr 0

Pwr 0

Pwr 0

Pwr 0

Pwr 0

Pwr 0

Sup 0

OC 0OC 0

Pwr 0

Pwr 0

Pwr 0

Pwr 0

Pwr 0

Pwr 0

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 2

Pw
r 2

Pw
r 2

Pw
r 3

Pw
r 3

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 2

Pw
r 2

Pw
r 2

Pw
r 3

Pw
r 3

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 2

Pw
r 2

Pw
r 2

Pw
r 3

Pw
r 3

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 1

Pw
r 2

Pw
r 2

Pw
r 2

Pw
r 3

Pw
r 3Su

p 
0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pas 1 Pas 1Pwr 0

Pw
r 0

Pw
r 0 In
 0

Pas 0

Sup 0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Pa
s 

0
Pa

s 
0 Pa

s 
1

Pa
s 

1
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0

In
 0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Pas 0I/O 0

Pas 0I/O 0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Su
p 

0

Su
p 

0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Pas 0

Pas 0

Sup 0

CP_Robot
HAREROD
Marcus Hasenstab
info@harerod.de

V1.1

Power



74HC14D74HC14D

74HC14D74HC14D

74HC11D

74HC11D

74HC11D

2k7 1k

100n100n

+5V +5V

+5V

1k

1k

12k

12
k

12
k

12
k

12
k

CAN+67

CAN-65

RS232_RXD66

RS232_TXD68

RS485_DIR64

RESET17

ALARM18

SPI_SEL011

SPI_SEL113

SPI_SEL215

SPI_CLK12

SPI_MISO14

SPI_MOSI16

SHUTDOWN44

CAN+67

CAN-65

RS232_RXD66

RS232_TXD68

RS485_DIR64

RESET17

ALARM18

SPI_SEL011

SPI_SEL113

SPI_SEL215

SPI_CLK12

SPI_MISO14

SPI_MOSI16

SHUTDOWN44

CAN+67

CAN-65

RS232_RXD66

RS232_TXD68

RS485_DIR64

RESET17

ALARM18

SPI_SEL011

SPI_SEL113

SPI_SEL215

SPI_CLK12

SPI_MISO14

SPI_MOSI16

SHUTDOWN44

CAN+67

CAN-65

RS232_RXD66

RS232_TXD68

RS485_DIR64

RESET17

ALARM18

SPI_SEL011

SPI_SEL113

SPI_SEL215

SPI_CLK12

SPI_MISO14

SPI_MOSI16

SHUTDOWN44

13 12
IC11A

11 10
IC11B

3 4
IC11E

5 6
IC11F

7
14

G
N

D
V

C
C

IC11P

1
212
13

IC7A
3
4 6
5

IC7B

9
108
11

IC7C

7
14

G
N

D
V

C
C

IC7P

R30 R29

C43C25

TXD 37

RXD 38 R53

R54

R76

R
77

R
78

R
79

R
80

SER0_TXDSER0_TXD SER0_TXDSER0_TXD

SER0_TXD

SER0_RXD1

SER0_RXD1

SER0_RXD2

SER0_RXD2

SER0_RXD3

SER0_RXD3

SER0_RXD4

SER0_RXD4

BRESET BRESET BRESET BRESET

+3.3

M4LOGIC

TMCM-30X

M3LOGIC

TMCM-30X

M2LOGIC

TMCM-30X

M1LOGIC

TMCM-30X

CPA_SER0

CENTIPAD_A

I/O 0

I/O 0

In 0

Out 0

Out 0

In 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

I/O 0

I/O 0

In 0

Out 0

Out 0

In 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

I/O 0

I/O 0

In 0

Out 0

Out 0

In 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

I/O 0

I/O 0

In 0

Out 0

Out 0

In 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

In 0 Out 0In 0 Out 0

In 0 Out 0

In 0 Out 0

Pw
r 0

Pw
r 0

In 1

In 1Out 0

In 1

In 1

In 1 Out 0

In 1In 1

In 1Out 0

In 1

Pw
r 0

Pw
r 0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0

Su
p 

0

Out 0

In 0

Sup 0 Sup 0

Sup 0

Sup 0

Pas 1Pas 1

Pas 1Pas 1

Sup 0

Sup 0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

CP_Robot
HAREROD
Marcus Hasenstab
info@harerod.de

V1.1

Stepper-Control

10/20 11/21 12/22 13/23



*PSK03

*PSK03

*PSK03

74HC14D74HC14D74HC14D74HC14D74HC14D74HC14D

PSK08

PSK08

PSK08

+5V

+5V

+5V

+5V

+5V

+5V

10k 10k

10k 10k

10k 10k

+5V

+5V

+5V

100n

+5V

100n

+5V

100n

+5V

100n

+5V
+5V

MOTOR_A0 20

MOTOR_A1 22

MOTOR_B0 24

MOTOR_B1 26

REFSW_L 21

REFSW_R 19

MOTOR_A0 28

MOTOR_A1 30

MOTOR_B0 32

MOTOR_B1 34

REFSW_L 25

REFSW_R 23

MOTOR_A0 36

MOTOR_A1 38

MOTOR_B0 40

MOTOR_B1 42

REFSW_L 29

REFSW_R 27

1
2
3

X10

1
2
3

X9

1
2
3

X8

1312
IC1A

1110

IC1B

98
IC1C

12

IC1D

34
IC1E

56

IC1F

7
14

G
N

D
V

C
C

IC1P

1
2
3
4
5
6
7
8

X4

1
2
3
4
5
6
7
8

U$1

1
2
3
4
5
6
7
8

X3

R3 R7

R2 R6

R1 R5

C6C7C8C12

M4MOTOR_0

TMCM-30X

M4MOTOR_1

TMCM-30X

M4MOTOR_2

TMCM-30X

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

Pw
r 0

Pw
r 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Su
p 

0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0 Su

p 
0

Su
p 

0

CP_Robot
HAREROD
Marcus Hasenstab
info@harerod.de

V1.1

Stepper-Driver 1

Adress 10 / 20

ax
is

0
ax

is
1

ax
is

2



PSK05

PSK05

PSK05

*PSK03

*PSK03

PSK03

74HC14D74HC14D74HC14D74HC14D74HC14D74HC14D

PSK06

+5V

+5V

+5V

+5V

1k 1k

1k 1k

100k

+5V

+5V

+5V

100n

+5V

100n

+5V

100n

+5V

100n

+5V

100n

+5V
+5V

MOTOR_A0 20

MOTOR_A1 22

MOTOR_B0 24

MOTOR_B1 26

REFSW_L 21

REFSW_R 19

MOTOR_A0 28

MOTOR_A1 30

MOTOR_B0 32

MOTOR_B1 34

REFSW_L 25

REFSW_R 23

MOTOR_A0 36

MOTOR_A1 38

MOTOR_B0 40

MOTOR_B1 42

REFSW_L 29

REFSW_R 27

1
2
3
4
5

X7

1
2
3
4
5

X6

1
2
3
4
5

X5

1
2
3

X13

1
2
3

X12

1
2
3

X11

1312
IC2A

1110

IC2B

98
IC2C

12

IC2D

34
IC2E

56

IC2F

7
14

G
N

D
V

C
C

IC2P

1
2
3
4
5
6

X14R15 R10

R14 R9

R8

C9C10C11C13C14

M3MOTOR_0

TMCM-30X

M3MOTOR_1

TMCM-30X

M3MOTOR_2

TMCM-30X

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

Pw
r 0

Pw
r 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Su
p 

0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0 Su

p 
0

Su
p 

0Sup 0

CP_Robot
HAREROD
Marcus Hasenstab
info@harerod.de

V1.1

Stepper-Driver 2

address 11 / 21

ax
is

3
ax

is
4

ax
is

5



PSK05

PSK05

PSK05

*PSK03

PSK03

PSK03

74HC14D74HC14D74HC14D74HC14D74HC14D74HC14D

+5V

+5V

+5V

+5V

1k

1k

1k

+5V

+5V

+5V

100n

+5V

100n

+5V

100n

+5V

100n

+5V

100n

+5V
+5V

PSK06MOTOR_A0 20

MOTOR_A1 22

MOTOR_B0 24

MOTOR_B1 26

REFSW_L 21

REFSW_R 19

MOTOR_A0 28

MOTOR_A1 30

MOTOR_B0 32

MOTOR_B1 34

REFSW_L 25

REFSW_R 23

MOTOR_A0 36

MOTOR_A1 38

MOTOR_B0 40

MOTOR_B1 42

REFSW_L 29

REFSW_R 27

PO046

PO148

PO250

PO352

PO454

PO556

PO658

PO760

PI045

PI147

PI249

PI351

PI453

PI555

PI657

PI759

1
2
3
4
5

X22

1
2
3
4
5

X21

1
2
3
4
5

X20

1
2
3

X30

1
2
3

X29

1
2
3

X28

1312
IC8A

1110

IC8B

98
IC8C

12

IC8D

34
IC8E

56

IC8F

7
14

G
N

D
V

C
C

IC8P

R34

R33

R32

C29C30C34C35C37

1
2
3
4
5
6

X34M2MOTOR_0

TMCM-30X

M2MOTOR_1

TMCM-30X

M2MOTOR_2

TMCM-30X

M2PORT

TMCM-30X

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

In 0

In 0

In 0

In 0

In 0

In 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

Pw
r 0

Pw
r 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Su
p 

0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0 Su

p 
0

Su
p 

0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

CP_Robot
HAREROD
Marcus Hasenstab
info@harerod.de

V1.1

Stepper-Driver 3

address 12 / 22

ax
is

6
ax

is
7

ax
is

8



PSK05

PSK05

PSK05

PSK03

PSK03

PSK03

74HC14D74HC14D74HC14D74HC14D74HC14D74HC14D

+5V

+5V

+5V

1k

1k

1k

+5V

+5V

+5V

100n

+5V

100n

+5V

100n

+5V

100n

+5V
+5V

MOTOR_A0 20

MOTOR_A1 22

MOTOR_B0 24

MOTOR_B1 26

REFSW_L 21

REFSW_R 19

MOTOR_A0 28

MOTOR_A1 30

MOTOR_B0 32

MOTOR_B1 34

REFSW_L 25

REFSW_R 23

MOTOR_A0 36

MOTOR_A1 38

MOTOR_B0 40

MOTOR_B1 42

REFSW_L 29

REFSW_R 27

1
2
3
4
5

X25

1
2
3
4
5

X24

1
2
3
4
5

X23

1
2
3

X33

1
2
3

X32

1
2
3

X31

1312
IC9A

1110

IC9B

98
IC9C

12

IC9D

34
IC9E

56

IC9F

7
14

G
N

D
V

C
C

IC9P

R37

R36

R35

C31C32C33C36

M1MOTOR_0

TMCM-30X

M1MOTOR_1

TMCM-30X

M1MOTOR_2

TMCM-30X

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

In 0Out 0

Pw
r 0

Pw
r 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Su
p 

0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0 Su

p 
0

Su
p 

0

Sup 0

Sup 0

Sup 0

CP_Robot
HAREROD
Marcus Hasenstab
info@harerod.de

V1.1

Stepper-Driver 4

address 13 / 23

ax
is

9
ax

is
10

ax
is

12



100
10k

100

100

100

100

100

100

100 0

+5V

100n
*4k7

*47k 33k
+5V

+5V

100n
74HC14D74HC14D

100n4k7
10u

+5V

BC337-40

A011

A112

A213

A314

A415

A516

A617

A718

A819

A920

A1021

A1122

A1223

A1324

A1425

A1526

A1627

A1728

A1829

A1930

A2031

A2132

A2233

D0 49

D1 50

D2 51

D3 52

D4 53

D5 54

D6 55

D7 56

D8 57

D9 58

D10 59

D11 60

D12 61

D13 62

D14 63

D15 64

NCS0 34

NCS2 35

NCS3 36

NCS4 37

NCS5 38

NCS6 39

NCS7 40

RD 41

WR 42

IORD 43

IOWR 44

BRESET 45

PCK0 46

CFRNW 47

BEN 48

FIQ 65

IRQ0 66

WAIT 67

BTC 10

CFIRQ 9

1
3
5
7
9

2
4
6
8

10
11
13
15

12
14
16

X35

R52

A
E

S
R26

R45
R51R44
R50R43
R49R42

R48

C27
R27

R25 R31
C39

9 8
IC11C

1 2
IC11D

C42
R47 C44

T9

D0

D0

D1

D1

D2

D2

D3

D3

D4

D4

D5

D5

D6

D6

D7

D7

BTC

BRESET

WR

WR

NCS6
NCS5

NCS2

A0

A0

NCS2

NCS2

NCS6

CPB_ADR

CENTIPAD_B

CPB_DATA

CENTIPAD_B

CPB_CTRL

CENTIPAD_B

+

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

OC 0

OC 0

OC 0

Out 0

In 0

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1

Pas 1Pas 1

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Pas 0

Pas 1Pas 1

Pas 1Pas 1Pas 1Pas 1

Pas 1Pas 1Pas 1Pas 1

Pas 1Pas 1Pas 1Pas 1

Pas 1Pas 1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1Su

p 
0

Sup 0

Sup 0

Pas 1 Pas 1Sup 0

In 0 Out 0

In 0 Out 0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0Pas 1Pas 1
Su

p 
0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Su
p 

0
Su

p 
0

Pas 1
Pa

s 
3

Pa
s 

2

Contrast

CP_Robot
HAREROD
Marcus Hasenstab
info@harerod.de

V1.1

Display

PORTA19



74HC573D

74HC245DW

4N32

+5V

330

4N32

+5V

330

4N32

+5V

330

4N32

+5V

330

4N32

4k7

+5V

4N32

4k7

+5V

4N32

4k7

+5V

4N32

4k7

+5V

BF245
1k

100n

BF245
1k

100n

BF245
1k

100n

BF245
1k

100n

ULN2803

P
S

K
06

+24V

+24V

100n

+24V

100n

+5V

100n

+5V

+5V +5V

+5V

OC1

1D2

2D3

3D4

4D5

5D6

6D7

7D8

8D9

C11

8Q 127Q 136Q 145Q 154Q 163Q 172Q 181Q 19

10
20

G
N

D
V

C
C

IC16P

DIR1

A12

A23

A34

A45

A56

A67

A78

A89 B8 11B7 12B6 13B5 14B4 15B3 16B2 17B1 18

G19

10
20

G
N

D
V

C
C

IC13P

1

2

6

4

5

OK8R70

1

2

6

4

5

OK7R69

1

2

6

4

5

OK6R68

1

2

6

4

5

OK5R67

1

2

6

4

5

OK4
R66

1

2

6

4

5

OK3
R65

1

2

6

4

5

OK2
R64

1

2

6

4

5

OK1
R63

X47-1

X47-2

X47-3

X47-4

X47-5

X47-6

X47-7

X47-8

X47-9
X47-10

X47-11
X47-12
X47-13

X47-14

X47-15

X47-16

X47-17

X47-18

X47-19

X47-20

X47-21

X47-22

X47-23
X47-24
X47-25

DS
G

T13D5 R74C66

DS
G

T12D4 R73C65

DS
G

T11D3 R72C64

DS
G

T10D2 R71C63

I11

I22

I33

I44

I55

I66

I77

I88 O8 11

O1 18

O2 17

O3 16

O4 15

O5 14

O6 13

O7 12

CD+ 10GND9

IC15

1 2 3 4 5 6

X
38

C59C47C54

D0

D0

D1

D1

D2

D2

D3

D3

D4

D4

D5

D5

D6

D6

D7

D7

NCS5

NCS6
LATCH_ENIn 0

In 0

In 0

In 0

In 0

In 0

In 0

In 0

In 0

In 0

Hiz 0

Hiz 0

Hiz 0

Hiz 0

Hiz 0

Hiz 0

Hiz 0

Hiz 0

Pw
r 0

Pw
r 0

In 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0 I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

In 0

Pw
r 0

Pw
r 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Sup 0Pas 1 Pas 1

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Sup 0Pas 1 Pas 1

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Sup 0Pas 1 Pas 1

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Sup 0Pas 1 Pas 1

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0Pas 1 Pas 1Sup 0

Su
p 

0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0Pas 1 Pas 1Sup 0

Su
p 

0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0Pas 1 Pas 1Sup 0

Su
p 

0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0Pas 1 Pas 1Sup 0

Su
p 

0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0
Pa

s 
0

Pa
s 

0

Pa
s 

0

Pa
s 

0
Pa

s 
0 Pas 1 Pas 1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

0

Pa
s 

0

Pa
s 

0

Pa
s 

0
Pa

s 
0 Pas 1 Pas 1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

0

Pa
s 

0

Pa
s 

0

Pa
s 

0
Pa

s 
0 Pas 1 Pas 1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

0

Pa
s 

0

Pa
s 

0

Pa
s 

0
Pa

s 
0 Pas 1 Pas 1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

In 0

In 0

In 0

In 0

In 0

In 0

In 0

In 0 OC 0

OC 0

OC 0

OC 0

OC 0

OC 0

OC 0

OC 0

Pas 0Pwr 0

Pa
s 

0

Pa
s 

0

Pa
s 

0

Pa
s 

0

Pa
s 

0

Pa
s 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Sup 0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Su
p 

0

Su
p 

0
Su

p 
0

Su
p 

0

Sup 0

Su
p 

0
Su

p 
0

CP_Robot
HAREROD
Marcus Hasenstab
info@harerod.de

V1.1

Opto-Interface



CON_LAN

PSK03

PSK03 PSK03 PSK03 PSK03 PSK03

DS182XTO92

PSK05

10u100n

X46-1

X46-2
X46-3

X46-4

X46-5

X46-6
X46-7
X46-8
X46-9

1
2
3
4

C
AS

E1
C

AS
E2

X50

1
2
3
4

C
AS

E1
C

AS
E2

X49

TX+1

TX-2

RX+3

RX-6

TXC4

LED_GN+9

LED_GN-10

LED_YE+12

LED_YE-11

RXC5

CASECASE1

CASECASE2

GND_CHS8

X48

TXD 47

RXD 48

RXD 50TXD 49

2_M 54

3_P 55

4_GND 56

1_VCC 53

1_VCC 60

2_M 58

3_P 57

4_GND 59

TX+ 9

TX- 10

RX+ 11

RX- 12

LED_L 15

LED_T 16

COM 13

1WI 22

TXD/TX+ 43

RTS/TX- 45RXD/RX+ 44

CTS/RX- 46

1
2
3

X45

1
2
3

X37
1
2
3

X39
1
2
3

X40
1
2
3

X41
1
2
3

X42

DQ2

VDD1

GND3

IC17

1
2
3
4
5

X44

C62C49

1W

+3.3

+3.3

U
S

B
U

S
B

CPA_SER2

CENTIPAD_A

CPA_SERD

CENTIPAD_A

CPA_USBH

CENTIPAD_A

CPA_USBD

CENTIPAD_A

CPA_LAN

CENTIPAD_A

CPA_1WI

CENTIPAD_A

CPA_SER1

CENTIPAD_A

+

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

Pw
r 0

Pw
r 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

Pw
r 0

Pw
r 0

In 0

In 0

Out 0

Out 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pwr 0

Pwr 0

Pwr 0

Out 0

In 0

In 0

Out 0

I/O 0

I/O 0

Pwr 0

Sup 0

In 0

I/O 0

I/O 0

Pwr 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Out 0

Out 0

Sup 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Su
p 

0

Sup 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Sup 0

Su
p 

0
Su

p 
0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Sup 0

OC 0

Pwr 0

Pwr 0

Sup 0Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Su
p 

0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0

CP_Robot
HAREROD
Marcus Hasenstab
info@harerod.de

V1.1

Interface



PSK02

TDA7240

10k10k

2R2 2R2

220n 220n*22u

+24V

470uF/25V LowESR

*22u

10k

*10k

*10k
*1u

100n100n

100k*1u

1u

1u

22u 22u

7818

IN_L61

IN_R62

MIC63

AGND64 AGND 69

AGND 70

OUT_L 65

OUT_R 66

HP_L 67

HP_R 68
1
2

X36
IN3

SUR2

FB
1

C
AS

E
C

AS
E

G
N

D
4

SU
PP

LY
6

OUT1 7

OUT2 5

IC14

R60
R61

R55 R56

C50 C51C55

C46

C57
A

E

SR58

R59

R57

C52

C45C48

R62C60

C61

C53

C58 C56

1 3

2

C
AS

E

IC12

TINY_PWM

CPA_SOUND

CENTIPAD_A

+

+

+

+ +

In 0

In 0

In 0

Pwr 0 Pwr 0

Pwr 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Su
p 

0

Su
p 

0

Pas 0

Pas 0

In 0

In 0

Pa
s 

0

Pw
r 0

Pw
r 0

Pw
r 0

Out 0

Out 0

Pas 1Pas 1

Pas 1Pas 1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Pas 0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Pas 1 Pas 1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Pas 1Pas 1Pas 1 Pas 1

Pas 0Pas 0

Pas 0 Pas 0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Pas 0 Pas 0

Pa
s 

0

Pa
s 

0
Su

p 
0

CP_Robot
HAREROD
Marcus Hasenstab
info@harerod.de

V1.1

Sound

kein parasitärer R!



BUZ11
10k

+5V

+24V

W236-1

W236-1
Si4542D4

Si4542D4

+24V

+2
4V

74HC02D

74HC02D

74HC02D74HC02D

2k2

100

2k2

100

4k7

+24V

4k7

4k7

+2
4V

4k7

PSK02

BUZ11
10k

+24V
PSK02

+5V

+5V

PSK03

1N
58

22T6R22

X2

X1

G24

G12

S2
3

S1
1

D2 5

D2 6

D1 7

D1 8

IC3

G24

G12

S2
3

S1
1

D2 5

D2 6

D1 7

D1 8

IC4

1
2

3

IC6A

4
5

6

IC6B

10
89

IC6C

13
11

12

IC6D

7
14

G
N

D
V

C
C

IC6P

T3
R17

R16

R19

R18

R11

R20

T4

R12
R21

T5

R4

PC0 31

PC1 32

PC2 33

PC3 34

PC4 35

PC5 36

PX0 17

PX1 18

VXX 6

1
2

X18
T2R13

T1

1
2

X17

1
2
3

X19

D
6

C67

11 2 2

PWM_1
PWM_2

PWM_2

PEL_ON

PEL_ON

PEL_DIR

PEL_DIR

LATCH_EN
DOOR

DOOR

COLHEATER

COLHEATER

CPA_PORT

CENTIPAD_A

CPAPORTX

CENTIPAD_A

+

L2

6,8mH

Pas 0

Pas 0Pas 0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0

Su
p 

0

Pas 0 I/O 0

Pas 0 I/O 0

Su
p 

0

Su
p 

0

In 0

In 0

Pw
r 0

Pw
r 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

In 0

In 0

Pw
r 0

Pw
r 0

Out 0

Out 0

Out 0

Out 0

Su
p 

0
Su

p 
0

Su
p 

0
Su

p 
0

Out 0

In 1

In 1

Out 0

In 1

In 1

O
ut

 0

In
 1

In
 1

Out 0

In 1

In 1

Pw
r 0

Pw
r 0

Pa
s 

1

Pas 3 Pas 2 Pas 1Pas 1

Pas 1Pas 1

Pas 1Pas 1

Pas 1Pas 1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Sup 0

Pa
s 

1

Pas 3 Pas 2

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Sup 0

Pas 1

Pa
s 

3
Pa

s 
2

Pas 1 Pas 1

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

I/O 0

OC 0

OC 0

Pwr 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0Pas 0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0
Su

p 
0

Su
p 

0

Pas 1

Pa
s 

3
Pa

s 
2

Pas 0

Pas 0

Su
p 

0

Su
p 

0
Su

p 
0

Sup 0

Sup 0

Su
p 

0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

Pa
s 

0
Pa

s 
0

I/O 0 I/O 0

CP_Robot
HAREROD
Marcus Hasenstab
info@harerod.de

V1.1

Switch / PWM

Heater
Fan1

Door Switch

Peltier

DIR  ON  OUT
0       0      LH
0       1      ZZ
1       0      HL
1       1      ZZ



Tiny13

+5V

10k

+5V

PSK02

+24V

4k733k

1k1k

+5V

100n
100n

1k

RES\

PB3

PB4

GND

VCC

PB2

PB1

PB0

PB3: 0..6,27V
PB4: 0..37,4V

2

1

3

4

8

7

6

5

IC10R46

1
2

X27

R40R38

R41R39

C38

C26

R75
1W

RESET

TINY_PWM

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Pas 0

Su
p 

0

Su
p 

0
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Su

p 
0

Pas 0

Pas 0

Su
p 

0

Su
p 

0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0

Su
p 

0

Su
p 

0

Pas 1 Pas 1Sup 0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0

Pa
s 

1
Pa

s 
1

Su
p 

0

CP_Robot
HAREROD
Marcus Hasenstab
info@harerod.de

V1.1

Tiny Watchdog


