Autopilot-Projekt

Alle Signale sollen von einem uC Utberwacht und dem Computer gesendet werden, sobald
eine Anderung vorgenommen wurde. Die Kommunikation soll méglichst tber eine serielle
Schnittstelle (oder USB via virtueller serieller Schnittstelle) vonstatten gehen. USB
ermoglicht die Stromversorgung(max. Strom?).

Abbildung 1: Autopilot-Ansicht

Folgende Bauteile sind notig, um die Anzeige und Manipulation der Daten zu ermoglichen
(die Beschaltung der jeweiligen Elemente wird wahrend dieser Betrachtung nicht

beachtet).

Bauteil Verwendung Anzahl Bemerkungen Link
Anzeige
Course 3 0 bis 360
Anzeige
IAS/Mach 3 :
7-Segment- 0 bis 990
Anzeige . Anzeige
common anode seeelg < 0 bis 359 hier
oder cathode Alitude 5 Anzeige
0 bis 99900
. Anzeige
Vertical Speed 5 -9900 bis 9900
Course 1 1'er-Schritte
IAS/MACH 1 1'er-Schritte
Drehgeber Heading 1 1'er-Schritte hier
Altitude 1 100'er-Schritte
Vertical Speed 1 100'er-Schritte
Kippschalter F/D 1 On / Off hier
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http://www.conrad.de/ce/ProductDetail.html?hk=WW4&insert=V0&WT.mc_id=Froog&productcode=160253&utm_source=google&utm_medium=deeplink&utm_content=dl_article&utm_campaign=g_shopping
http://www.reichelt.de/Bauelemente/AS-500APC/3/index.html?;ACTION=3;LA=2;ARTICLE=4396;GROUPID=3275;artnr=AS+500APC;SID=11T4F63H8AAAIAAAkwhy0dc87c8bce67c3f1221c3b6c69b1ec98f
http://www.reichelt.de/Drehimpulsgeber/STEC12E08/3/index.html?;ACTION=3;LA=446;ARTICLE=73923;GROUPID=3714;artnr=STEC12E08;SID=11T76Uw38AAAIAAFNFbMs3bc8e0630839a21e44deed7c27b43458

Autopilot-Projekt Planung

A/TARM Auto Throttle on/off
NAV/GPS NAV oder GPS

Kippschalter
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http://www.reichelt.de/Bauelemente/AS-500APC/3/index.html?;ACTION=3;LA=2;ARTICLE=4396;GROUPID=3275;artnr=AS+500APC;SID=11T4F63H8AAAIAAAkwhy0dc87c8bce67c3f1221c3b6c69b1ec98f

