Port Benennung Bit Funktion

	Port
	Benennung
	Bit
	Code

	C6
	Steuerung der Drehrichtung
Motor links
	0 → rückwärts
1 → vorwärts
	PORTC &= 0xBF;
PORTC |= 0x40;

Oder

PINC &= ( 0 << PC6 );

PINC |= ( 1 << PC6 );

	C7
	Steuerung der Drehrichtung
Motor rechts
	0 → vorwärts
1 → rückwärts
	PORTC &= 0x7F;
PORTC |= 0x80;

Oder

PINC &= ( 0 << PC7 );

PINC |= ( 1 << PC7 );

	D4
	Enable Motor
rechts
	0 → Aus
1 → Ein
	PORTD &= 0xEF;
PORTD |= 0x10;

Oder

PIND &= ( 0 << PD4 );

PIND |= ( 1 << PC4 );

	D5
	Enable Motor
links
	0 → Aus
1 → Ein
	PORTD &= 0xDF;
PORTD |= 0x20;

Oder

PIND &= ( 0 << PD5 );

PIND |= ( 1 << PC5 );


