
Hauptachsentransformation 

1. Matrix aufstellen

a11 6:= a21 2−:= a31 4:=

a12 2−:= a22 2:= a32 0:=

a13 4:= a23 0:= a33 3:=
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2. Eigenwerte berechnen

Eigenwerte: λ eigenwerte A
1−( ):= λ
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3. Eigenvektoren berechnen

Eigenvektoren:
(unnormiert)

U eigenvektoren A
1−( ):= U
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4. Matrix diagonalisieren

AD UT A⋅ U⋅:= AD
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5. Prüfen auf lineare Unabhängigkeit der Eigenvekto ren

Eigenvektoren:
(normiert)

U eigenvektoren AD
T( ):= U
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