Hauptachsentransformation

1. Matrix aufstellen

.= 6 =2 ag=4
o= -2  ag=2 azp:=0
3= 4 a3:=0 833:= 3

811 @12 &3 6 -2 4

A= | a1 82 a3 A=-2 2 0

831 832 833 4 03

2. Eigenwerte berechnen
-2.557
. i . -1

Eigenwerte: Ni= agenwerte(A ) x=| 0.109
0.448
3. Eigenvektoren berechnen
-0.569 -0.816 -0.099
Eigenvektoren: U:= eigenvektoren(A_ 1) U=|-0476 0228 0.849
(unnormiert) 0671 -053 0518

4. Matrix diagonalisieren
-0.391 O 0
Ap:= U AU Ap=| 0 9157 0
0 0 2234

5. Priifen auf lineare Unabhangigkeit der Eigenvekto  ren

100 100
Eigenvektoren: = eigenvektoren(ADT) Uu=l0-10 U~ ={0-10
(normiert) 00 1 00 1



