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1.der Leistungsfaktor
bei linearen Schaltungen

ϕcos⋅⋅= effeff IUP
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1.der Leistungsfaktor
bei n.linearen Schaltungen
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2.Das Problem: Stromverzerrung
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Oberwellen belasten das Versorgungsnetz

Größere Leitungsquerschnitte notwendig

Verursachung von (kostenpflichtiger) Blindleistung

Störung anderer Geräte (EMV)
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3. Zielstellung & Ansatz

• Passive Filter: Begrenzung des Stromanstieges

• Aktive Filter: Regelung der Stromaufnahme mittels 
sinusförmigen Sollwert

Ziel: 1cos =ϕ
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mittels passiver Filter

3. Ansatz

-25

-15

-5

5

15

25

0 90 180 270 360

-400

-200

0

200

400

0 90 180 270 360

Nachteile:
•Geringe Grenzfrequenz notwendig

Große Bauform der Drosseln notwendig

•nur geringe Filterwirkung erzielbar
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3. Ansatz
mittels Hochsetzsteller als aktives Filter
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Diskontinuierlicher Drosselstrom

3. Ansatz mittels Hochsetzsteller
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0

2

4

6

0 45 90 135 180
0

2

4

6

0 45 90 135 180



Matthias Lipinsky Leistungsfaktorkorrektur 10

4. Prinzip Diskontinuierlicher DrosselStrom
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4. Prinzip Kontinuierlicher DrosselStrom
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• Infineon Technologies [ www.infineon.com ]
–Datasheet TDA4862, TDA 4863
–Application Notes TDA4862, TDA4863

• Fairchild Semiconductors [ www.fairchildsemi.com ]
–Datasheet ML4824

• Linear Technologies [ www.linear.com ]
–Datasheet LT1509

5. Quellenangaben

http://www.infineon.com/
http://www.fairchildsemi.com/
http://www.linear.com/
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