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Drehrichtung cw (Definition cw S. 70)

I | agerprogramm
[ Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

Impulszahl pro Umdrehung 100 100 100
Anzahl Kanéle 2 2 2
Max. Impulsfrequenz (kHz) 20 20 20
Max. Drehzahl (min'") 12000 12000 12000
Wellendurchmesser (mm) 3 2 3
‘ Gesamtlange ‘ ‘ Gesamtlange ‘
+ Motor Seite  + Getriebe Seite  Gesamtlange [mm] / ® siehe Getriebe
RE 25 99/101 68.6
RE 25 99/101 GP 26,0.75-2.0Nm 257 .
RE 25 99/101 GP 32,0.75-45Nm 259 °
RE 25 99/101 GP 32,0.75-45Nm 260 .
RE 25 99/101 GP 32,1.0- 6.0 Nm 263 °
RE 25 99/101 GP32S 286-288 °
A-max 19,1.5W 118 43.3
A-max 19,1.5W 118 GP 19,0.1 -0.3 Nm 246 °
A-max 19, 1.5 W 118 GS 20, 0.06 - 0.25 Nm 247 ®
A-max 19,1.5W 118 GP 22,0.1 -2.0 Nm 250/251 °
A-max 19,1.5W 118 GS 24, 0.1 Nm 256 °
A-max 19,1.5W 118 GP22S 284/285 °
A-max 19,25W 120 45.9
A-max 19,25W 120 GP 19,0.1 -0.3 Nm 246 °
A-max 19,25 W 120 GP 22,0.1-2.0 Nm 250/251 ®
A-max 19,25W 120 GS 24, 0.1 Nm 256 °
A-max 19,25W 120 GP22S 284/285 °
A-max 22 122/124 46.3
A-max 22 122/124 GP 22, 0.1 - 0.3 Nm 248 ®
A-max 22 122/124 GP 22,0.2 - 0.6 Nm 249 °
A-max 22 122/124 GP 22,0.1 - 2.0 Nm 248-251 °
A-max 22 122/124 GS 24, 0.1 Nm 256 °
A-max 22 122/124 GP 22 S 284/285 °
A-max 26 126-132 59.1
A-max 26 126-132 GP 26, 0.75 - 4.5 Nm 257 °
A-max 26 126-132 GS 30,0.07-0.2Nm 258 °
A-max 26 126-132 GP 32,0.75-45Nm 259 °
A-max 26 126-132 GP 32,0.75-45Nm 260 .
A-max 26 126-132 GP 32, 1.0- 6.0 Nm 264 °
A-max 26 126-132 GS 38,0.1- 0.6 Nm 269 °
A-max 26 126-132 GP 32 S 286-288 °
Anschlussbeispiel
Versorgungsspannung Vcc 5V +10% ' ! .
Ausgangssignal TTL kompatibel Q"y';'fmﬁgg'rg”'ﬁfégrf'“e Vee 5 VDC =5 %
Phasenverschiebung ® 90° + 45°e E:ﬂ g Eyn% A Roullup 3.3 kQ
Signalanstiegszeit B . /
(typisch, bei C, = 25 pF, R, = 11 ke, 25°C) 200 ns empfohenor Stecker: I
Signalabfallzeit Micromodul-Stecker Kanal A
(typisch, bei C_ = 25 pF, R. = 11 kQ, 25°C) 50 ns Typ Lumberg MICA 4
Betriebstemperaturbereich -20...+85°C
Tragheitsmoment der Impulsscheibe = 0.05 gcm? | Bestellnummer fiir Stecker mit Kabel: 3419.506 H KanalB
Strom pro Kanal min. -1 mA, max. 5 mA
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Umgebungstemperatur 9y = 22 - 25°C
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