
Tabelle1

Seite 1

Hall 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4

gr

ge

bl

Hall H1=bl, H2=ge, H3=gr A 3 1 5 4 6 2 3 1 5 4
Hall H1=gr, H2=ge, H3=bl bl 6 4 5 1 3 2 6 4 5 1
messung nach Erreichen der Pos '+ ge ge bl bl gr gr ge ge bl bl

'- bl gr gr ge ge bl bl gr gr ge
Sollansteuerung (einen voreilen) '+ ge bl bl gr gr ge ge bl bl gr

'- gr gr ge ge bl bl gr gr ge ge

Pr
o
g
ra

m
m

Ansteuer vorw. Hall A '+ W W V V U U W W V V
'- V U U W W V V U U W

Ansteuer vorw. Hall B '+ U V V W W U U V V W
'- W W U U V V W W U U

Ansteuer rückw. Hall A '+ V U U W W V V U U W
'- W W V V U U W W V V

Ansteuer rückw. Hall B '+ W W U U V V W W U U
'- U V V W W U U V V W

B
lo

ck
te

st Ansteuer rückw. Hall A '+ V U U W W V V U U W
'- W W V V U U W W V V

Ansteuer rückw. Hall B '+ W W U U V V W W U U
'- U V V W W U U V V W

S
in

u
st

e
st Ansteuer rückw. Hall A '+ V U U W W V V U U W

'- W W V V U U W W V V
Ansteuer rückw. Hall B '+ W W U U V V W W U U

'- U V V W W U U V V W
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5 6

6 2
3 2

gr gr
ge bl
gr ge
bl bl
U U
W V
W U
V V
W V
U U
V V
W U
W V
U U
V V
W U
W V
U U
V V
W U
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