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Abtastung

m1 2.2:= Faktor Abtastfrequenz zu Testsignalfrequenz
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Tsampled n 1

m 1

n n 1+ n TA1 m Ts<if

m m 1+ otherwise

n TA1 m Tswhile
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5 ms=:=

Periodenendauer des abgetasteten Signals
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5=:=  --> n 1 2, nfourier..:= Anzahl der benötigten Fourier-Koeffizienten für idealen Tiefpassfilter bei halber Abtastfrequenz
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Fourier-Reihenentwicklung



Berechnung der Koeffizienten
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d:=
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Fourier-Reihenentwicklung
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