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Betriebsanleitung

REHFUSS FREQUENZUMRICHTER 7%\ 05;:
TYPN HE
0,4 kW bis 22 kW
B Preiswert

® Einfache Bedienung

B Leise

® Kompakte Bauweise

B Fur praktisch jede Anwendung

B Eingebaute Gleichstrombremse

m Bedienfeld mit Folientastatur (

B Analogausgang

ANTRIEBSTECHNIK CARL REHFUSS GmbH + Co
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Beachtung der in
Ein sichere Betrieb des Gerates setzt voraus, da es von qualifiziertem Personal s;tcr\;/giredmﬁlﬁs gg;i’;} i sindgsowohl
E'm sncheref e sanleitung aufgefihrten Warnungen montiert und in B_emeb g;:s: o Stafkstromanlagen (2.B. VDE),
d!eser Bedlgnung d regionalen Montage- und Sicherheitsvorschriftep fir Arbeite erstnlicher Schutzeinrichtungey
g;: aang;m:ilgegel;‘n fachggerecmen Einsatz von Werkzeugen und die Be:;té:?‘% anin- und Austittder Kiiluf Gber
betreffenden Vorschriften zu beachten. Stellen Sie sicher, daR fir den ungdeen l6t. B8l Eiftall e umrichters_ in einen
d unter dem Umrichter ein Freiraum vom mindestens 120 mm vorhan Wadt nichi Gbersteigt. Vermeiden Sie
g?:hrank stellen Sie sicher, daR die Temperatur den vorgeSCh”e?er:‘te? missen vor Gebrauch sicher auf einer
Ubermagige Schwingungen und Erschunerungen des Gerates. Umric neim Kahikrper zu verhindern.
flachen Oberflache befestigt werden, um den 2ugriff zu den Kondensatore

Hinweis:

i kenstorfilter). . o

Bitte beachten Sie bei der Planung gegebenenfalls den Einsatz von op'.'°f'|1::5$is : g?: Umrichter wurden firr Betrieb in
Verdrahtungsrichtlinien zur Verringerung der elektromagnetischen Beein eikchan SERInGsn 2u erwarten sind. Im
industrieller Umgebung entwickelt, in der hohe Werte an glektromfaa?losen und storungsfreien Betrieb. Sollten
aligemeinen gewahrleistet eine fachgerechte Installation einen gefa Richtlinien gegebenentalls als nutzllch.'
dennoch Schwierigkeiten auftreten, dann erweisen sich die nachstehenden mit groiem Querschnit, die an einen
(1) Stellen Sie sicher, dag alle Gerate im Schrank ber kurze fsrdungsleltlme"ut eerdet sind. Besonders wichtig ist
gemeinsamen Erdungspunkt oder eine Erdungsschiene angeschlossen sind, g ' gs erat) Gber eine kurze Leitung mit
&s, daf jedes an den Umrichter angeschiossene Steuergerat (z.B. Automatisier uu%qrgi;chter selbst. Es werden flache
grolem Querschnitt mit dem selben Erdungspunkt verbunden ist, wie der ringere Impedanz aufweisen. Der
Leitungen (z2.B. Metallbigel) bevorzugt, da sje bei hohen Frequenzen eine gering

ige
i luss des zugehoug n
ittel, lei U i i o] euerten Motoren soll direkt an den Erdur gsa“scl u
ichters angeschlossen werden.

ischen dem Kihikrper und
(2) Bei der Montage des Umrichters Zahnscheiben verwenden und darauf achten, gaB zwische ,
der Platte gute elektrische Verbindung besteht Erforderlichenfalls Anstrich entfern:er-‘ Die Leitungsenden sorgfaltig
(3) Soweit méglich sing fgr Steuerkreise geschirmte Leitungen zu vewverr:. e Poay e
abschlieBen und darauf achten, dag gie Adern nicht uber lange Strecken ungescl I"mn unter Verwendung getrenn
(4) Die Steuerleitungen sind von den Lastleitungen moglichst entfernt Zu ver eg? ﬁer estellt werden. n
Leitungskanale etc. Bei Leitungskreuzungen soll nach Méglichkeit ein Winkel von 90 ; Rgc.Besch altungen im Fall ::n
(5) Stellen Sie sicher, gap die Schitze in den Schranken entstdrt sind, entweder durc bei die Entstdrmittel an ist
Wechselspannungsschutzen oder durch ‘Freilauf-dioden bei Gleichstrpmschutzen. w?rks am. Diese Entstorund
Spulen anzubringen sing, Varistoren figr Uberspannungsbegrenzung sind ebenfalls wrden ’ iden
insbesondere dann wichtig, wenn die Schtze von den Relais im Umrichter gesteuert wehirmdn g/Bewehrung an be

(6) Fir die Lastverbindungen geschirmte oder bewehrte Kabel verwenden und die Absc

Enden erden.

soll, dann wird

n des
(7) Wenn der Antrieb in einer gegen elektro Stonunps
die Verwendy

. iten
magnetische Stérungen empfindlichen Urz%e:;;gsatrrg:nen
ng des FunkenstOrbausatzes empfohlen, um die Ieitung_sverbundene':_:ren und gut zu erden. erzeugten
Umrichters einzuschranken. In diesem Fajj it der Filter nahe am Umrichter zu monti er
(8) Die Niedrigste, noch m

icht
: | . m Umrich
Ogliche Schaltfrequenz wahien. Dadurch wird die Intensitat der vo
elektromagnetische Stérun

gen herabgesetzt.
Bei der Installation der U,

n
timmunge
rheitsbes

mrichter darf unter keinen Umstinden gegen die Siche

verstofen werden)

Stellen Sie Sicher, daR der Motor figr

: h dem
o t den. Nad
die richtige AnschluBspannung ausgelegt is ssen WerCe - ingepauten
Vor dem Einschaiten des Gerstes mug gie Kunststoffabdeckung des Gerates °§f ‘):hl:amit sich die EI:gh lauf
Abschalten mug stets 5 Minuten lang gewartet werden ( bis rote LED 1 erloschen ist ), e
Kondensatoren des S

ist el . der
bdeckung ist €rst tigung
A Pannungszwischenkreises entladen konnen. Das Abnehme';e‘:eg;eﬁonderer Berlcksichtd
d(eser Zeit 2uldssig. Alle Einstellungen darfen nur von qualifiziertem Personal un
Sicherheits- und Warnhinweige Vorgenommen werden.

. sondeﬁ
VORSICHT _ statische Elektrlllf"ge:eoder mit
Auf den Leiterplatten befinden sich hochempfingliche Halbleiterbauteile, die gegen t den Han

empfindlich s; i

. i ; mit
teilen mi eitungen |
as Ber(hren von Leiterbahnen oder B_au ieBen der L

- und
. istungs
: ingefuhrt und an die Ir;e/l\nschluﬁ der
erden von der Unterseite her in das Gerat eingefl _ eie
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Vor der Installation und Inbetriebnahme dieses Gerdtes lesen Sie bitte sorgféltig diese Sicherheits- und
Warnhinweise und betrachten Sie alle an dem Gerit angebrachten Warnschilder. Achten Sie auf lesbaren
Zustand der Warnschilder und ersetzen Sie fehlende oder beschidigte Schilder.

WARNUNG

Dieses Gerat erzeugt gefahrliche elektrische Spannungen und steuert gefahrliche drehende Teile. Tod, schwere
Kérperverletzung oder erheblicher Sachschaden kénnen die Folge sein, wenn die Anweisungen in dieser
Bedienungsanleitung nicht befolgt werden. ]
Nur entsprechend qualifiziertes Personal solite an diesen Gerat arbeiten. Dieses Personal muR mit allen
Warnhinweisen und den MaBnahmen vertraut sein, _dne in dieser Bedienungsanleitung fiir den Transport, das
Aufstellen und die Bedienung des Gerates enthaiten snr_1d. Der grfolgreiche und gefahrlose Betrieb dieses Gerates
hangt von der ordnungsgemafen Handhabung, Installation, Bedienung und Wartung des Gerates ab.
Die Frequenzumrichter arbeiten mit hohen Spannungen. )
Der Kondensator des Gleichspannungszwischenkreises bleibt auch nach dem Abtrennen/Abschalten der
Netzspannung mit gefahrlich hoher Spannung aufgeladen. Das fonen des Gerates ist daher erst finf Minuten,
nachdem das Gerat spannungsfrei geschaltet wurde, zuléss!g. Bei Arbeiten am geoffneten Gerat ist zu beachten,
daR spannungsfiihrenden Teile freiliegen. Es ist deshalb sicherzustellen, daR diese spannungsfiihrenden Teile
nicht beriihrt werden. o :
Gerite mit dreiphasigem NetzanschluB dirfen nicht iber einen FI-Schutzschalter (Fehlerstromschutzschalter) an
das Netz angeschlossen werden - (siehe DIN VDE 0160, Abschnitt 6.5). _
Folgende Kilemmen kénnen auch bei Motorstillstand (Umrichter nicht aktiv) gefahrliche Spannung fiihren:

die NetzanschluBklemmen

die Motorklemmen

die Klemmen fiir den Bremswiderstand 3 _
AnschluB, Inbetriebnahme und Stérungsbeseitigung sind nur durch Fachkrafte zulassig. Das Fachpersonal muR

grundlich mit allen Warnhinweisen und Instandnaltun_gsmallnahmgn vertraut sein.
Unter bestimmten Einstellbedingungen kann der Umrichter nach einem Netzausfall automatisch anlaufen.

VORSICHT

Kinder und die Offentlichkeit dirfen keinen Zugang und Zugriff zum Geréat haben. Das Gerat darf nur fir den vom
Hersteller vorgesehenen Zweck verwendet werden. Unbefugte Veranderungen und die Verwendung von
Ersatzteilen, die nicht vom Herstelle des Gerates verkauft oder empfohlen werden, kénnen Brande, elektrische
Schiage und Verletzungen verursachen. Bewahren Sie diese Bedienungsanleitung zugriffsfahig auf und geben Sie

sie jedem Benutzer.

Bei Rickfragen wenden Sie sich an

ANTRIEBSTECHNIK CARL REHFUSS GmbH + Co
Buchtalsteige 5
D-72461 Albstadt

Tel. 074327015 0
Fax. 0743270 15 90
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TEE 220
FR230-N.. 20 75 150 =
Motornennieist 0.75 1.5 :
A un K 0.4 - 4,0
Hagang Ausgangsdauerieiston k\‘?;l\ 1.2 17 2 10,5
Asgangsnennstiom 5 3 45 ’>
Ausgangsspannung : 3x0 .. 200/240
\
Eingang Eingangsspannung v 1 x200 - 240 +10%
Netzfrequenz Hz 47 - 63
\-\ T
AxBxC 162 149x153x184] 185X
Abmessungen Dxg ————  mm 10;:,(3?;0 138 x 174 174 xozos
. m
L Gewicht kgm 14| 14 BT 15:6/3 220073
e = FR400-N . 75/3 ] 150/3 [ 220/3 [ 40073 | 550/3 77505/3 512
otornennleistun 40 [ 55 | 7
kW [075] 15 ] 22 . 36,6
Ausgang Ausgangsdauerleistun KVA| 1.7 | 29 | 40 | 6.7 | 99 [133]1 2951 2;‘.14 o
Ausgan snennstrom A 23| 38| 52|88 13 [175 34 | 48 |
Ausgangsspannung v 3x0 ... 380-460 ]
'\
Eingang Eingangsspannung v 3x 380V-460V £ 10%
Netzfrequenz hz 47 - 63 B
_\ 40x4
AxBxC mm | 149x153x184 | 185x164x215 | 200x199x300 25203’;2)( 3"85
Abmessungen _DXE\ mm| 138x 174 174 x 204 185’[‘286 23] 125 13.5
[Gewicht ——— 73 |12, Sl
h—— Gewicht 8 |40 | 7.0 ;
Steuerung kg [24 24738 _—
Digitaie Bedieneinheit standarg Brems . Chopper standard
MMLO-WMWM Rampen 0-36008
Olwertkonstanz 1 8 B
Motorter e —————— anabog 0.4 % digital 0.01 % Festsolwerte
Motortemp. Gberwachun $ <8 Taktirequenz -12 kHr:
onlolusgange [ Relas 20V AC T3 39V DC T [ DCBremse gl
,U_Utglng Allgemein
%_‘@'ﬁ - 60s Betnebsart 4OW
MMUW\ 0- 400 Hz Wirkungsgrad Umrichter 97 %
Frequenzaufiosyn, 0.01 Hz Schozant 1P20 =
Anapg - Ausgang 0-10VDC Umgebungstemperatur -10 bis +40
Optionen Schutzfunktionen
Eremsw»dergtand Ubertemperatur Umrichter —
nkentstorfter Ubertemperatur Motor
Serielie Schnittstelle RS 232/485 Uber- Unterspannung
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E |
|
= D
| C |
S‘\“
Funkentstdrfilter FI230 -N.. 75 150 220 FI1400 -N.. 150 400
A xBxC 114x199x30 | 159x228x45 | 195x265x45 JA x B x C 159x228x45 | 195x265x45
Abmessung DxE ™| o6ex183 | 133208 | 174x245 pxE ™M | 138x208 | 174x245
Frequenzumrichter | FR230-N.| 40 - 75 150 220 FR 400 - N ..|75/3-150/3 | 220/3-400/3
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UMGEBUNGSBEDINGUNGEN ichen. missen folgende
ichter zu erreichen,

Um die einwandfreie Funktion und eine hone Lebensdauer der Frequenzumric

Umgebungsbedingungen eingehalten werden:

*  Temperatyr

®  Geschlossenes Gehause -10°C bis 40°C

®  Offenes Gehayse -10°C bis 50°C

. Keine Feuchtigkeit, korrosive Atmosphire oder Staub

. Keine direkte Sonnenbestrahlung

L]

Vibrationen max. 0,5g

EINBAULAGE

nzuhalten.
Fir einen stdrungsfreien Betrieb ist ein Freiraum 1. Abbildung unten e

) wahrleisten.
. iente Kuhjung zu ge!
ne effiziente :
Der Frequenzumrichter muB vertikal (Kuhirippen) montiert werden um ei

e

g

5cm

———mm e m—
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F047

Fo48

Fo4g

FO50

F051, F052
FO053-F055
FO56 - Fos8

FOs6 - Foss

siehe F036

XXOX  Stop - Taste am Bedientableau aktiv, auch wenn F010 auf 1 (Extern Start/Stop) eingegeben wurde.
XX1X  Stop - Taste am Bedientableau nicht aktiv wenn F010 auf 1

XOXX  Fangfunktion aktiv wenn F058 auf 7 und Klemme 8 mit 5 geschlossen

X1XX  Fangfunktion aktiv bei Start

OXXX Automatische Ausgangsspannungsregelung aktiv

1XXX  Automatische Ausgangsspannungsregelung nicht aktiv

SP1/SP2 oder SP3 geschlossen ist.

Beschleunigungszeit 2 (siche F001/002)

Verzégerungszeit 2 (siehe FO01/002)

siehe F036

siehe F044

Multifunktionseingange Klemmen 6 /7/8

00  Festfrequenzenanwahl

01 Festfrequenzenanwahl

02  Festfrequenzenanwahl

03  Tippbetrieb sieche F024

04 2 Beschleunigungs- / Verzégerungszeit

05  Externer Not - Aus (freier Auslauf)

06  Feier Auslauf

07  Fangfunktion siehe F048

08  Energiesparbetrieb siehe F082

09 Klemme 6/7 od. 8 mit Klemme 5 geschlossen Bedienung Uber Bedientableau
10  Klemme 6/7 od. 8 mit Klemme 5 offen Bedienung extern
" Beschleunigung / Verzégerung wird unterbrochen

12 Motorpolfunktion , Schneller”

13 Motorpolfunktion , Langsamer”

14  Automatischer ProzeRablauf ,Ejn" siehe F025

00-15 Normal offen

16-31 Normal geschlossen

1.*STOP* -Taste am Bedientableau bei Steuerung , Extern iber Klemmleiste" fir NOT Aus aktiv.
2. Fangfunktion aktiv wenn F056/057 oder FO58 auf 07 gesetzt ist und derdazugehorige Multifunktionseingang
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Frequenzsaiwert uber Poti oger Steuerkiemmen

Vorlauf
: EN/STOPSgnai |, 0 ¥ o/ o+—t— Ruckat
an Steuerkliemmen o aut
-SEQ  Fm WD
Anzeige Hz oder 1/min — Q | g—F— Awege Spannung
Hz/RPM VOLT ‘
Programmiermodus 1o BBBB o +—1— Anzege Strom
FUN Display
EIN/STOP -+ (RON Funktionsparameter
STOP AUF Honere Werte
e AB Niedrigere Werte
L PAFINCRAR L i Stellenwahltaste ks
REV von rechts nach i
Ruckstellung
smwenbm" T TER] < T— Lese / Speicher Taste
FREQ SET ENTE
Ablauf Parametereinstellung und -anderung
m Taste m Hinweis
— ] —
Anzeige nach AnschluB des U;“:'::::{:rapom variieren.
D 00.00 Kann je nach Einstellung von ra
Anzeige der Parameternumme
Dsp
1. FUN | FXxx B ]
_\\h
A Auf hdheren Parameter wechseln
= FXXX Auf niedrigeren Parameter wechseln______,___—
v |
READ P . zeigt.
arameterwert wird ange: ,
. ENTE XXxx Anzeige kann je nach Parameter variieren
A Auf hoheren Parameterwert wechserl,rs\eln
4 v Auf niedrigeren Parameterwert wec
) < XXXX Stellenwechsel von rechts nach links PSS
Parameterwert wird gespeichert und
5 End Parameternummer angezeigt.
’ FXXX T ——
Fur weitere Anderungen Schritt 3 bis Schrit 5 anwenden.
D
r FO51
6 osp Anzeige kann je nach Einstellung von Paramete
' FUN 00.00 variieren. ]
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Param. F unktion Werk Kunde Param. Funktion Werk [Kunde
IF 000 F requenzumrichtertyp F054  IDC Bremse Einschaltfrequenz Hz | 1,5
FOO1 ®  Hochlaufzeit 1 s [ 10 F055 |DC Bremsmoment % | 8
F002 ®  Ricklaufzeit 1 s 10 F056  [Auswahl Steuerfunktion Kiemme 6 00
F003 [Ausw. SteueranschuR KI. 3, 4. 5, 6 0000 F057 _ JAuswahl Steuerfunktion Kiemme 7 01
F004 Einstellung Parameterschutz 0000 F058  JAuswahl Steuerfunktion Kiemme 8 02
F005 Einstelung Spanung/Freq. Kennlinie 9/5 FO53  |belegt

F 006 Maximalfrequenz Hz | 60/50 FO060  belegt

F007 Minimalfrequenz Hz| 0 FO061  Muti Funktions Ausgang 00
F008 Einstelung Frequenzwert Hz| 0 F062_ belegt

F 009 F requenzbereich Hz| O F063  belegt

F010 Steuermodus 0 FO64 bekegt

F011 F requenzsolwertauswahl 0 FO65  Frequenzausblendung 1 Hz | 0
F012 Uberlastfunktionen 0000 FO66  Frequenzausblendung 2 Hz | 0
F013 7ul Uberlast bei Hochlauf % | 110 F067 _ Frequenzausblendung 3 Hz | 0
FO14 7ul. Ubertast bei Lauf % | 160 F068  Frequenzausblendung Bereich Hz | 0
F015 @ [Ricklaufzeit bei Ubertast s | 3 F069 Motortemperaturschutz 0000
Fo16 Wiederanlauf/ResetEingangssignal 0000 F070 Motornennstrom A

F017 ®  Festfrequenz 1 Hz| 5 FO71 _ Drehmomentanhebung aktiv / inaktiv | 0000
F018 ®  Festfrequenz 2 Hz | 10 F072 ® Drehmomentanhebung % 0
FO019 @ Festfrequenz 3 Hz | 20 FO73  elegt

F020 ®  Festfrequenz 4 Hz | 30 FO074  pelegt

F021 ®  Festfrequenz 5 Hz | 40 FO75  Motoreeraufstrom A

F022 @ Festirequenz 6 Hz | 50 F076 ® Motorschiupf Hz| 0
F023 @  Festirequenz 7 Hz [ 60 FO77__|Drehmomentiberwachung 0000
F024 ® [Tippfrequenz Hz | 2 FO78 fzul Uberlast % | 160
F025 ®  Pigitaler Frequenzsolwert Hz| 5 F079  [ul. Uberlastzeit s |01
F026 ®  FFreq.wert bei min. Analogwert Hz| 0 F080 [Verrundung 1 s |02
F027 ®  |Analogwert / Freq.w. F026 % | 0 F081 [Verrundung 2 s 102
F028 ®  [Analogwert / Freq.w. F006 % | 100 F082 _[Energiesparmodus aktiv / inaktiv 0000
F029 @ Richtung von F027 und F028 0 F083 @ [Spannungssenkung % | 80
F030 Netzspannung \ 084  Prozess Timer aktiv / inaktiv 0000
F031 Wiederanlauf nach Netzausfal S 0,5 F085 [Prozesszeit 1 s 0
F032 Wiederanl. n. Netzausfal ein / aus 0 F086 |Prozesszeit 2 s 10
F033 belegt F087 [Prozesszeit 3 S 0
F034 Wiederanlaufinterval s 0 F088  Prozesszeit 4 s | 0
F035 Anzah! Wiederanlaufversuche 0 F083  Prozesszeit § s | 0
F036 Pokzahl Motor 4 F090 _Prozesszeit 6 S 0
F037 Maximalfrequenz Hz | 60/50 F031 Prozesszeit 7 S 0
F038 Spannung bei Maximalfrequenz % | 100 F092 @ [Schwingungsdauer 5
F039 7 wischenfrequenz Hz | 325 F093 ® lUberlagerungsamplitude % | 0

F 040 ISpannung bei Zwischenfrequenz % | 7.5 F094 @ |intensitat % | 0
F041 iSpannung bei 0.1 Hz % | 7.5 F035 _pelegt

F042 Startfrequenz Hz| 1 F036  belegt

F043 [T aktfrequenz 14 F097 Fenhlerrelaisfunktion Kiemme 1 - 2 0000
Fo44 Ricklauf 0000 F098  Fehlerrelaisfunktion Kiemme 1- 2 0000
F045@  Faktor fir Analogausgang % | 100 FO099 pelegt

F046 ®  |Analbgausgang 0 F100 [Slave - Adresse (Umrichteradresse)

F047 @  |Anzeigemodus 0000 F101 Baudrate

F048 Bremsfunktionsparameter 0000 F102 _Kommunikationsanpassung

F043 @  Hochlaufzeit 2 S 10 F103- pelegt

F050 @  Rucklaufzeit 2 S 10 F122

F051 @ |Anzeigeauswahl 0 F123 Ricksetzen auf Werksvoreinstellung 0000
F052 @  Faktor fir Anzeigewert 1800 124  [CPU Version
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Para- . Werks-
fiatar Funktion einstelung Beschreibung / Hinweise
F000 Frequenzumrichtertyp . nach Typ
F001 ® | Hochlaufzeit 1 S 10 0,1-3600s
F002 ® | Ricklaufzeit 1 S 10 0.1- 3600s
F049 ® | Hochlaufzeit 2 S 10 0,1 - 3600s
F050 ® | Ricklaufzeit 2 S 10 0.1 - 3600s
F080 Verrundung 1 S 02 0-4s
FO081 Verrundung 2 S 0.6 0-4s
F003 Auswahl Steueranschiu XX00 rechts / Stop KL3 inks /Stop Kl 4
Kiemmen 3, 4, 5,6 XX01 rechts / inks KL 4 Ein / Stop KL 3
XX10 rechts / links KL 6 Stop KL 4 Ein K13
X0XX finks méglich
X1XX  links nicht mdgich
0XXX  Frequenzsobwert - Speicher aktiv Solwertanderungen iber
Steuereingange bleiben nach Stop gespeichert.
1XXX  Frequenzsolwert - Speicher inaktiv Solwertanderungen
Uber Steuereingange werden nach Stop auf 0 gesetzt.
F004 Einstellung Parameterschutz Legt fest, weiche Parameter verandert werden kdnnen.
Hinweis: F004 ist immer anderbar.
XXX0 Ale Parameter kdnnen gelesen und verandert werden.
XX01  F017-F025 kénnen nicht verandert werden.
XX1X__ Alle auBer F017-F025 kdnnen nicht verandert werden.
Kenniinieneinstelung
F005 Spanung /Frequenz Kennlinie 0/9 0-18 0 - 8 fir 50Hz - 17 fir 60 Hz
F030 Netzspannung V | enaxhTyp | 200- 480 V
F037 Maximalfrequenz Hz 50 50 - 400 Hz
F038 Spannung bei Maximalfr. % 100 0- 100 % von Netzspannung
F039 Zwischenfrequenz Hz 0,11 - 400 Hz
F040 Spannung Zwischenfreq. % 75 0- 100 % von Netzspannung
F041 Spannung bei 0,1 Hz % 75 0- 100 % von Netzspannung
F048 Spannungsanpassung 0000 [OXXX aktv XXX __inaktiv___ FOO5 auf Wert 0018 einstelen
F006 Maximalfrequenz Hz 50/60 | 0-400Hz Bei hachsten Eingangswert entsprechende Frequenz.
F007 Minimalfrequenz Hz 0 0-400Hz _Bei kleinsten Eingangswert entsprechende Frequenz.
Mutti Funktions Ausgang Frequenziberwachung
F008 Einstellung Frequenzwert Hz 0 0000 - 0400Hz
F009 Frequenzbereich Hz 0 0-30Hz + Bereich des Frequenzwertes von F008
F061 Mutti Funktions Ausgang 0000 | Auswahl Multi Funktions Ausgang Kiemmen 10 - 11
SchieBer Offner AKtiv bei
0000 0006 Umrichter arbeitet
0001 0007 Ausgangsfrequenz kieiner F008
0002 0008 Ausgangsfrequenz F008 + F009
0003 0009 Ausgangsfrequenz groRer F008
0004 0010 Ausgangsfrequenz kieiner F008
0005 0011 Ubertast
F010 Steuermodus 0 0000 Bedieneinheit 0001 Steuerung {iber Anschiisse TM2
FO011 Frequenzsowertauswahl 0 0000  Lauft mit Wert von Parameter F025
0001  Steuerung ber Potentiometer der Bedieneinheit
0002  Steuerung dber K.12 - 14 ( Poti oder analoges Signal )
0003 _ Steuerung uber Mutti - Funktions - Eingange (KL 6 - 8)
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Parameter ) Werks- ] .
Funktion einstelung Beschreibung / Hinweise
F012 Ubertastfunktionen 0 XXX0  Uberastschutz bei Hochlauf ein
XXX1  Uberastschutz bei Hochlauf aus
XX0X  Uberlastschutz bei Ricklauf ein
XX1X  Uberlastschutz bei Ricklauf aus
X0XX  Uberlastschutz bei Lauf ein
X1XX  Uberlastschutz bei Lauf aus
OXXX Rucklaufzeit bei Uberiast Wert von Parameter F002
1XXX  Ricklaufzeit bei Uberiast Wert von Parameter F015
F013 Zul. Ubertast bei Hochlauf % 110 30- 200 %
F014 Zul. Uberiast bei Lauf % 160 30- 200 %
F015 ® Riicklaufzeit bei Uberlast S 3 0,1-3600s
F016 Wiederanlauf 0000 XXX0  Wiederanlauf ein, wenn iber Steuerkl. Signal ,ON*
Reset XXX1  Wiederanlauf aus, wenn iber Steuerkl. Signal ,ON®
Eingangssignalabfrage XX0OX  Reset nur méglich, wenn iiber Steuerkl. Signal ,OFF*
XX1X  Reset mdglich unabhangig von Steuerkl.
Abfrage der Eingangssignale K1 3- 9 ( Abfragezeit 2ms )
00XX  Abfrage 10 - fach 01XX Abfrage 5 - fach
10XX  Abfrage 3-fach 11XX Abfrage 1 - fach
F017 ® Festfrequenz 1 Hz 5 0 - 400 Hz
F018 ® Festfrequenz 2 Hz 10 0-400 Hz
F019 ® Festfrequenz 3 Hz 20 0 - 400 Hz
F020 ® Festfrequenz 4 Hz 30 0 - 400 Hz
F021 ® Festfrequenz 5 Hz 40 0 - 400 Hz
F022 ® Festfrequenz 6 Hz 50 0-400 Hz
F023 ® Festfrequenz 7 Hz 60 0-400 Hz
F024 ® Tippfrequenz Hz 2 0-400 Hz
F025 ® Digitaler Frequenzsolwert Hz 5 0-400 Hz
F084 Prozess Timer 0 XXX0  Timer aus XXX1  Timer ein
XX0X  Nach Prozessablauf auf eingesteliten Frequenzwert
XX1X  Nach Prozessablauf auf Frequenzwert OHz
F085 Prozesszeit 1 S 0 0-3600s Wert bezieht sich auf Festfrequenz 1
F086 Prozesszeit 2 s 0 0-3600s Wert bezieht sich auf Festfrequenz 2
FO87 Prozesszeit 3 s 0 0-3600s Wert bezieht sich auf Festfrequenz 3
F088 Prozesszeit 4 s 0 0-3600s Wert bezieht sich auf Festfrequenz 4
F089 Prozesszeit 5 S 0 0-3600s Wert bezieht sich auf Festfrequenz §
F090 Prozesszeit 6 s 0 0- 3600 s Wert bezieht sich auf Festirequenz 6
F091 Prozesszeit 7 s 0 0-3600 s Wert bezieht sich auf Festfrequenz 7
Solwertvorgabe analog
F026 ® Freq. bei min. Analogwert Hz 0 0- 400 Hz
F027 @ Analog-/Freq.wert F026 % 0 0-100 %
F028 @ Analog-/Freq. FO06 % 0 0-100 % Wert muR groBer sein wie Wert bei F027
F029 ® Richtung von F027 und F028 0 0000 Positiv 0001  Negativ
F031 Netzausfalzeit S 0,5 0-25 Bei Netzausfall < der eingegebenen Zeit erfolgt Wiederanlauf
F032 Wiederanlauf n. Netzausfal 0 XXX0  Wiederanlauf aktiv XXX1 Wiederanlauf inaktiv
F034 Wiederanlaufinterval s 0 0- 800s Wenn Natzausfallzeit langer als unter FO31 eingegeben, werden in der
unter FO34 eingegebenen Zeit die in F034 Anlaufversuche durchgefuht
F035 Anz. Wiederanlaufversuche 0 0-10
F036 Potzahl Motor 4 -
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-~

Para. ] Werks- o
pled Funktion einstelung Beschreibung / Hinweise

F047 ® | Anzeigemodus 0000 | Ausgangsspannung XXX0 aus  XXX1 ein
2Zwischenkreisspannung XXO0X aus  XX1X ein
Ausgangsstrom XOXX aus  X1XX ein

F051 ® | Anzeigeauswahl .0 0000  Ausgangsfrequenz
0001  Motordrehzahl = 120 * eingestelte Frequenz / F036
0002  Anzeigewert XXXX
0003  Anzeigewert XXX.X
0004  Anzeigewert XX.XX
0005  Anzeigewert X XXX

F052 ® | Faktor fur Anzeigewert 1800 | Anzeigewert = eingestelte Frequenz * F052 / F006

F042 Startfrequenz Hz 1 0,1-10Hz

F043 Taktfrequenz 0014 0000 -1 kHz 0004 -24kHz 0008 -4.8kHz 0012 - BkHz
0001 -1.2kHz 0005 -3 kHz 0009 -5 kHz 0013 - OkHz
0002 -18kHz 0006 -36kHz 0010 -6 kHz 0014 -10kHz
0003 -2 kHz 0007 -4 kHz 0011 -7,2kHz 0015 -12kHz

Ricklauf

F044 Rucklauf 0000 [ XXX0 gefihrter Ricklauf
XXX1  Motor lauft ungefihrt aus
XX0X  Ubertemperaturschutz Bremswiderstand aus
XX1X  Ubertemperaturschutz Bremswiderstand ein

F053 DC Bremszeit S 0,5 0-255s

F054 DC Br. Einschaltfrequenz Hz 1,5 0,1-10Hz

F055 DC Bremsmoment % 8 0-20%

Multi Funktions Ausgang

F045 @ | Faktor fir Analogausgang % 100 0-200 %

F046 ® | Analogausgang 0000 | 0000  Ausgangsfrequenz 0001  Frequenz Solwert
0002 Ausgangsspannung 0003 Zwischenkreisspannung

Dynamische Bremse / Fangschatung

F048 Bremsfunktionsparameter 0000 XXX0  Erhohte Bremsleistung

XXX1  Normale Bremskistung

XX0X  .STOP* Taste aktiv bei Steuerung iber Steuereingange
XX1X  .STOP* Taste inaktiv bei Steuerung iber Steuereingange
X0XX  Fangschatung ber Multi - Funktions - Eingange aktiviert
X1XX  Anlauf mit Fangschattung n. Einschatten immer wirksam
0XXX  Automatische Spannungsanpassung aktiv
1XXX___Automatische Spannungsanpassung inaktiv

Multi - Funktions Eingénge

F056 Auswahl Steuerfunktion KI. 6 0000 | 0000  Festfreq. 1 0001 Festfreq. 2 0002 Festfreq. 3
F057 Auswahl Steuerfunktion K1 7 0001 | 0003  Tippbetrieb
F058 Auswahl Steuerfunktion KI. 8 0002 | 0004 Rampenzeitenauswahl

0005  Not Aus 0006 Stop

0007  Fangfunktion

0008  Energiesparmodus

0009  Steuermodusauswahl ON / OFF
0010  Kommunikationsmodus ON / OFF
0011 Hoch-/ Ricklauf unterbrechen

0012  Frequenz erhdhen 0013 Frequenz verringern
0014 Prozesstimer starten

0015  Erweiterte Frequenzsolwertauswahl ON / OFF
0016 - 0031 Wechsel Eingange von Normal OFFEN auf ZU

1



Rehfuss Electronic

Parameter . Werks-
Funktion einstelung Beschreibung / Hinweise
F065 Frequenzausblendung 1 Hz 0 0-400Hz
F066 Frequenzausblendung 2 Hz 0 0-400Hz
F067 Frequenzausblendung 3 Hz 0 0-400Hz
F068 Frequenzausbl. Bereich Hz 0 0-10 Hz F0B5, F066, F067 + F068
Motor und Frequenzumrichter Temperaturschutz
F069 Motortemperaturschutz XXX0  Elektronischer Motor - Temperaturschutz aktiv
XXX1  Elektronischer Motor - Temperaturschutz inaktiv
XX0X  Standardmotor
XX1X  Speziaimotor fiir Frequenzumrichter
XOXX  Motor Uberiast 103%, 150% fir 60 s
X1XX  Motor Uberiast 113%, 123% fiir 60 s
O0XXX  Ubertemp.-Motor Umrichter schattet ab Motor iuft aus.
1XXX  Bei Ubertemp.-Motor biinkt ,OL1*-Anzeige im Display
F070 Motornennstrom A Abhangig von einesetztem Motor
FO71 Drehmomentanhebung X0XX Drehmomentanhebung Abhangig vom Ausgangsstrom
X1XX Drehmomentanhebung inaktiv
1XXX  Drehmoment nach Kenniinie wie unter F005 und F072
F072 @ Drehmomentanhebung % 00 [0-10%
Schiupfkompensation
FO075 Motorieerlaufstrom A Abhangig von einesetztem Motor
FO76 ® Motorschiupf Hz 0- 6 Hz ca Motorp * (Motorsy ] hzahl) / 120
FO77 Drehmomentiiberwachung - 0000 [ XXX0 Drehmomenteniberwachung inaktiv
XXX1 Drehmomenteniberwachung aktiv
XX0X  Drehmomenteniberw. nur bei eingestelter Frequenz aktiv
XX1X  Drehmomenteniberwachung nach ,Start* aktiv
XOXX  Bei Uberiast-Motor biinkt ,OL3"-Anzeige im Display
X1XX  Bei Uberlast-Motor schaltet Umrichter ab Motor i8uft aus.
FO78 zul. Uberlastanhebung % 160 | 30-200%
F079 zul. Uberiastzeit S 01 [0-25s
Energiesparmodus
F082 Energiesparmodus 0000 | XX00 Energiesparmodus inaktiv
XX01  aktiviert iber Mutti - Funktions Eingange
F083 ® Spannungssenkung % 80 |0-100%
Schwingungsververhitung
F092 @ Dauer 5 1-100 Einheit 2 ms optimaler Wert ca. Y% der Periodendauer der Maschine
F093 ® Uberlagerungsamplitude % 0 0-100 %
F0%4 @ Intensitat % 0 0-30%
Fehlerreldisausgang
F097 Fehlerrelaisfunktion Kl 1 - 2 XXX0 _ inaktiv wahrend automatischem Wiederaniauf
XXX1  aktiv wahrend automatischem Wiederaniauf
XX0X  inaktiv bei voribergehendem Spannungsausfal
XX1X  aktiv bei voriibergehendem Spannungsausfal
XOXX  inaktiv bei externem Not Aus Signal
X1XX  aktiv bei externem Not Aus Signal
OXXX inaktiv bei externem STOP Signal
| 1XXX__aktiv bei externem STOP Signal
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Para- ; Werks- . .
meter Funktion einstelung Beschreibung / Hinweise
F098 Fehlerrelaisfunktion KI. 1- 2 XXX0 inaktiv bei Uberlast ,OL3"
XXX1  aktiv bei Uberiast ,0L3"
XX0X  inaktiv bei UberTemperatur - Motor ,OL1*
XX1X  aktiv bei UberTemperatur - Motor ,OL1
XOXX  Ausgang Kiemme 1 - 2 Normal OFFEN
X1XX  Ausgang Kiemme 1 - 2 Normal ZU
0XXX inaktiv bei UberTemperatur - Frequenzumrichter
1XXX  aktiv bei UberTemperatur - Frequenzumrichter
Kommunikationsmodus serielle Schnittstele
F100 Slave - Adresse 1-32  Uber die serielle Schnitstelle kdnnen bis zu 32 Umnchter miteinander verbunden u
von einem Rechner | SPS gesteuert werden ( ASCH Code )
F101 Baudrate 0/1/2/3 4800/9600/ 19200 / 38400
F102 Kommunikationsanpassung XXX0 1 Stopbit XXX1 2 Stopbits
XX0X  gerade Paritat XX1X ungerade Paritat
XO0XX  ohne Paritat X1XX mit Paritat
0XXX 8 Datenbits 1XXX 7 Datenbits
F123 | Werkseinstellung 0000 [ 1111 Werksvoreinstelung
F124 CPU Version
F125 Fehlercode Letzten 3 Fehlercodes konnen abgerufen werden
Hinweise zur Kennlinieneinstelung
() - Werte bei 60 - Hz Anschiul
Ul%] F005 A [%] B[%] | F[Hz]
100 ook« o R P 0@ | 75 [ 75 |2509
1(10) 75 10 25(3)
2(1) 75 15 2,5(3)
B 30 | 75 | 20 12503
4(13) 75 175 | 25(30)
5(14) 75 25 25(30)
A - - 6 (15) 75 15 5(6)
e W f [Hz] 708 | 7.5 20 | 56)
0,1 F 50(60) 400 8 (17) 7.5 25 5(6

Bei Einstelung des Parameter F005 auf Wert 18 kann die Kenniinie individuel eingestelt werden.

Das nachfolgende Diagramm soll dies verdeutichen.

U %]
FO38 —i— — — - B b i
F 040 — - o
Fo4l — -
il —f [Hz]
0,1 F039 F037 400
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Beschreibung der Parameterfunktionen
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Beschreibung Parameterfunktionen

Fooo Umrichtertypenleistung 1-18
F0O01 Beschleunigungszeit 0.1-3600s
F002 Verzcgerungszeit 0.1-3600s
F049 Beschleunigungszeit 2 0.1-3600s
F050 Verzégerungszeit 2 0.1-3,600s
F080 Rampe 1 Verrundung 0-45s
Fo81 Rampe 2 Verrundung  0-4¢

Formel zur Berechnung der Beschleunigungs ! Verzdgerungszeit

i Hz
Tatsachliche Beschl, / Verzogerungszeit [s]= Eingabewert [s] x Soliwert

FO06 [Hz]

Beschleunigungszeit 1 /2 Verzogerungszeit 1 / 2 sowie Verrundung der Rampe kann mittels
Mulitfunktionseingang 1/2 /3 bei Einstellung F056 / 057 / 058 auf 4 vorgegeben werden
Rampe 1 bzw. 2 sowie Verrundung ist bei FO80 und Fos1 = 0 unwirksam

F003 Auswahl Stop und Startbefehle

XX00 FWD/STOP, REV/STOP

XX01 FWD/REV, RUN/STOP

XX10 3 wire control mode

XOXX Linkslauf moglich

X1XX Linkslauf gesperrt )

OXXX Ausgangsfrequenz wird bei ..Stop" und neuerlichem , Start" beibehalten
1XXX Ausgangsfrequenz wird auf,,0" gesetzt

1. FOO3 ist nur wirksam wenn F010 auf 1 gesetzt ist

2.,STOP-Taste" am Bedientableau fir NOT-Halt im externen Betrieb (F010

= 1) nur aktiv wenn

FO018=XX0X)

F003=XX00 F003=XX01
yd 3FWD/ g 3Run/
yd 4REV/ / 4FWD/

Stop REV
5COM = COM
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Klemme 3 I
| i L
Klemme 4 : :
H ]
: | >
] | H H
A bei : ! ! '
usgang " | '
F003=XX00 t/ FWD . : |
E E :\ REV (*) 1/ >
! ]
Ausgang bei ;/_—\ !
E003=XX01 1/ FWD E >
\ REV (*) |/
Pulsstart (N/O)
Klemme 3
'rl >
|
Klemme 4 ! Pti!sstan (N/C)
[}
]
i | —>
}
! 1
Klemme 6 | .
' 1 j
| ! | »
J [}
Ausgang bei :/——\ !
E003=XX10 / FwD e . 'y
F004 Parametersperre

Bemerkung: Linkslaufsperre aktivwenn F003 = X1XX.
XXX0 Zugriff zu FO17 - 025)

XX01 FO017 - F025 gesperrt XX0X Zugriff zu allen Parametern
XX1X Alle Parameter gesperrt

F0o0s U/F- Kennlinienauswahl 0-18

Fo30 Eingabewert der vorhandenen Netzspannung 200- 230 VAC

FO37-41  Kennlinie fur Sonderanwendungen

F037 Maximal Frequenz 50 - 400 Hz
Fo3s Maximalspannung 0-100%
FO039 Mittlere Frequenz 0,11 - 400 Hz
Fo40 Mittlere Spannung 0-100%
F041 Minimale Spannung bei 0,1 Hz 0 - 100%
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F005 0-17 voreingestelite U/F - Kennlinien
Kennlinie fir F005 50Hz FO005 60Hz
Standard-

anwendungen

B=7,5% C=7,5% 0

hohes

Anlaufmoment

B=10% C=7,5% 1

B=15% C=7,5% 2

B=20% C=7,5% 3

Pumpen und Lifter

B=17,5% C=7,5% 4

B=25,0% C=7,5% 5

Konstante

Belastungen

B=15% C=7,5% 6

B=20% C=7,5% 7

B=25% C=7,5% 8
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3. FOO5=18
a. Ausgangsspannung wird wie folgt geregelt: \V; A
Vmax = F038 * FO30 F038
Vmid = F040 * FO30
Vmin = F041 * FO30
F040
b. F048 = 1XXX, AVR nicht aktiv
F041
Vmax = FO038 * Vin (Eingangsspannung)
Vmid = F040 * Vin
Vmin = F041 * Vin
F006 Obere Grenzfrequenz 0-400Hz
F007 Untere Grenzfrequenz 0 - 400Hz
’I
Hz A R
Ausgangsfrequenz .~

7’
’
s
7’

FO06 Obere Grenzfrequenz

F007 Untere Grenzfrequenz

— b

Liegt ein Laufbefehl an, kann die Ausgangsfrequenz nur Werte zwischen der oberen und der unteren Grenzfrequenz

annehmen

Multifunktionsausgang Frequenz erreicht Signal

F008 Schaltftequenz fur Multifunktionsausgang 0 - 400 Hz

Foog Hysterese fir F008 0-30Hz
F061 Multifunktionsausgang Auswahl

XX00 Laufsignal

XX01 Frequenz erreicht laut FO08

XX02 Frequenz erreicht laut FC08+/- FO09
XX03 Ausgang schaltet wenn Ausgangsfrequenz > Fo08
XX04 Ausgang schaltet wenn Ausgang'sfrequenz < F008

XX05 Drehmoment erreicht It. FO78

N /O bei Netz aus

XX06 - 11
N/ C bei Netz ein

Klemme 10/ 11

18



Rehfuss Electronic

F010 Laufbefehivorgabe

0 Bedientableau

1 Extern Gber Steuerklemmen TM2
STOP Taste am Bedientableau ist bei F048 XX0X auch bei Steuerung iber KiemmleisteTM2 aktiv.
FO11 Sollwertvorgabe

0 Bedientableau

1 Potentiometer auf Bedientableau

2 KlemmleisteTM2 Klemmen 12 - 14 Jumperstellung JP1 und JP2 bei analoger Sollwertvorgabe

beachten.
Jumper Poti 10kOhm /0-5V 0-10V 4-20mA
JP1 3 1 2 3 1
[0 o] o o o oo 9
1 2 3 1 1 2 3
JPZ ot | B o o
3 Festfrequenzenvorgabe Klemmen 6 - 8
Beachte : F056 - F058 Multifunktionseingang
F012 Ausfallschutz
XXX0 Bei Beschleunigung aktiv
XXX1 Bei Beschleunigung nicht aktiv
XX0X Bei Verzogerung aktiv
XX1X Bei Verzogerung nicht aktiv
X0XX Wahrend des Betriebes aktiv
X1XX Wahrend des Betriebes nicht aktiv
OXXX Verzogerungszeit fur Ausfallschutz F002 aktiv
1XXX Verzogerungszeit fur Ausfallschutz F015 aktiv
FO13 Ausfallschutz bei Beschleunigung Motorstrom in % von FR - Nennstrom
FO14 Ausfallschutz bei Betrieb Motorstrom in % von FR - Nennstrom

FO15 Verzogerungszeit fur Ausfallschutz ( F012 = 1XXX)

Ist die Beschleunigungszeit zu kurz eingestellt, kann es vorkommen, daR die Fehlemeldung . Uberstrom" am Display
erscheint.

Mit den Parametern FO13 - F015 kann dieses verhindert werden, da der Frequenzumrichter die Beschleunigungszeit
je nach Bedarf automatisch verlangert.
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FO16 Direktstart bei Netz - Ein (Klemme 3 od. 4 mit 5 geschlossen und FO10 =1
XXXO0 Direktstart moglich
XXX1 Direktstart nicht méglich
XX0X Reset moglich wenn Klemme 3 od. 4 mit 5 offen
XX1X Reset moglich wenn Klemme 3 od. 4 mit 5 geschlossen

1. Wenn Klemme 3 od 4 mit 5 (FWD / REV mit COM) geschlossen und FO16 XXX1 erscheint bei der
Netzeinschaltung die Fehlermeldung ,, STP 1".

F017 - F023 Frequenzvorgabe fir Festfrequenzen

1. Festfrequenzanwahl nur wirksam, wenn Parameter F056 / F057 od. F058 auf 0, 1, 2 programmiert sind
und die Multifunktionseingange SP1, SP2, SP3 (Klemmen 6, 7, 8) je nach Bedarf geschlossen sind.

F024 Frequenzvorgabe fur Tippbetrieb

1. Tippbetrieb nur méglich wenn Parameter F056 / F057 od. FO58 auf ,,3" eingestellt ist und der
dazugehdrige Multifunktionseingang SP 1/ SP2 od. SP3 geschlossen wird.
F025 Referenzfrequenz fiir Bedienung am Bedientnbleau

1. Wenn FO11 auf XXX0 (Sollwertvorgabe tiber Bedientableau) und Anlegen eines Laufbefehles uber
Klemmieiste TM2 wird auf die in F025 eingestelite Frequenz beschleunigt. In diesem Laufmodus kann F025 durch
driicken der Tasten ,Auf* und , Ab* verandert werden ohne in den Funktionsmodus einzusteigen.

F084 Automatischer Prozeflablauf

XXX0 nicht aktiviert

XXX1 aktiviert
XXO0X Eingestellte Frequenz nach Beendigung des ProzeRablaufes
XX1X Nach Beendigung des ProzeBablaufes auf 0 Hz

F085 — F091 ProzeRablaufzeiten
Prioritaten der Sollwenvorgabe 1. Tipp - Modus F024

2. Festfrequenzanwahl F017 - F023
3. Frequenzsoliwert
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1. Frequenzumrichter arbeitet im Modus TIPP Betrieb wenn F056 — F058 auf 3 eingestellt ist und die Klemme 6 /7
oder 8 geschlossen sind.

2. Fixfrequenzanwahl F056 — F058 auf 0 - 2 programmiert und Klemme 6 / 7 oder 8 geschlossen sind.

Festfrequenz Festfrequenz | Festfrequenz | Tippfrequenz Ausgangs- Prozesszeit
Klemme 8 Klemme7 | Klemme#6 frequenz
X X X X F025
X X o X F017 F085
X o X X F018 F086
X 0 0 X F019 F087
(0] X X X F020 F088
[0) X 0 X F021 F089
0] [0) X X F022 F090
o) 0 0 X F023 F091
- - - o F024
X: Klemme getffnet O: Klemme geschlossen - : ohne Funktion

3. Automatischer ProzeRablauf

4. FO84 = XXX1, F056 — F058 = 14
Start geschlossen - Pulssignal auf Klemme 6/ 7 oder 8
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F026 Frequenzkennlinie Startpunkt
F027 Sollwertzuordnung
F028 Sollwertzucrdnung
F029 Frequenzkennlinie Startpunkt 0: Positiv 1: Negativ
Hz ﬁ
F006 B
74
e ]
d ]
2 3
F026 ! F026
: > | >
F027 ’ 100 % 100 %
F028 F028
Kennlinie F026 Fo27 F028 F029
1 wahlbar 0% wahlbar 0
2 0 Hz 0% wahlbar 0
3 0 Hz wahlbar wahlbar 0
4 wahlbar 0% wahlbar 1
5 0 Hz 0% wahlbar 1
6 0 Hz wahlbar wahlbar 1

1.

2.

F026 - 29 nur aktivwenn FO11 auf 1 od. 2 eingestellt wird

F028 muB immer groRer sein als F027

Beispiel fur Kennlinie 1:
Sie wollen in einem Frequenzbereich zwischen 20 und 50Hz arbeiten und den Sollwert von 0 - 10V

in diesem Bereich voll ausnitzen.

F026 - 20Hz

F027 -0

Beispiel fur Kennlinie 3:

Sie wollen die Frequenz zwischen Fmin F007 und Fmax F006 voll ausnitzen jedoch den

Sollwertbereich begrenzen.

F026 -0

Ergebnis
Sollwert

F027 - 30%(z.B.) F028 - 100%

Frequenzbereich 0 - 50Hz
30%(3V) - OHz
100%(10V) - 50Hz

F028 - 100%

F029-0

F029 -0
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F030 Eingabewert der vorhandenen Netzspannung

FO31 Automatischer Wiederanlauf hei Unterspannung
Einstellwert der Unterspannungsdauer 0-2 sek.

F032 XXX0 Automatischer Wiederanlauf nicht aktiv
XXX1 Automatischer Wiederanlauf aktiv

F033 Reserviert (Parameter nicht aktiv)

F034 Automatischer Wiederanlauf- Wartezeit

FO035 Anzahl der automatischen Anlaufversuche

1.F035 > 0; F034 = 0 Frequenzumrichter startet bei Ausfall wieder bei der vorgegebenen Frequenz,
welche vor dem Ausfall vorgegeben wurde.

2.F034 > 0, F035 = 0 Frequenzumrichterantrieb l4uft frei aus und startet nach der eingegebenen Zeit
(FO34) zu der in F042 vorgegebenen Frequenz.

3. Automatischer Wiederanlauf ist bei Verwendung der DC -Bremse nicht aktiv
F036 Eingabe der Motorpolpaarzahl
F047 Betriebsdatenanzeige am Display

XXX0 Ausgangsspannung nicht méglich

XXX1 Ausgangsspannung moglich

XX0X Zwischenkreisspannung nicht maoglich

XX1X Zwischenkreisspannung mdglich

X0XX Ausgangsstrom nicht méglich

X1XX Ausgangsstrom méglich

FO51 Anzeigemodus
XXX0 Frequenz
XXX1 Motordrehzahl (abhangig von F036)
XXX2 Motordrehzahl (abhangig von F052)
XXX3 Motordrehzahl mit einer Dezimalstelle 000.0
XXX4 Motordrehzehl mit zwei Dezimalstellen 00.00

XXX5 Motordrehzahl mit drei Dezimalstellen 0.000

FO37 - FO41 Nur wirksam wenn Parameter FOO05 auf 15 eingestellt wurde.
Kennlinie fur Sonderanwendungen
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F042 Startfrequenz (siehe F035)
F043 Taktfrequenz
F043 Taktfreque F0 43 Taktfreque F043 Taktfreque F043 Taktfreque
nz [kHz] nz [kHz] nz [kHz] nz [kHz]
0 1 4 24 8 48 12 8
| 1.2 5 3 9 5 13 9
2 1.8 6 3.6 10 6 14 10
3 2 7 4 11 7.2 15 12

Eine hohe Taktfrequenz bewirkt, da die Motorgerausche geringer werden. Jedoch kann eine hohe Taktftequenz die
Funktion anderer elektronischer Gerate beeinflussen.

F044

F053
F054
F055

F045

F046

Stopfunktion

XXX0 Verzogerung mit Rampe (F002)

XXX1 Freier Auslauf

Gleichstrom Bremszeit

Einschaltfrequenz der DC-Bremse

Spannung der DC-Bremse
0-20 % der max. Ausgangsspannung

Skalierung Multifunktionsausgang (0 - 10V DC)

Zuordnung Multifunktionsausgang

0: Ausgangsfrequenz (max. F006)

1: Sollwert (max. FO06)

2: Ausgangsspannung

3: Zwischenkreisspannung
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™2 ™1

L1 W
Do T3
;'37 ‘) Ti' v
e :_"" FWD Ti‘: v s
— — O*{rev R
—_— }L COM (0V) LB R 13
L~ _— O%{ses sy
—— 5T {sp2 L2
—_— fi- sP3 -
b ji RES 2]
O~y 8YN- =) OPE
:L‘ j SYN+
— A%,y
Y [Tl H
SR N )
gLl M+ RS 232/ 485
Netz- und Motoranschkisse TM1
Kiemme | Beschreibung
L1 Bei 1 AC Kemmen L1/ L2
L2 Netzeinspeisung
L3 Bei 3AC Kiemmen L1/L2/L3
; Anschius fir Bremswiderstand (Option)
T U
T2 v Motoranschiisse
T3 W
S |
Steuerkemmen TM2
Kiemme | Bezeichnung | Funktionsbeschreibung
1 TRIP Fehier - Ausgangs - Relais 250VAC/1A  30VDC/1A
2 REYAY Funktion durch Parameter F097 und F098 bestimmt
3 FWD Steuerkiemme
4 REV Funktion durch Parameter F003 bestimmt
5 COM Minus (-) fir Kiemmen 3,4, 6, 7, 8 und 9
g gg ; Muti Funktions Eingange
8 sP3 Funktion durch Parameter F056 bestimmt
9 RESET Reset Eingang Funktion durch Parameter F016 bestimmt
10 SYN - Minus (-) Mutti Funktions Ausgang Funktion durch F061
11 SYN + Plus (+) Multi Funktions Ausgang Funktion durch FO61
12 + +5V fir Potentiometer
13 « + fiir Analogeingang / Schieifer Potentiometer
14 /FM - - fur Kemme 12, 13 und 15 ( Analogausgang )
15 FM + + Analogausgang 0- 10V DC
Multi Funktions Ausgang Funktion durch F046
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F059-F060 Reserviert

Fo61

F065 - F067

F068

F069

Multilunktionsausgang (Klemme 10/ 11) max. 35 VDC 50 mA

00:
01:
02:
03:
04:
05:

Laufsignal

Frequenz erreicht

Frequenzbereich FO08 + F009

Frequenz > FOO08 - Ausgang schaltet ab Frequenz > F008
Frequenz < FOO08 - Ausgang bis Frequenz F008 erreicht
Drehmomentenauslosung (abhangig von F078 / F079)

00 - 05 Normal offen
06 - 11 Normal geschlossen

Frequenzausblendung

Frequenzausblendebereich

Beispiel F065 = 10; F066 = 20; FO67 = 30; F068 = 2

Frequenzveriauf:

10Hz t2Hz= 8-12Hz
20Hz +2Hz=18-22Hz Diese Bereiche werden ausgeblendet
30Hz +2Hz=28-32Hz

Motorschutzcharakteristik

XXX0: Elektrothermischer Motorschutz aktiv

XXX1: Elektrothermischer Motorschutz nicht aktiv

XX0X: Elektrothermische Motorschutzcharakteristik fur Standardmotore

XX1X: Elektrothermische Motorschutzcharakteristik fir Sondermotore

X0XX: Uberlastaehutz: Ubersteigt der Nennstrom 103 % im Dauerbetrieb oder 150 % fiir 1
Minute so schaltet der Frequenzumrichter ab.

X1XX:  Uberlastschutz: Ubersteigt der Motorstrom dem unter FO70 eingestellten Nennstrom
113 % im Dauerbetrieb od. 123% fur 1 Minute so schaltet der Frequenzumrichter ab.

OXXX: Freier Auslauf nach Motorschutzauslosung

1XXX:  Uberlastwarnung. Beim Erkennen einer Uberlast blinkt am Display die Meldung

,,OL1" solange bis der Motorstrom wieder < 103% od. < 113% ist.
Achtung: Frequenzumrichterbetrieb wird nicht gestoppt.
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F070

FO71

Zeit [Minute]

F072

FO75

FO76

FO77

+FO78

F079

1,0

Eingabe Motornennstrom

XXX0 Freier Auslauf nach Motorschutzauslésung

XXX1 Frequenzumrichterbetrieb wird fortgesetzt

Warnung ( , 0L2" blinkt am Display bis 110% des Motorstromes wieder unterschritten werden).
X0XX Automatische Drehmomentenanhebung aktiv

X1XX Automatische Drehmomentenanhebung nicht aktiv
1XXX Manuelle Drehmomentenanhebung aktiv

!

>
150% Motorstrom
Eingabewert fir manuelle Drehmomentenanhebung

Motorstrom im Leerlauf

Motorschlupf
Schlupfkompensationsfrequenz

Drehmomenteniberwachung

XXX0 Drehmomenteniberwachung nicht aktiv

XXX1 Drehmomenteniberwachung aktiv

XX0X Drehmomenteniiberwachung im Dauerbetrieb nicht aktiv
XX1X Drehmomenteniiberwachung im Dauerbetrieb aktiv
X0XX Frequenzumrichterbetrieb wird bei Erkennung fortgesetzt

X1XX Freier Auslauf bei Ausidsung

Eingabe Drehmomentengrenzwert

Ausléseverzégerung
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F080, FO81 siehe F001
F082 Energiesparbetrieb
XX00 Energiesparbetrieb nicht aktiv

XX01 Energiesparbetrieb aktiv wenn F056 / 057 od. F058 auf 08 und Multifunktionseingang SP1/ SP2 od.
SP3 geschlossen ist.

F083 Ausgangsspannung bei Energiesparbetrieb

F084 - FO91 Automatischer ProzeRablauf siehe F025

F092:
F093: Achtung: Parameter nicht verandern
F094:
F097 Fehlerkontakt (Klemme 1 + 2)
XXX0 Automatischer Wiederanlauf nicht aktiv
XXX1 Automatischer Wiederanlauf aktiv
XX0X Spannungsverlust nickt aktiv
XX1X Spannungsveriust aktiv
XO0XX Not - Aus extern nicht aktiv
X1XX Not - Aus extern aktiv
0XXX Freier Auslauf extern nicht aktiv
1XXX Freier Auslauf extern aktiv
F098 Fehlerkontakt (Klemme 1 + 2)

XXX0 Uberlast — OL3 nicht aktiv

XXX1 Uberlast — OL3 aktiv

XX0X Elektronischer Motorschutz — OL1 nicht aktiv
XX1X Elektronischer Motorschutz — OL1 aktiv
XO0XX Fehlerkontakt - Normal offen

X1XX Fehlerkontakt - Normal geschlossen

OXXX Ubertemperatur FU - Kiihlkérper nicht aktiv

1XXX Ubertemperatur FU - Kiihlkorper aktiv
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FO099

Reserviert

Kommunikationsmodus ( F100 - F102)

F100
F101

F102

F103 - F122

F123

F124

F125

\dentifikationsnummer fur PC-Kommuaikatio: 1 - 32

Baud rate fur serielle Kommunikation: 0/1/2/3 (4800/9600/19200/38400)

Kommunikationsfestiegung:

XXX0 1 stop bit XO0XX  Without parity
XXX1 2 stop bits X1XX  With parity
XX0X  Even parity OXXX 8 bits data
XX1X  Odd parity 1XXX 7 bits data

1. RS-485 Kommunikation: (RS-485 Schnittstelle ist erforderlich - Ovptxon)
Es konnen maximal 32 Frequenzumrichter mit einem PC - kommunizieren

Reserviert
Ricksetzen auf Werkseinstellung

Alle Parameter werden in die Werkseinstellung zuriickgesetzt

1111 60Hz - Modus
1110 50Hz - Modus

CPU Version

Fehlerspeicher

In diesem Parameter werden die 3 zuletzt aufgetretenen Fehler gespeichert




Rehfuss Electronic

2 Spannung / Freq. Kennlinie andem
3. Parameter F069 und F070
eren

[1. FOOO oder F 096 versucht zu andem
P F096 unterscheidet sich stark vom
lemtteiten Wert

werden
2. Zwischenkreisspannung zu hoch

Anz. Msgliche Ursache Abhilfe / Hinweis Anz. Mdgliche Ursache Abhife / Hinweis l‘
CPF [Softwarefehier [Elektr. Storeinfiisse besetigen 0L2 berlast Umrichter 1. Ubertast - FR zu kien [
TREsaS 2. Spannung / Freq. Kennlinie andem |
R EEPROM - Fehler [EEPROM defekt - Reparatur OL3 Uberlast Moment 1. Uberlast - FR zu kiein |
2. Spannung / Freq Kenniinie andem !
—1- 3. F078 und F079 Werte zu nieder )
—'OLMMUHQ im Stilstand [Uberwachungssystem defekt E.S. INOT - AUS iber Stevereing. _|Not aus iber Multi- Funktons Eingange |
-LV- Unterspannung im Stitstand | 1. Versorgungsspannung prufen bb [Fehler Multi-Funktions Eingang [Abnormale Sgnale 1
——- 2 (berwachungssystem defekt |
-OH- Ubertemperatur im Stilstand | 1. Umgebungstemperatur prufen STPO[Stilstand bei Stop 1. F011=0 0. FO11=3 u. F007<0.1Hz u. i
2 Luftein- und -austritt prifen feingest Freq <0.1Hz
3. Uberwachungssystem defekt 2 FO11= 1/F011-2u FO07<(F006/100) |
. b eingest Frq <(F006/100)
-OC- Uberstrom im Stilstand __ [Uberwachungssystem defekt STP1[Start nicht moglich . Spannungsversorgung en, wahrend |
kiber Steverengange Signal ,START kam
F10=1) u Wiederanlauf nichtmoglich ‘
F016=XXX1) !
. 2 F016=XXX0 ist Wiederanlauf moglich. |
OC-SUberstrom bei Start Motor u. Zuletung auf Kurz- Erdschiub | [STP2NOT - AUS iber STOP - Taste ;
. fprifen Kder Bedieneinheit |
OC-AlUberstrom beim Hochlauf |1 Prufen. ob Motorieistung der LOC |Parameterschutz aktiv 1. Parameterschutz durch FOO4 aktiviert
Unrichterleistung entspricht 2. Richtungsumkehr durch F003 gespertt
R Prifen, ob Motor blockiert ist
3. Hochlaufzet vergrolem
. K. Spannung / Freq Kenniinie andem
OC-C|Uberstrom bei konst. Freq. |!. Lastschwankungen Err1 Funktionsstdrung
Koo | Versuch Froquenz dber A v Tasten |1. FOT1 = 0 setzen
Mersorgungsspannung bier Bedieneinhett zu andem u. FO11>0 |2 F 124 kann nicht geandert werden.
D Versuch F 124 zu andem 3. Parameter im Stop Modus andem.
B Versuch Parameter die wahrend
IBetrieb nicht geandert werden durfen zu
Jandem
OC-d|Uberstrom beim Ricklauf  Ruckiautzet vergroBem Err2 Einstelfehier
1 F007 ist im Bereich von F0s5+F068, | 1. F0B5 - F0B8 oder FOO7 andem
FOB6:2F 068 oder F067+F068 2 FO06 > F0O7 setzen.
P FO06<F007 3. F070 > FO75 setzen.
B FO70<FO75 4. F027 < F028 setzen.
4 FO27>F028
OC-bUberstrom beim Bremsen |1. B! zu hoch - Red| Err3 Einstelfehier (FO38-F040)/(F037-F039) < 65,
2. DC Bremsspannung zu hoch 1. Spannung ! F req.- Kenniinie ist zu stei | (F040-F 04 1)/(F039-0.1) < 65
3. Bremszeit zu lang froos=18 (FOOB-F026)/(F028-F027) < 65
P Anaoger F! 2u steil
OV-CUberspannung 1. Bremszeit zu kurz - Erhohen Err4 Einstelfehler F037>F039>0.1Hz
2 Masse der Last zu hoch P arameter FO37 - F041 falsch eingestelit | FO38>F040>F 041
3. Schwankung d.
Versorgung: nung
LV-C Unterspannung 1. Versorg g zu nieder ErrS Parameterfehler
2. Schwankung 1 Nicht auszufihrende P 1.P; rchtigstelk
. Versorgungsspannung Fur Kommunikation 2F vor ( gung i
3. Hochlaufzet erhohen R Andem der F 101 oder F102 wahrend
Ubertragung
OH-C Ubertemperatur 1. Umgebungstemperatur prufen Er6 Kommunikationsfehler 1. Verbindung prufen
2 Luftein- und -austrt prufen 1. Verbindungsfehler 2. F101 und F 102 prifen
3. Ubertast D Faische Parameterwerte 3. Kommunikationseinstellung prifen
' B Checksummen Fenier 4. Kommunikationsemstebung prifen |
4 K Ubereinstmmungsfehier |
OL1 MUberlast Motor 1. Ubertast - FR zu kien Er7 Parameterfehler 1. Parameter durfen nicht verandert




