
Y-Matrix von C ＝YC
⋅jω C −(( ⋅jω C))

−(( ⋅jω C)) ⋅jω C

⎡
⎢⎣

⎤
⎥⎦

A-Matrix des T-Netzwerkes ＝AT

+―
Y3

Y1

1 ――――
++Y1 Y2 Y3

⋅Y1 Y2

Y3 +―
Y3

Y2

1

⎡
⎢
⎢
⎢
⎢
⎣

⎤
⎥
⎥
⎥
⎥
⎦

Y-Matrix des T-Netzwerkes ＝＝YR

――
a22

a12
−―――
det ⎛⎝AT

⎞⎠
a12

――
−1

a12
――
a11

a12

⎡
⎢
⎢
⎢
⎢
⎣

⎤
⎥
⎥
⎥
⎥
⎦

―――――
⋅Y1
⎛⎝ +Y2 Y3

⎞⎠
++Y1 Y2 Y3

−――――
⋅Y1 Y2

++Y1 Y2 Y3

−――――
⋅Y1 Y2

++Y1 Y2 Y3

―――――
⋅Y2
⎛⎝ +Y1 Y3

⎞⎠
++Y1 Y2 Y3

⎡
⎢
⎢
⎢
⎢
⎣

⎤
⎥
⎥
⎥
⎥
⎦

Gesamtnetzwerk ＝＝Y +YC YR

+⋅C jω ―――――
⋅Y1
⎛⎝ +Y2 Y3

⎞⎠
++Y1 Y2 Y3

−−(( ⋅C jω)) ――――
⋅Y1 Y2

++Y1 Y2 Y3

−−(( ⋅C jω)) ――――
⋅Y1 Y2

++Y1 Y2 Y3

+⋅C jω ―――――
⋅Y2
⎛⎝ +Y1 Y3

⎞⎠
++Y1 Y2 Y3

⎡
⎢
⎢
⎢
⎢
⎣

⎤
⎥
⎥
⎥
⎥
⎦

Umrechnung von Y nach A ＝A

――
−y22
y21

−――
1

y21

―――
−det ((Y))
y21

――
−y11
y21

⎡
⎢
⎢
⎢
⎢
⎣

⎤
⎥
⎥
⎥
⎥
⎦

＝A

+―――――――――――――
⋅Y2 Y3

+++⋅Y1 Y2 ⋅⋅C jω Y1 ⋅⋅C jω Y2 ⋅⋅C jω Y3

1 ―――――――――――――
++Y1 Y2 Y3

+++⋅Y1 Y2 ⋅⋅C jω Y1 ⋅⋅C jω Y2 ⋅⋅C jω Y3

―――――――――――――
⋅Y3
⎛⎝ ++⋅Y1 Y2 ⋅⋅C jω Y1 ⋅⋅C jω Y2

⎞⎠
+++⋅Y1 Y2 ⋅⋅C jω Y1 ⋅⋅C jω Y2 ⋅⋅C jω Y3

+―――――――――――――
⋅Y1 Y3

+++⋅Y1 Y2 ⋅⋅C jω Y1 ⋅⋅C jω Y2 ⋅⋅C jω Y3

1

⎡
⎢
⎢
⎢
⎢
⎣

⎤
⎥
⎥
⎥
⎥
⎦

Leitwerte ＝Y1 ―
1

R1

＝Y2 ―
1

R2

＝Y3 ―
1

R3

Übertragungsfunktion und Eingangswiderstand



Übertragungsfunktion und Eingangswiderstand

＝＝H ((jω)) ――
1

a11
−1 ―――――――――――――――――

R1

++++R1 R3 ⋅⋅⋅C jω R1 R2 ⋅⋅⋅C jω R1 R3 ⋅⋅⋅C jω R2 R3

＝＝ZE ――
a11

a21
―――――――――――――――――

++++R1 R3 ⋅⋅⋅C jω R1 R2 ⋅⋅⋅C jω R1 R3 ⋅⋅⋅C jω R2 R3

++⋅⋅C jω R1 ⋅⋅C jω R2 1

Beispiel

≔R1 10000 ≔R2 R1 ≔R3 R1 ≔C ⋅100 10−9 ≔ω ‥10 40000 ≔f ((ω)) ――
ω

⋅2 π

≔H ((ω)) −1 ―――――――――――――――――――
R1

++++R1 R3 ⋅⋅⋅⋅C 1i ω R1 R2 ⋅⋅⋅⋅C 1i ω R1 R3 ⋅⋅⋅⋅C 1i ω R2 R3

6⋅10⁻¹

6.5⋅10⁻¹

7⋅10⁻¹

7.5⋅10⁻¹

8⋅10⁻¹

8.5⋅10⁻¹

9⋅10⁻¹

9.5⋅10⁻¹

5⋅10⁻¹

5.5⋅10⁻¹

1

1⋅10 1⋅10² 1⋅10³1 1⋅10⁴

f ((ω))

||H ((ω))||

4

6

8

1⋅10

1.2⋅10

1.4⋅10

1.6⋅10

1.8⋅10

0

2

2⋅10

1⋅10 1⋅10² 1⋅10³1 1⋅10⁴

f ((ω))

arg((H ((ω)))) ((deg))


