3 Eingangsfilter fur Schaltregler:

Empfehlungen im Datenblatt beachten.

4 Ausgangsfilter fir Schaltregler:

Empfehlungen im Datenblatt beachten.

5 Eingangsfilter fur Linearregler:

Empfehlungen im Datenblatt beachten.

6 Ausgangsfilter flr Linearregler:

Empfehlungen im Datenblatt beachten.
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FERRIT_6 LDO_3V3_ANALOG FERRIT_7
ESD Diode: 2 oonm - - a VCC/2
Schutz vor Statischer Entladung

LC Filter:
Filterung Gegentakt Stérung

Strom Kompensierende Spule/Ferrit:

Filterung Gleichtakt Stérung
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2 Trennung GND und AGND

Trennung im Layout so friih wie méglich.
Nach der Trennung nicht wieder zusammenfiihren.

Damit die Hohen Frequenzen auf der

Digitalen Masse nicht die Analogen Schaltungsanteile stéren.

GND als Masse Flache realisieren
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7 Filter an den Eingangspins von jeden IC:

Empfehlungen im Datenblatt beachten.
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