Kettenglieder und ihre Vertauschung

Kettenmatrix System 1

Kettenmatrix System 2

Gesamtmatrix

Ubertragungsfunktion
bei I,=0

Ubertragungsfunktion
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Variante 1 (RL +RC)

Ubertragungsfunktion

Ubertragungsfunktion

Zeitkonstanten

Schwingbedingung

Beispiel 1
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Variante 2 (RC+RL)

Ubertragungsfunktion

Ubertragungsfunktion

Zeitkonstanten

Schwingbedingung

Beispiel 2
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Beispiel 3
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