#include <avr/io.h>


  
//Einbinden der Standart I/O Library

#include <avr/interrupt.h>


//Einbinden der Library für Interruptfunktionen

//PORTD:

PD2 Taster für Interrupt

//

PD4 Taster für Testprogramm

int Int=0;




//Init der Interruptvariablen zum Ausführen von Interrupts

//****************************************************************************************************



//Interruptroutine

ISR(INT0_vect)


{


Int=1;



//setzen der Interruptvariable


}

//****************************************************************************************************



//Main

int main (void)

{

 DDRD = 0x03;



//Init PD7 - PD2 als Eingang (Funktionstasten)

 PORTD= 0xFC;



//Pull Up´s an PD7 - PD2 aktivieren (Funktionstasten)

//Initialisierung Interrupt

MCUCR= (1<<ISC00) | (1<<ISC01);

//Interrupt Int0 bei steigender Flanke auslösen

GICR = (1<<INT0);



//Interrupt 0 Enable-Bit im Interupt Control Register setzen (PD2 / Pin 16)

SREG = (1<<7);



//Global Interrupt Enable-Bit in Statusregister setzen

Schreibe „Programm Anfang“;


//Info auf Display

//Tastenabfrage

while (1)




//Endlosschleife


{


if (!(PIND & (1 << PIND4)))

//PORTD4 auslesen -> wenn low Programm "Test" ausführen



{



while (Int<1)




{




Test();

//Aufruf Programm Programm "Test"




}

}












if (Int==1)



//wenn Interruptvariable = 1 ist



{



Schreibe „hat geklappt“;
//Info auf Display



Int = 0;


//rücksetzen der Interruptvariable



}


  }



//endwhile

}




//endmain

//************************************************************************************************

