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( K1.2 }
L2 : . :
| 1 Power Supply :
| ISR C4 :
, ] 470n J
R IR ' 400V~ J
A L
220 ]
2 2w )
V1 J
10M420 | 4oEPS12 ]
1 Pulse stage Timing control
h S1 (Bremszeitselektor, nicht bestiickt) —N—‘ E
3 R6 V12/Pin4 |V12/Pin2 | Bremszeit| Vo ]
. V6 150k 0 0 85 |(default) Rl LS L L CC S
R1 1N4007 R7 0 1 Tis R11 1N4007 v
M5 5k6 1 0 5s 3k3 ~ '
3 1 1 14s s, !
1 Bremsstrom H1 \
—- : =S — LED :
o1 == ] R4 50k A e = grin !
150n : 150k 1R&k34 i
440V~ 4 B - H
] |
i |
1 c8 i
4 V5 220 —— — 1 K2
1 Cc9 !
. : 1N4007 W o ;
: ZPY56 i
! \Z I V8 ]
] va  1N4oo7 [ BZT ]
: [ 30TPS12 4 3 2 1 oac27 A '
] V12 c7 |C5 |Vv10 c6 | V13
: ! 4 12C508A 100n (22, [BZX 100p | BC546
: | | 50V_[ 5V1 50V ! R10 AN
: | 56 7 8||i==== = {0k
R3 V3 R134 !
1 10M420 DB3 10k ]
E i
] — 1
. — 1l
] c2 :
3 100n V
] R13; | R
: 10k 1 10k
{ i
] H
] |
L1 : ]
. Starting logic
X4 ; ]
iORI2Z g :
T 82 ]
b o 100nT J
X3 - Va :
K2 i
X7 .

Bremsgerdat BR 400-25 SO7
von Peter-electronic

DlI. Erich Schnitzer
23.09.2017

1/1




	Seite1

