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4.2, Der A 2030 als Leistungsoperationsverstirker

Dexr A 2030 ist mit seiner Schaltung ein echter Leistungsopera-
tionsverstérker. Flir den Einsatz als Cperationsversiirker wird
der A 2030 mit verbesserten garantierten Daten wie Eingangsoff-
setstrom und Angabe der Gleichtaktunterdriickung CLR als B 165
Busgemessen,

Biid 33 zeigt eipen nicht invertierenden Leistungsoperationsver=-

stérker mit dem & 2030 bzw. B 165.
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{18 33: Der A 2030 H/V als nichtinvertierender Leistungs-

operationsverstéarker.

Flir den Verstirker gilt 2
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Wird die Verstirkung A, = 10 4B kann es auf Grund der geringen
Phasensicherheit besonders beil Frequenzen oberhalb 10 kHz zur

Schwingneigung fihren. Dies ist bedingt durch die interne.Kom-
pensation des Schaltkreises und kann durch schlechten Platinen-

aufbau poch verstarkt werden.



Eine zusifizliche RC ~ Kombination C, Ry von inveriierenden Tine

gang nach Masse kann hier Abhilfe schaffen.

Tir die Bestimmung yon Ry Cq gilt 3

By, = R4
3 T ¢ 9

2—~

B>

G'T P _"fS ."10'5

e
+ o
4 %

U,

|
[t
L
ar}'—-i"___}-J——-l“"“'L = | e

Bild 34e Ra R1

Dexr A 2030 H/V als invertierender Leistungsoperaicnswersiirkss

Bild 34 zeigl den Schaltkreis als invertiercndcn Ieistunpg-
-operationsverstédrker. Die Verstirkung erreccinet

zu §
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Tird die Verstfrkung kleiner ale 10 dB gewzhlt, sind Schaltungs—
mafnanmen wie beim nichtinverdierenden Verstérker notwendig.

snieruhg von 91 gils

[

Twy 3 TYS oy yy
Tir die Dimens

L

~ =D
Oy = oW ¢ 12 )

Flir die Dimensionierung wvon Rj gilt =
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4eTu Frequenzganskorrekiur beim A 2030

Da der A 2030 bereits eine infterne Frecuenzkompensation besitzt,
seine obere Grenzfrequenz aber im Bereich von 150 kiz bis 200 kHAz
liegt, wird im Bild 35 gezeigl, wie durch eine &uBere Beschaltung
die Grenzfrequenz duxch eine RC — Kombinafiioh R, und C, ( siehe
Bild 4 und 25 ) verindert werden kanne

Dabei sollte der Widerstand R, ungeféhr das Dreifache von R,

betragen. Nit C ergib¥ sich die Grenzfzequenz zu =
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B it Hierbei die Bandbreite des zu Uberdragenden NF — Signales.

Die untere Grenzfreaquenz wird bestimnt durch das Gegenkopplungs=

netzwerk R, C, , dem Einkoppelnetzwerk 21 RS » Sowie dem Auskop-
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Bild 35: Fraquenzzengkornekiur veln A 2630 B/

pelellko und den Lastwiderstand.

Frequenzen eingesetzt ist 2u beacinten;

Wird dar Vepstdrker Plr hohe

a8 des Fouchsvot = Glied

z.Bs bei £ = 200 kHz selbst eine Last ven ca, 5 Ohm darstellfe,

Bei 100 iz sind es immsr poch ca. § Qhme




