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LED_Dual_2pin Monostabil: t = 1,1 * R1 * C1
7';, f(PWM) = 2 kHz, die Zeit soll etwa
1.5 mal hther als die PWM—Periode sein.
5 T t =11 ms: Rl = 1 MOhm, C1 = 1 nfF

/.

o



