diskrete Ubertragungsfunktion

Ubertragungsfunktion des Grundgliedes H,(s)= K
<1+T1'3>‘<1+T2°3>
1 —s+T,
Abtast- und Halteglied H,(s)=
N . 1— —s+T K
Ubertragungsfunktion H(s)= .
s (L+Ty+5)+ (1+T,-5)
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Eingangssprung U(s)=— Ulz)=
s z—1
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Riicktransformation (k)= (T:~T) 2
T2_T1
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Beispiel T,:=1 T,:=0.2 K::g
Abtastzeit Ty:=0.1
Vektor k:=0,1..50 t:=0,0.01..10
( = —k Ty
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Strecke zeitdiskret: x, (k)= (- 11) 2
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