1. Steuerung

Kern der ist ein welcher die

Null-Leiterpotential arbeitendem Attiny, welcher die Batterieenergie bilanziert. Ein HM-TRP Funkmodul dient als Bedien-Interface.

fiir die 6 H-Briicken und gg. ein Binarmodul liefert. Dabei kommuniziert er mit einem auf
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Ohne das Schieberegister-Zwischenboard werden die Signale dlrek( aul die Module gegeben. Mit ihm \s( - lalls not\g ein absolut synchrones Signalupdate méglich. K2 E /1\
Zwei Betriebsmodi sind vorbereitet, um den Sinus genau zu WM oder der a +
Bei letzterem wird neben den 5x 51V-Modulen auch ein Batterie mit einstellbarer Spannung (dbit genau) genutzt. Sie enthélt ihrerseits 4 Halbbriicken, ssre1Q—4 )
um aus 4 Sub-Batterien mit 1,2,4 und 8 Zellen eine feine Abstufung der Klemmspannung zu erzeuen. Es wird sich zeigen, welcher Modus der bessere ist. B ED e’ { Arduino Nano
Gespeist wird alles durch externe 5V/1A. Intern werden daraus ig die 15V fir die sowie auf dem A0v2250P REL D13/PBS  PB4/ID12 [—e 2 PU E
+-2.5V fiir den Attiny sowie die kurzschliessbaren 5V fiir den Atmega erzeugt. Das Kurzschliessen ist hierbei eine Methode der schnel\en Ahschallung 3ND aN — 33V PB3/D11 [—e i T SVEXT
aller H-Briicken bei den Fehlern wie und zu hoher DC-Anteil auf der AC-Leitung. REL2 AREF PB2/D10 [— RE1 P
Den Fehlerzustand speichert ein Flip-Flop. Der Fehler viird per Taster mit Monoflop-Entprellung oder PowerOn zuriickgesetzt. e AOPCO PBIDY — I O 1 U455
Die \ zu den H-Bri enthalten neben der Alarm-Leitung ,AUS" (wired-OR) die durchgeschleifte Serielle Verbindung. K3 REZ2 A1/PC1 PBOD8 —e B GND |
Letztere ist ein Relikt, aber auch bei ,dummen* H-Briicken immer noch gut zur von nicht 4 RE3 | A2Pc? o olo 100n 100n
Ohne gesetzten Pullup-Jumper funktioniert die USB-Funktion des Arduino-Moduls zwecks Update oder kabelgebundener Kommumkallon ssR22Q— RE4 | hepcs PRGOS [—e 13 Sk 4
AC-Stréme und -Spannungen werden in je zwei erfasst, um die G in allen L |6 4 REs ®| A4PC4  PDSDS [—e % 4 &0
Hierbei ist auch die Messung der elnzelnen Modulspannungen méglich, indem bei 48V (nur 1.Modul aktiv) fiir die Dauer der Messung die PWM abgeschalten wird “ RE6 & A9/PCS PDa/D4 e o
Ein Kleiner Sattel im ansteigenden Sinus-Signal sollte dazu aussagekraftig genug sein. A0v2250P b AopCe Pbebs TS
Die Relais sind in Ihrer Funktion noch nicht definiert. (Bypass, Transferschalter fiir den PV-WR etc.) GND &N i R o I
Die H-Briicken werden iiber tische G iiber eine ische Leitung iiber nur einen Pin am Atmega gegeniiber einer 2.5V Referenz angesteuert . el I o 1
Ob das auch iiber 1m Kabellange funktioniert wird sich zeigen. o TS0 roomcn |——honom I~ o e
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