SAY 116 X, SAY 115Y ITT

Tachometer und Kilometerzahler

Monolithisch integrierte Schaltung fur den Einsatz in elektronischen
Tachometern mit Kilometerzahler fur Kraftfahrzeuge.

Wie Bild 1 zeigt, enthalt der SAY 115 fur die Geschwindigkeitsanzeige
eine monostabile Kippschaltung mit Schmitt-Trigger-Eingang und Strom-
quelle am Ausgang, deren Strom mit einem Drehspulinstrument ange-
zeigt wird. Zur Steuerung des Kilometerzahlers ist der monostabilen
Kippschaltung ein Binarteiler nachgeschaltet, der uber eine Doppel-End-
stufe die beiden Wicklungen des Schrittmotors fur den Kilometerzahler
speist. Beim SAY 115X hat dieser Teiler funf, beim SAY115Y sechs Stufen.
Ein von der monostabilen Kippschaltung gesteuerter Analog-Ausgang
kann ein zusatzliches Signal beim Uber- oder Unterschreiten einer frei
wahlbaren Geschwindigkeit bewirken.
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Bild 1: Schaltbild eines elektronischen Tachometers mit Vollausschlag
bei f,' = 300 Hz
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ITT SAY 115X, SAY 115Y

Die Ansteuerung erhalt der SAY 115 zweckmaBig vom Getriebe des Wa-
gens, wobei das Ansteuersignal zum Beispiel durch einen Reedkontakt,
einen AbreiBoszillator oder einen induktiven Geber erzeugt werden kann.
Die monostabile Kippschaltung wird von der negativen Flanke des Ein-
gangssignals angestoBBen, so daB ein mogliches Prellen eines gegen
Minus (Masse) schaltenden Reedkontaktes nicht zur Fehlanzeige fuhren
kann, da das Prellen in die metastabile Zeit der Kippschaltung fallt. Die
Kurvenform des Eingangssignals ist beliebig, sofern die angegebenen
Triggerschwellen sicher uber- und unterschritten werden. Die Impuls-
dauer der monostabilen Kippschaltung wird bestimmt durch das RC-Glied
R2/11, C11/12. Sie kann in weiten Grenzen verandert und der Eingangsfre-
quenz angepalt werden.

Der der Eingangsfrequenz proportionale Mittelwert des Ausgangsstromes
aus AnschluBB 6 ist durch das Trimmpotentiometer Ry/;s einstellbar. Die
Widerstande Ry;s und Rz konnen wahlweise zur Eichung des Tacho-
meters benutzt werden. Infolge der Speisung des Anzeigeinstruments aus
einer Stromquelle gehen temperaturbedingte Anderungen des Wicklungs-
widerstandes nicht in die Anzeige ein. Der Temperaturgang der Anzeige
wird nur durch die Bauelemente Rj/1;, R78 und Cj1/12 bestimmt, da der
Temperaturfehler der Stromquelle vernachlassigbar klein ist. Infolge-
dessen tritt auch nach dem Einschalten der Versorgungsspannung prak-
tisch kein thermischer Einlauffehler in der Anzeige auf. Das Drehspul-

meBwerk liegt mit einem AnschluB an Masse, was die Konstruktion ver-
einfacht.

Der Analog-Ausgang liefert, wenn man ihn mit einem Siebkondensator
beschaltet, eine der Geschwindigkeit proportionale Gleichspannung. Mit
Hilfe eines Komparators K kann beim Uber- oder Unterschreiten einer
frei wahlbaren Geschwindigkeit ein Warnsignal erzeugt werden. Die fur
den zweiten Eingang des Komparators erforderliche Referenzspannung
laBt sich mit einem Spannungsteiler (Trimmpotentiometer) aus der am
AnschluB 2 zur Verfugung stehenden stabilisierten Spannung von 6,5V
ableiten. Der Temperaturgang des Schaltpunktes hangt bei dieser An-
ordnung nur ab vom Temperaturgang des Komparators, des Spannungs-
teilers und des RC-Gliedes Ry/11, Crinoe.

Der Binarteiler teilt die Eingangsfrequenz beim SAY 115 X durch 2° :32
und beim SAY 115Y durch 2°:64. Er steuert mit der herunterqeteilten
Frequenz die Doppel-Endstufe an, die aus je zwei NPN-Transistoren in
Darlingtonschaltung besteht. Die beiden Ausgange sind jeweils abwech-
selnd fur die Halfte der Periodendauer des Ausgangssignals im Low- und
im High-Zustand. Beide Ausgange sind mit je einer integrierten Freilauf-
diode versehen, deren Katoden mit Anschluf3 4 verbunden sind.

Um die integrierte Schaltung vor hohen Storspannungen des Bordnetzes
zu schutzen, ist ein externes Siebglied fur die Versorgungsspannung vor-
zusehen. Der Strom fur den Schrittmotor flieBt nicht durch den Siebwider-
stand, so daB auch bei niedriger Batteriespannung ein sicherer Anlauf
des Schrittmotors gewahrleistet ist. Die Kuhlfahnen des Gehauses, An-
schluB 13, sind gleichzeitig der MasseanschluB des SAY 115 und mussen
moglichst gut warmeleitend mit der Kupferschicht der Printplatte veriotet
werden.
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Alle Spannungsangaben sind bezogen auf Anschluf3 13.

Grenzwerte
Versorgungsspannung
dauernd

kurzzeitig, t < 5 ms
Eingangsspannung
Ausgangsstrome

Umgebungstemperaturbereich
Lagerungstemperaturbereich

Empfohlene Betriebswerte

Versorgungsspannung
Eingangsfrequenz
zeitbestimmender Widerstand

Einstellwiderstand fur die Stromquelle
Tastverhaltnis der monostabilen

Kippschaltung
Siebwiderstand
Siebkondensator

Kennwerte bei Ug = 11...16V, Ty = 25°C

Ruhestromaufnahme ohne Motor

Eingangs-Triggerschwellen

Eingangsstrom
bei U; < Ujy

bei U; > U

16 Vv
20 Vv
—-05...+20 V
300 mA
—30 mA

—40...+80 °C
—40...+125 °C
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11...16 Vv
<10 kHz
15...100 k€2
> 100 Q2
<09
33 Q2
> 25 uF
16 mA
2,5 V
3,5 Vv
—100 UA
0

Die monostabile Kippschaltung wird auf der abfallenden Flanke des Ein-
gangssignals beim Unterschreiten von U;;. angestoBen.

Referenzspannung

Arbeitsbereich der Stromquelle

am Ausgang 6

Strom durch das MeBwerk,
Spitzenwert

Dauer der Ausgangsimpulse
(Ausgang 6)

U
Us

6,5 V
0...5 V
2,3V
Ry7/8

0,67 - R2/11 - Cr1/12
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Gleichspannung am Analog-Ausgang

beif =0
bei f = fnox (Tastverhaltnis
tP6/T6 — 0:9)

Ausgangswiderstand des
Analog-Ausgangs

Teilerverhaltnis des Binarteilers
SAY 115 X

SAY 115 Y

Sattigungsspannung an den Motoraus-
gangen bei /3 bzw. I5 = 200 mA
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Uio 6,5
Uio 2.1
Ra1o0 10

U3snh U5$at 1 -2
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