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Modellbildung mechatronischer Systeme (MMS)

Mechatronische Wandler

Reihenschlussmotor mit konstanter Reibung

Eingangsparameter / physikalische GroBen

MessgroBen (elektrisch)
Gleichstromwiderstand R, :=2.3-02
Leerlaufdrehzahl bei U=3.4V  ny =00 wp=2emen, =394.584 1
mwn S
Leerlaufstrom bei U=3.4V I1,;:=544.5 mA
Leerlaufspannung Uy =34V
weitere GroBen (mechanisch)
Massentragheitsmoment Jg:=89.5-gm-cm? =(8.95-10°) kg-m?
konstantes Reibmoment Mp:=292-10"°-N.m
Grundlagen

Wandlergleichungen Uy=R, I +c,, P-w (Gl.1)

M=c,,+®-I,+Mjy (Gl.2)
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Matrixparameter

Leerlaufversuch (Gl.1)

Leerlauf (Gl.2)

Versuch
Versuchsparameter

Wandlerparameter 1

Wandlerparameter 2
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