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Bei einigen Anwendungen ist der Wertebereich der in der Dgl. auftretenden Variablen sowie
ihrer Koeffizienten begrenzt. Vor der Verbreitung der digitalen Rechentechnik wurden diese
und dhnlich gelagerte Probleme mit Analogrechnern geldst, welche nur innerhalb eines
bestimmten Spannungsbereiches arbeiteten. Auch heute kann eine Reduzierung des
Wertebereiches sinnvoll sein, um z.B. mit einer 8-Bit Arithmetik zu arbeiten.

Zur optimalen Ausnutzung der Wertebereiche miissen alle zeitabhangigen Variablen, bis auf
die Variable mit der hochsten Ableitung, transformiert werden. Die hochste Ableitung tritt
nur direkt am Integrator auf und kann deshalb beliebige Werte annehmen.

Zweckmaliger Weise geht man in zwei Schritten vor:

1. Amplitudentransformation

Die Amplitudentransformation wird fiir alle zeitabhangigen Variablen benutzt ,um
sicherzustellen, dass ihr Wertebereich nicht tiberschritten wird.

2. Zeittransformation

Die Zeittransformation wird fir

alle Koeffizienten angewendet, um ihren

Wertebereich nicht zu tiberschreiten.

Die so transformierten Gleichungen werden auch Maschinengleichungen genannt.
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Transformationen am Ausgangsbeispiel
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Transformationen am Ausgangsbeispiel
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Ergebnisse (entnormiert)
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