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3260

) 2-DRAHT, CHOPPER-STABILISIERT,
PRAZISIONS-BIPOLARSCHALTER MIT HALL-EFFEKT

grejquateq

. . Der A3260-- Hall-Effekt-Bipolarschalter ist ein extrem temperaturstabiler und belastbarer Sensor,
Suffixcode ,,LH* Pinnung i
der sich besonders fiir den Betrieb in erweiterten Temperaturbereichen bis +150 °C eignet. Uberlegene
Hochtemperaturleistung wird durch dynamische Offset-Aufhebung ermdéglicht, die die Rest-Offset-Spannung
reduziert, die normalerweise durch Uberspritzen des Geréts, Temperaturabhangigkeiten und thermische

Belastung verursacht wird.

Das Gerat enthalt auf einem einzigen Siliziumchip einen Spannungsregler,
einen Hall-Spannungsgenerator, einen Kleinsignalverstéarker, eine Chopper-
Stabilisierung, einen Schmitt-Trigger und einen Konstantstrom-Open-Collector-
Ausgang. Ein Sudpol ausreichender Starke schaltet den Ausgang AUS. Ein
integrierter Regler ermdglicht den Betrieb mit Versorgungsspannungen von 3,5 bis 24 Volt.

Die Rauschabstrahlung wird durch die Steuerung der Anstiegsgeschwindigkeit des Ausgangsstroms begrenzt.

Das erste Zeichen des Teilenummernsuffixes bestimmt den
Betriebstemperaturbereich des Gerats; das Suffix ,E-" steht fiir -40 °C bis +85 °C
und ,L—" fiir -40 °C bis +150 °C. Drei Gehausearten bieten ein magnetisch
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Zeichnung. PH-003-5

BODEN
VERBINDUNG

WEMERN)

optimiertes Gehause fir die meisten Anwendungen. Das Suffix ,—LH" steht fiir ein
Miniaturgehause mit niedrigem Profil fir die Oberflachenmontage, ,—LT*

Das Anheften wird von der Markenseite aus angezeigt. steht fiir ein Miniatur-Transistorgehduse SOT-89/TO-243AA fur Oberflachenmontage;
wahrend das Suffix ,—UA*" flr ein dreipoliges Ultra-Mini-SIP fir die Durchsteckmontage steht.

MERKMALE
ABSOLUTE MAXIMALE BEWERTUNGEN bei y Interner Stromregler fur 2-Leiter-Betrieb § Kontrollierte Anstiegsrate des
TA=+25°C Ausgangs Y Besténdig gegen physikalische
Belastung y Uberlegene Temperaturstabilitét
Versorgungsspannung, VCC ..........coc.everveerurrones 271V
Sperrspannung, VRCC ... -16 V Magnetische ¥ Betrieb mit ungeregelter Stromversorgung ¥
Flussdichte, B .......... Unbegrenzt Leistungsabgabe Verpolungsschutz y Halbleiterzuverlassigkeit y Geringe
des Pakets, PD . Siehe Diagramm Sperrschichttemperatur GroRe
T i +170°C Betriebstemperaturbereich,
TA ... . -40°C bis +85°C Suffix

Suffix ,L—* WE= -40°C bis +150°C

Lagertemperaturbereich,

S -65°C bis +170°C Bestellen Sie immer nach der vollstéandigen Teilenummer: das Préfix ,A“ + die grundlegende

vierstellige Teilenummer + ein Suffix zur Angabe des Betriebstemperaturbereichs +
ein Suffix zur Angabe des Gehausestils, z. B. A3260ELH.
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2-DRAHT, CHOPPER-STABILISIERT,
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BIPOLARER SCHALTER
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Zeichnung. FH-020-4
Suffixcode ,,UA* Pinnwand Suffixcode ,LT* Pinnung
(SCHLUCK) (SOT-89/TO-243AA)
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Zeichnung. PH-003-7A Zeichnung PH-003-6 z

Das Anheften wird von der Markenseite aus angezeigt.
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2-DRAHT, CHOPPER-STABILISIERT,

PRAZISIONS-HALL-EFFEKT

BIPOLARER SCHALTER

ELEKTRISCHE EIGENSCHAFTEN Uber den Betriebstemperaturbereich.

Grenzen

Merkmal Symbol Testbedingungen Min. Typ. Max. Einheite||1
Versorgungsspannung vee Betrieb 3.5 12 24 \Y
Ausgangsstrom IGND(L) B > BOP -4,0 -6,5 -8,0 mA

IGND(H) B < BRP -11-14,5-18 mA
Hackfrequenz fc —340 - kHz
Ausgangs-Anstiegsrate di/dt CL =20 pF 0,5 ... 2,0 mA/us
Ausgangs-Einschwingzeit tsd CL = 20 pF ——20 us
Riickstrom der Batterie Icc VRCC =-16 V - - -15 mA

HINWEISE: 1. BOP = Betriebspunkt (Ausgang schaltet AUS); BRP = Freigabepunkt (Ausgang schaltet EIN).
2. Typische Daten gelten fur TA = +25 °C und VCC = 12 V und dienen nur zu Konstruktionsinformationen.

MAGNETISCHE EIGENSCHAFTEN Uuber Betriebsversorgungsspannung und Temperaturbereiche.

Grenzen
Merkmal Symbol Testbedingungen Min. Typ. Max. Einheite||1
Betriebspunkt BOP - 10 30 G
Freigabepunkt BRP -30 -10 - G
Hysterese Bhys BOP - BRP —_20-— G

HINWEIS: Typische Daten gelten fur TA = +25 °C und VCC = 12 V und dienen nur zu Konstruktionsinformationen.
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Diese Seite wurde absichtlich leer gelassen
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2-DRAHT, CHOPPER-STABILISIERT,

PRAZISIONS-HALL-EFFEKT

BIPOLARER SCHALTER

SENSORPOSITIONEN

(20,005 Zoll [0,13 mm] Chipplatzierung)

Paketbezeichnung , LH*

AKTIVE FLACHENTIEFE

0,011 Zoll
e 028 mm 0,059 Zoll <
! 1,49 mm
NOM 3 *
0,038 Zoll
0,96 mm

Zeichnung MH-025

Paketbezeichnung , LT*

AKTIVE FLACHENTIEFE

0,030"
. 0,088 Zoll
— ' -—
0,76 mm 2,24mm
Ho - v
0,045 Zoll
1,14 mm

Zeichnung MH-008-8

Paketbezeichnungen ,UA“ und , UA-TL"

AKTIVE FLACHENTIEFE

0,018 Zoll
' 0,080 Zoll
— - ' -
0,46 mm 2.04 mm
NOM ¢
0,056 Zoll
1,44 mm
_\ A
GEBRANDMARKT
OBERFLACHE 1 2 3

Zeichnung MH-011-9A

Obwohl die Sensorpositionierung auf drei Sigma genau ist fir eine
Produktverbesserungen konnen zu geringfligigen Abweichungen fiihren, insbesondere
Anderungen am Sensorstandort.

700

N,

N\
SRR

AN

500
\ Suffix ,~UA*
\\ RyJA = 206°C/W

400
Suffix ,~LT* Suffix ,—LH*
RYJA = 258°C/W 248°C/W

RyJA =
X
300 \

200

N

100

ffix B
Suffix., Suffix L

20 40 60 80 100 120 140
UMGEBUNGSTEMPERATUR in °C

160 180

Zeichnung GH-046-2C
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2-DRAHT, CHOPPER-STABILISIERT,
PRAZISIONS-HALL-EFFEKT

BIPOLARER SCHALTER

KRITERIEN FUR DIE GERATEQUALIFIZIERUNG

Alle Allegro-Sensoren unterliegen strengen Qualifizierungsanforderungen, bevor sie in die Produktion freigegeben werden.
Zur Erlangung der Qualifikation sind, mit Ausnahme der zerstérenden ESD-Tests, keine Fehler zuldssig.

Qualifikationstest Priifmethode und Priifbedingungen Priifdauer Pfoben Kommentare
Voreingenommene Luftfeuchtigkeit (HAST) TA = 130 °C, RH =85 % 50 Std. 7 VCC=VOUT =5V
Hochtemperatur JESD22-A108, 408 Stunden 77 VCC =24V,
Betriebslebensdauer (HTOL) TA=150°C, TJy 165 °C VOUT =20V
Beschleunigtes HTOL TA = 175°C, TJ = 190°C 504 Stunden 77 VCC =24V,
VOUT =20V
Autoklav, Unvoreingenommen JESD22-A102, Zustand C, 96 Stunden 7
TA =121 °C, 15 psig
Hochtemperatur MIL-STD-883, Methode 1008, 1000 Stunden 77
(Backen) Haltbarkeit TA =170°C
Temperaturzyklus MIL-STD-883, Methode 1010, -65 °C 500 Zyklen 7
bis +150 °C
Einrasten - Vorher/Nachher 6
Lektlre
Elektrothermisch - Vorher/Nachher 6
Induzierte Gate-Leckage Lektire
ESD, CDF-AEC-Q100-002 Vorher/Nachher X pro Test bis zum Versagen,
Modell des menschlichen Korpers Lektlre Test Alle Leads > Wird bekannt gegeben
Elektrische Verteilungen GemaR Spezifikation - 30

|
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2-DRAHT, CHOPPER-STABILISIERT,
PRAZISIONS-HALL-EFFEKT

BIPOLARER SCHALTER

FUNKTIONSBESCHREIBUNG

Chopperstabilisierte Technik. Diese Gerate verwenden eine proprietére REG
Technik zur dynamischen Offset-Aufhebung mit einem internen w
Hochfrequenztaktgeber, um die Rest-Offsetspannung des Hall-Elements é—i ﬁé

zu reduzieren, die normalerweise durch Uberspritzen des Geréts, TR ' ——— 5 [}
|
|
|
|
|
|

BALTEN

Temperaturabhéngigkeiten und thermische Belastung verursacht wird. >

Mit dieser Technik werden Geréte hergestellt, die eine auRerst stabile Hall- b
Ausgangsspannung aufweisen, unempfindlich gegenuber thermischem Stress

sind und nach Temperaturzyklen eine prazise Wiederherstellbarkeit
aufweisen. Diese Technik verschlechtert jedoch leicht die Wiederholbarkeit

der Gerateausgabe.

Das Hall-Element kann als Widerstandsanordnung ahnlich einer
Wheatstone-Briicke betrachtet werden. Ein groRer Teil des Offsets ist das Zeichnung EH012
Ergebnis der Fehlanpassung dieser Widerstéande. Die Chopper-
Stabilisierungstechnik gleicht die Fehlanpassung der Widerstéande aus, indem
sie die Richtung des durch die Hall-Platte und die Hall-Spannungsmessabgriffe
flieBenden Stroms andert und gleichzeitig das durch den externen Magnetfluss

induzierte Hall-Spannungssignal aufrechterhalt. Das Signal wird dann von

einer Abtast- und Halteschaltung erfasst.

Betrieb. Der Ausgang dieser Gerate wird eingeschaltet, wenn ein

Magnetfeld (Nordpol) senkrecht zum Hall-Sensor den Auslésepunkt-
Schwellenwert (BRP) tberschreitet. Nach dem Einschalten liefert der

Ausgang einen Strom, der dem Betriebsstrom des Gerats plus einer Stromquelle 10UT + IcC
entspricht (IGND(H)). Wenn das Magnetfeld (Stidpol) Giber den
Betriebspunkt (BOP) erhoht wird, liefert der Ausgang einen Strom, der dem

Betriebsstrom des Hall-Effekt-Sensors entspricht, wobei die Stromquelle

ausgeschaltet ist (IGND(L)). Der Unterschied zwischen den magnetischen l
Betriebs- und Auslosepunkten ist die Hysterese (Bhys) des Gerats. Die

Hysterese ermdglicht ein sauberes Schalten des Ausgangs selbst bei AUsGhNGSSTROM 5
Vorhandensein externer mechanischer Vibrationen oder elektrischer
Stdrungen.

Efenarsll B B ek L

-

IcC
Anwendungen. Es wird dringend empfohlen, einen externen Bypass-
Kondensator (in unmittelbarer Nahe des Hall-Sensors) zwischen der

Stromversorgung und der Masse des Geréts anzuschlieBen, um sowohl -B 0 +B
externes Rauschen als auch durch die Chopper-Stabilisierungstechnik FLUSSDICHTE reommgoases
erzeugtes Rauschen zu reduzieren.

Ausfihrliche Anwendungsinformationen zu Magneten und Hall-Effekt-
Sensoren finden Sie auch im Allegro Electronic Data Book AMS-702 oder im
Anwendungshinweis 27701.

'UA-PAKET
0,95V -

X +

100§
0,1 pF
] = = LIEFERN
- 1 O

Zeichnung EH-011-2A

=
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PRAZISIONS-HALL-EFFEKT

BIPOLARER SCHALTER

PAKETBEZEICHNUNG , LH" (passt
zum SC-74A-L6tpad-Layout)

Abmessungen in Zoll (nur MaRe in Millimetern (KontrollmaRe)

als Referenz)

0,020 0,0079 0,50
0,012 A.‘ | _."‘_0,0050 0,30 A.‘ |"7
v 2=l i ¥ m4] .

3
0,020 Min. .
|
|
1
|
1

1
\./ 0,55 d
oBisg” | REF —* fe—

0,15 .
L 0,049 0,00 ]
0,035 T [ 1

Zeichnung MA-010-3B in

\ f 125
Ui ¥ _ 090

| |

I 1 )

] o | | —

i I

- I | '

| : | i

_.i le— 0,037 —> 'L.— 0,95

Zeichnung MA-011-3 in Zeichnung MA-011-3 mm

HINWEISE: 1. Toleranzen bei Pakethéhe und -breite stellen zuléssige Formversétze dar. Die angegebenen Abmessungen werden an der breitesten Stelle (Trennlinie) gemessen.
2. Genaue Gehause- und Leitungskonfiguration nach Wahl des Anbieters innerhalb der angegebenen Grenzen.
3. Die Hohe beinhaltet nicht den Formangussgrat.

4. Wenn keine Toleranz angegeben ist, handelt es sich um die Nennabmessung.

0,20
4."‘70,127

0,25 Minuten

Zeichnung MA-010-3B mm

ll e m®. 115 Northeast Cutoff, Postfach 15036
- Worcester, Massachusetts 01615-0036 (508) 853-5000
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BIPOLARER SCHALTER

PAKETBEZEICHNUNG , LT
(SOT-89/TO-243AA)

Abmessungen in Zoll (nur

als Referenz)

0,181 0,063 L,
0,173 * 0,055
0,072 _ﬂ o 00173
0.064 0,0138
! r ' A
0,167 0,102 0,090
0,155 1 2 3 0,090 0,084
T W0
| | ‘4| 0,0189
0,047 | | 17 00142
0,035 | | e 00221
" 00173
0,059 : . :
BSC T ™~

;0118 L
B BSC [

Zeichnung MA-009-3A in

Pads 1, 2, 3 und A — Standard-SOT-89-Layout
Pads 1, 2, 3 und B — Version mit geringer Belastung

Nur Pads 1, 2 und 3 — Niedrigste Belastung, aber nicht selbstausrichtend

Zeichnung MA-012-3 in

Mafe in Millimetern (KontrolimaRe)

4,60 1,60
4,40 1,40

1,83 ﬂ e 0,44
1,62 0,35

T 'f ] 5 4
4,25 2,60 2,29
3.94 2,29 2,13

+

0,36
0,89 ‘ 0,56
150 ‘ | 044
BsC ~— ™| ™ ]
3,00 :
™ o Bse

Zeichnung MA-009-3A mm

Pads 1, 2, 3 und A — Standard-SOT-89-Layout
Pads 1, 2, 3 und B — Version mit geringer Belastung
Nur Pads 1, 2 und 3 — Niedrigste Belastung, aber nicht selbstausrichtend

Zeichnung MA-012-3 mm

HINWEIS: Die genaue Gehause- und Leitungskonfiguration liegt innerhalb der angegebenen Grenzen im Ermessen des Anbieters.

www.allegromicro.com
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PRAZISIONS-HALL-EFFEKT

BIPOLARER SCHALTER

Abmessungen in Zoll

(Kontrollmafie)

Paketbezeichnung 'UA'

als Referenz)

Abmessungen in Millimetern (nur

0,164 417
— ’ _—
0,159 4,04
I=l=d l_.!. - ‘
. e == 0,062 e e 1,57
45 0,058 45 147

A

0,117 .

0,122 f ’I-\]

rd

0,085
MAX

—i

0,640
0,600

|

|
)
SIEHE HINWEIS I I

#
—>|

0,095

]

[

—

0,050

BSC

1T

J.
I
:

. 1 1 .
! 3,10 4 “] i
2,97 v '
45° | /{\45“
A |
0,031 —ppf — 216 1b3 0,79 —p
MAX | |
] YD [
' 0,0173 | ‘ 0,44
0,0138 0,35
I T T
0,0189 SIEHE HINWEIS I I | 0’48
0,0142 l ’ l *— 036
| |

1.27
BSC

’4—

Zeichnung MH-014E in

Oberflachenmontierte Anschlussform (Suffix ,,-TL")

241

0,005

0,13

Zeichnung MH-014E mm

0,020
MIN

WOHNUNG.

g

Zeichnung MH-015 in

HINWEISE: 1. Toleranzen bei Pakethdhe und -breite stellen zuléssige Formversatze dar. Die angegebenen Abmessungen werden an der breitesten Stelle (Trennlinie) gemessen.

2. Genaue Gehause- und Leitungskonfiguration nach Wahl des Anbieters innerhalb der angegebenen Grenzen.

3. Die Hohe beinhaltet nicht den Formangussgrat.

4. Der empfohlene Mindestdurchmesser der Leiterplattenbohrung zum Freigeben des Ubergangsbereichs betragt 0,035 Zoll (0,89 mm).

5. Wenn keine Toleranz angegeben ist, handelt es sich um die Nennabmessung.

Zeichnung MH-015 mm

10
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Die hier beschriebenen Produkte werden unter einem oder mehreren der folgenden
US-Patente hergestellt: 5.045.920; 5.264.783; 5.442.283; 5.389.889; 5.581.179; 5.517.112;
5.619.137; 5.621.319; 5.650.719; 5.686.894; 5.694.038; 5.729.130; 5.917.320; sowie

weitere angemeldete Patente.

Allegro MicroSystems, Inc. behalt sich das Recht vor, von Zeit zu Zeit
Abweichungen von den Detailspezifikationen, die erforderlich sein kénnen, um
Verbesserungen bei Leistung, Zuverlassigkeit oder Herstellbarkeit seiner Produkte zu
ermdglichen, sind jederzeit mdglich. Der Benutzer wird gebeten, vor der Aufgabe einer

Bestellung zu tberprifen, ob die Informationen, auf die er sich stutzt, aktuell sind.

Ohne ausdriickliche schriftiche Genehmigung ist die Verwendung von Allegro-Produkten
als kritische Komponenten in lebenserhaltenden Geraten, Vorrichtungen oder Systemen

nicht zulassig.

Die hierin enthaltenen Informationen gelten als richtig und zuverlassig. Allegro
MicroSystems, Inc. ibernimmt jedoch keine Verantwortung fiir deren Verwendung oder
fir Patentverletzungen oder Verletzungen anderer Rechte Dritter, die sich aus der
Verwendung ergeben kénnen.

www.allegromicro.com
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PRAZISIONS-HALL-EFFEKT

BIPOLARER SCHALTER

HALL-EFFEKT-SENSOREN

Teilweise Teil verfigbar Oper. Kennwerte bei TA = +25°C

Nummer Temp. BOP (max.) BRP (min.) Bhys (typisch) Merkmale Hinweise

HALL-EFFEKT-UNIPOLARSCHALTER in der Reihenfolge BOP und Bhys

3240 E/L +50 +5,0 10 chopperstabilisiert 400 1

3209 E +60 15,0 7,7 UW, chopperstabilisiert

3210 E +60 5,0 7 25 uW, Chopper stabilisiert

3361 E +55* +110% 5,0* 2-Leiter, Chopper stabilisiert

3362 E +110 +55 5,0* 2-Leiter, Chopper stabilisiert

3161 E +160 +30 20 2-Leiter

3141 E/L +160 +10 55

3235 s +175 +25 15¢ Ausgang 2
-25 -175 15* 1 Ausgang

5140 E +200 +50 55 2 300 mA Ausgang 1,3

3142 E/L +230 +75 55

3143 E/L +340 +165 55

3144 E/L +350 +50 55

3122 E/L +400 +140 105

3123 E/L +440 +180 105

3121 E/L +450 +125 105

3150 J +40 bis +850 - 20 programmierbar, Chopper stabilisiert 1

HALL-EFFEKT-VERRIEGELUNGEN UND BIPOLARSCHALTERT in der Reihenfolge BOP und Bhys

3260 E/L +30 -30 20 bipolar, Chopper stabilisiert

3280 E/L +40 -40 45 Chopper stabilisiert

3134 E/L +50 -50 27 bipolarer Schalter

3133 K/L/S +75 -75 52 bipolarer Schalter

3281 E/L +90 -90 100 Chopper stabilisiert

3132 KIL/S +95 -95 52 bipolarer Schalter

3187 E/L +150 -150 100*

3177 S +150 -150 200

3625 S +150 -150 200 900 mA Ausgange 1,35
3626 S +150 -150 200 400 mA Ausgange 1,35
3195 E/L +160 -160 220 1,4
3197 M +160 -160 230 1
3175 S +170 -170 200

3188 E/L +180 -180 200*

3283 E/L +180 -180 300 Chopper stabilisiert

3189 E/L +230 -230 100*

3275 S +250 -250 100* 5
3185 E/L +270 -270 340*

Betriebstemperaturbereiche:
S =-20°C his +85°C, E = -40°C bhis +85°C, J = -40°C bis +115°C, K = -40°C bis +125°C, L = -40°C bis +150°C
Hinweise 1. Geschitzt.
2. Ausgang 1 schaltet auf Sudpol, Ausgang 2 schaltet auf Nordpol fir 2-phasigen, bifilar gewickelten, unipolar angetriebenen birstenlosen Gleichstrom
Motorsteuerung.
3. Leistungstreiberausgang.
4. Aktives Herunterziehen.
5. Komplementére Ausgange fur die Steuerung eines burstenlosen Gleichstrommotors mit zweiphasiger bifilarer Wicklung und unipolarem Antrieb.
* Mindestens. $ Maximal
T Verriegelungen schalten sich bei Entfernung des Magnetfelds nicht ein; bipolare Schalter kdnnen-sich-bei Entfernung des Felds einschalten, erfordern aber eine Feldumkehr
fur zuverléssigen Betrieb Uber den gesamten Betriebstemperaturbereich.
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