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Technische Dokumentation
technical documentation
Documentation technique
Schaltungsunterlagen
Wiring diagrams Dokumente Zeichnungs-Nr.: Blatt Bemerkungen
g _g_ . documents drawing No sheet annotations
Caractéristiques de commutation documents numéro de plan feuille remarques
Kabelplan

Standard Kran mit Elektrokettenzug: ST32-ST60

cable diagram
plan de céblage

0279834120 2-3

standard crane with electric chain hoist: ST32-ST60 Strt:r:laufplan 02798 34 12 0 4-9 tl]-Iytt)m?torE.42E42
. . . circuit diagram - oist motor;
Pont standard avec palan électrique a chaine: ST32-ST60 schéma moteur de levage: E42
Klemmenplan
terminal connections 0279834120 10-13
Barrette & bornes
Gerateaufbauplan
Betriebsspannung/Frequenz: 400V/50Hz control box layout 0279834120 14-15
operating voltage/frequency: schéma des équipements
tension de service/fréquence:
Optionen ankreuzen
Steuerspannung: 230V/(42-48V)/50Hz Option mark options
control voltage: option I'option cochez les options requises ;
tension de commande: Aussparsch altung
area protection control 02 798 _ 150 1
Schutzart P54 circuit va-et-vient
protection class Krandistanzierung
norme de protection anti collission device 0279803180 1
le systéme anti-collision
. . o i+ ° "
Ur:g?:)ungsttemperatur. 20°C bis +40°C Funkempfénger
am |<-’>n empera lure. radio receiver 0279810190 1
température ambiante: , )
récepteur radio
Steuergerat Typ DST
control pendant type DST 0279807110 1
unité de contréle type DST
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E w = ! HO7V-K 3 with option
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Einspeisung/Hauptsicherung Option Phasenwdachter Steuertransformator Hauptschitz Hupe
supply/main fuse option phase monitoring control transformer main contactor horn
alimentation/fusible principal I'option contrdleur de phase transformateur de commande contacteur principal klaxon
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+hauseits : . 37, 4 o . o
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400V 3/PE 50Hz *Flr ungeerdet betriebenen Protective measures against Mesures de protection contre
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Hubmotor Temperaturiberwachung heben senken schnell
hoist motor temperature monitoring hoisting lowering fast
moteur de levage contréle de température montée descente rapide
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Katzfahrmotor Temperaturtberwachung links rechts schnell
cross travel motor temperature monitoring left right fast
moteur de direction contrdle de température gauche droite rapide
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Kranfahrmotor 1 Funkentstormodul Kranfahrmotor 2
long travel motor 1 radio interference suppressor long travel motor 2
moteur de translation (sommiers) 1 module blindé moteur de translation (sommiers) 2
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Umschaltzeit
) . ) ) ) switching time
Temperaturtberwachung (Option) vorwarts rickwarts schnell  retard de commutation langsam
temperature monitoring (option) forward backward fast slow
contrdle de température (I'option) avant arriére rapide schnell-langsam lent
fast-slow
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Hubwerk Katzfahrwerk Kranfahrwerk
hoisting gear trolley traveling gear crane traveling gear
réducteur de levage systéme de déplacement du chariot les sommiers
Not-Halt heben senken schnell links rechts schnell vorwérts riickwarts schnell T Ontorfiune T 1
emergency stop hoisting lowering fast left right fast forward backward fast I op tion hOIII'I i
arrét d'urgence montée descente rapide gauche droite rapide avant arriére rapide I pklaxon i
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