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Stromzuführung über Leitungswagen

power supply by festooned cable system

L'alimentation électrique par câble

Stromzuführung über Schleifleitung

power supply by conductor line

L'alimentation électrique par gaine
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vorhanden bei:

existing, if:

:existant avec

sectionneur principal
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1= Stromzuführung über Schleifleitung/power supply by conductor line

L'alimentation électrique par gaine

2= Stromzuführung über Leitungswagen/power supply by festooned cable system
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Stromlaufplan / circuit diagram
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Stromlaufplan / circuit diagram

KSGS 16A

Katze/trolley

=

+

-K41

-K45

Fahrantrieb - FU-A 1. 4. ..

M

3~

-M41-B491

Katzfahrmotor

-X41

-X18

-K42

-K45

-Y41

- SF 1. ....

-G41

~

~

-

+

-X41

-B491

-X41

-X18

Temperaturüberwachung

-X18

-F491

-F491

-K491

links

-X16

-X41

-X18

-S420

-K491

-K41

rechts

-S420

-K491

-K42

schnell

-S420

-S420

-K45

6

13

07.07.08 Me.

09.02.2016

09.02.16

Changes Date Name Date Name

Page:

of:

21 3 4 5 6 7 8

xxxxxx

Huhnd.

DIN ISO

16016

Rev.

18L7
/5.3

18L8
/5.3

18L9
/5.3

18PE
/5.3

6

+A18

1 3 5

2 4 6

1 3

2
7

+A18 4

+Ka

1W

1V

1U

2U

2V

2W

PE

2N 1N

+M41 ϑ

cross travel motor

moteur de direction

+A16

1

+A18

7

7

+A18

1 3 5

2 4 6

R1 R3

R2
7

+A18 R4

2

8

3

9

PE

PE

+M41

+M41

3L110
/5.5

2L100
/5.8

+A16

5

+M41 ϑ

+A16

4

+A18

110

temperature monitoring

contrôle de température

+A18

100

+A18

5

5

1

2

L1

N

4

+A18

11

12 14

+A18

6

7

left

gauche

L
4
1
1

/9
.4

+A16

411

+A16

6

+A18

411

5

+Ka

B21

B22

5

+A18

13

14

+A18

1

1

1

right

droite

L
4
1
2

/9
.5

412

7

412

5

+Ka

A21

A22

5

+A18

23

24

+A18

2

2

2

fast

rapide

L
4
1
5

/9
.5

415

8

415

5

+Ka

A11

A12

5

+Ka B11

B12

+A18

1

2

2

1

PE

02 798 34 12 0

Editor

Proved

Release

Plot Rep. by OriginRep. for Order No. Serial No.

Copyright

according to

<0>

1

2

4

BK

H07V-K

1,5mm²
BK BK PE

Montageplatte

mounting panel

plaque de montage

<0>

<4>

2

1

auf Klemmen steckbar

Installation conformément à des dispositions locales

11
14

11
12

<0>

+Ka

-S420
A11

A22A12

B11

B12B22

11 - 12

21 - 22

11. - 12.

21. - 22.

0

A21

B217 7

7 6

A

B

A

B

XCK-MR54D1

A1

A2

13

23

14

24

1
7x1,5 mm²

-W420FLGöu-JZ

4
7x1,5 mm²

-W420FLGöu-JZ

A2

A1

1

3

5

21

2

4

6

22

<0> Option

option

l'option

2

5

A2

A1

1

3

5

21

2

4

6

22

3

6

A2

A1

1 2

R2R1

R3 R4

43

PE



Stromlaufplan / circuit diagram

KSGS 16A

Kran/crane
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+Kt= +Kopfträger/ cross girder of bridge/ sommier
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Kran/crane
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-F691

Temperaturüberwachung (Option)

-X61

-B691

-X61

-X11

-X11

-X62

-B692

-X62

vorwärts

-X11

-S620

-X11

-X11

-F691

-K62

-K61

rückwärts

-S620

-F691

-K61

-K62

schnell

-S620

-S620

-K63

Umschaltzeit

schnell-langsam

-K625

-K63
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	10 (=+A11-X11)
	11 (=+A100-X100)
	12 (KSGS 16A)
	13 (KSGS 16A)




	174: 
	175: 
	211: 
	212: 
	222: 
	223: 
	247: 
	248: 
	262: 
	263: 
	273: 
	274: 
	284: 
	285: 
	299: 
	300: 
	312: 
	313: 
	323: 
	324: 
	334: 
	335: 
	345: 
	346: 
	358: 
	359: 


