1.

Allgemeines

Der Sehrittmotor SPA 52/60-5683 dient zum Antrieb des Druck-
wagens im Hard-Copy-Drucker SDM 80.
Zus&tzliche Angaben sind dem KROS 0321/01 zu entnehmen.

2. Hauptkennwerte
Haltemoment HH/mNm > 200
bei Phasenstrom IPh/A 0,6 + 5 %
Schrittwinkel B 6
8 Schrittwinkelfehler 1ph/2ph ad/+" 13/30
Startfrequenz1) f /Hz 180
max. Betriebsfrequenz1) f:/Hz 750
& bei Phasenstrom IPh/A 0,6 + 5%
Betriebsspannung Ug/v 36 + 5 %
Betriebsart bipolar
Masse m/kg 0,47 + 5%
c Schutzgrad IP 30
max. Startfrequenzz) famax/Hz 600
max. Betriehsfrequenza) meax/Hz >3 800
max. PhaaenstromB) Ithax/k 0,7
3. Nebenkennwerte
Selbsthaltemoment M_/mNm 4o+ 25 %
Rotortrédgheitsmoment Jp/gem® < 85
e Phasenwiderstand Rpy, /52 7.3£7%
Phaseninduktivitatu) LPh/mH 18 + 15 %
Phasenzahl 2
= Leistungsaufnahme5) P1/W 2,65
Isolationswiderstand Ris/HSB = 100
zul. Betriebsumge-
bungstemperatur dal +5...455
zul. Lagerungstemperatur 1j"L/"C =30...+40
Lagerbelastung radial Fp/N 20
Lagerbelastung axials) FA/N nicht zuldssig
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4. Ansteuerschaltung

ey

;11 bz

1) bei folgender Belastung: M. = 60 miim; J; = 60 gem®
und Ansteuerschaltung 1t. LBild

2) bei M; = 0 und Ansteuerschaltung 1t. Bild

3) unter folgenden Bedingungen:
= 25 °C, 2phasig, bipolar, 100 % Einschaltdauer, ohne
Zulatzkiihlung.
Bei geringerer Binschaltdauer und/oder Zusatzkilhlung sind hdhere
Umgebungstemperaturen oder Strtme zulissig.
Die Bedingungen der Wirmebesténdigkeitsklasse B sind dabei ein-
zuhalten.

4) gemessen mit RLC-MeBbriicke Typ E 317 (Meratronic)

5) bei statischer Stromaufnahme, 2phasig, IPha ; RPh
6) bis zu einer axialen Belastung von 5 N tritt keine axiale
Bewegung des Rotors auf

Dine= Untartoge /sf anser Efgonium,
MiBbrauoh, Vervieifdiligung oder
Mitteltuny an Dritte wird verfoigt.
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7) ber F,% 5N ung feststehernder~ Gehowse
8) Bezugsbasis rur Stotorooket a § _
9) Fase or cer Welleneroer 08mmilang, 30°, gratfre:
a b C |& |€2 |e3 Sy |Ds D> Ly l2 f3
SPA §2/60-5683 793 |79 |78 |79 250 | 16.8| %
SPA 52160-5685 |52 | 4o |47,2 599|5399|365
SPA 52/60-5887 59 |59 59|69 250 | 148 | 05
c
23
i
:,i.; Halbzeug/Werkstoff zul. Abw. fir MaBe
§ § losco| 96 gr 176 |2s v A(:’ﬁ' ohne Toleranzang.
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