// Arduino E1800 Ein/Aus Schalten geht Version 2

void setup() {

  // Alle Pins als OUTPUT
  // Geräte Nummer setzen
  pinMode(22, OUTPUT); //PIO PIN 4 BIT NR.14
  pinMode(23, OUTPUT); //PIO PIN 3 BIT NR.13
  pinMode(24, OUTPUT); //PIO PIN 2 BIT NR.12
  pinMode(25, OUTPUT); //PIO PIN 1 BIT NR.11
  
  // Gruppen Nummer
  pinMode(26, OUTPUT); //PIO PIN 11 BIT NR.10
  pinMode(27, OUTPUT); //PIO PIN 10 BIT NR. 9
  pinMode(28, OUTPUT); //PIO PIN  9 BIT NR. 8
  pinMode(29, OUTPUT); //PIO PIN  8 BIT NR. 7
  pinMode(30, OUTPUT); //PIO PIN  7 BIT NR. 6
  pinMode(31, OUTPUT); //PIO PIN  6 BIT NR. 5

  // Einstell Nummer
  pinMode(32, OUTPUT); //PIO PIN 15 BIT NR.4
  pinMode(33, OUTPUT); //PIO PIN 14 BIT NR.3
  pinMode(34, OUTPUT); //PIO PIN 13 BIT NR.2
  pinMode(35, OUTPUT); //PIO PIN 12 BIT NR.1

  pinMode(36, OUTPUT);   // SPERRE
  pinMode(37, OUTPUT);   // Übernahmeimpuls , "LOW",>120us TTL-Pegel 
  pinMode(38, OUTPUT);   // (falls benötigt)

  


  digitalWrite(22, HIGH);
  digitalWrite(23, HIGH);
  digitalWrite(24, HIGH);
  digitalWrite(25, HIGH);

  digitalWrite(26, LOW);
  digitalWrite(27, HIGH);
  digitalWrite(28, LOW);
  digitalWrite(29, LOW);
  digitalWrite(30, LOW);
  digitalWrite(31, LOW);

  digitalWrite(32, LOW);
  digitalWrite(33, LOW);
  digitalWrite(34, HIGH);   // Hier auf Low stellen und der Empfänger geht aus
  digitalWrite(35, HIGH);

  digitalWrite(36, HIGH);   // SPERRE
  digitalWrite(37, HIGH);   // UEB
  digitalWrite(38, HIGH);   // falls relevant

  // ---------------------------------------------------
  // Übernahmeimpuls
  // ---------------------------------------------------

  digitalWrite(37, LOW);
  delayMicroseconds(200);
  digitalWrite(37, HIGH);

  // ---------------------------------------------------
  // Pins freigeben
  // ---------------------------------------------------

  for (int pin = 22; pin <= 38; pin++) {
    pinMode(pin, INPUT);
  }
}

void loop() {
  // nichts – einmal EIN setzen
}



