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Der DL 102 D enthélt in einem 16poligen DIL-Plastgehduse (siehe |
GehBuselibersioht) 4 Master-Slave-Flip-Flop, die im BCD-Kode (1248)
arbeiten. Die Stellen 10,..15 werden (bersprungen. 0 folgt auf 9

haim Vorwlrte=, 9 auf 0 beim RUckwirtszihlen. Die Anderung des
7hhlerstands wird mit der H-L<Flanke {ibernommen und mit der L-H~-
flanked an die 4 Ausglnge weltergegeben. Der benutzte Eingang (UP |
oder DOWN) bestimmt die Z&hlrichtung, Es darf jeweils nur ,giner l
angenteuert werden (Ruhezustand: beide auf H). Am Z4hlzyklusende
arnoheint am zugeordneten Ubertragsausgang fiir 2&hlimpulsdauer L. ‘
An Ao D kann voreingestellt werden. Die dort anliegenden Werte

werden bei L an LOAD (ibernommen. H an CLR setzt den Zﬁhler zuriick. ’
CLR hat Priorithdt. Mehrstellige Z&hler entstehen durch Verblnden
von BO mit DOWN bzw. von GO mit UP benachbarter Zihler. Die tech- |
nischen Daten des DL 192 D sind in TGL 43204 festgelegt. . :
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DL 192 D
Funktionstabelle

Betriebsart Eing3nge

CLR LOAD UP DOWN A BCD
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ZZzhlen

vorwarts L
rickwarts L

1) TO = UP, vorwarts ab HLLH; 2) BO - DOWN, riickwirts ab L

I Low-High-Flanke; X Pegel beliebig (L oder H) .
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Betriebsbedingungen
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Betriebsspannung
H-Ausgangsstrom
L-Ausgangsstrom
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H-Eingangsspannung Uggy

L-Eingangsspannung Ugyg

Zéhlfrequenz
| Taktimpulsbreite
| Yoreinstellzeit
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Ablaufdiagramm zum DL 192 D
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| Vom.liirts.zﬁhlen. Ruckwartszahlen

. L voreinstelien auf 7
—— Riickstellen auf 0
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