1-wire Temperaturmessung mit DS18B20 und TINY2313 (
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Pro Sensor werden 8 Byte gespeichert, die Grol3e des
der anschlieBbaren Sensoren.
In den ersten 8 Byte wird das Messintervall und der

Auf einem TINY2313 kann man 15 Sensorcodes speicher
Sollen mehr bendtigt werden, dann greift man zum AT
Eeprom fiir 31 bzw.63 Sensoren.

Auch sollte es nicht schwer sein, nach einem Umzug
Temperaturausgabe anzuflanschen.
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Bei gestoppter Messung zeigt sie Dauerlicht.
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Bedingt durch die Verwendung der seriellen Schnitts
notwendig, hier vorgesehen mit 3.686400 MHz.

Der 1-wire-Bus wird an PB.0 angeschlossen, ein Pull

Fur den Betrieb der Sensoren mit einer 2-Draht-Verb
Vorkehrungen getroffen, hier muss in der Funktion O
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Die Kontroll-LED wird an PD.5 angeschlossen (iber 1
Das war's schon.

Achja, wenn der ATMEGA zum Einsatz kommen soll, dan
eine Anpassung fur Eeprom-GréRRe > 256 erforderlich,
Schnittstelle haben einige Register andere Namen.

Viel Spal3 beim Messen,

Michael S.
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