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Magnetkopf

Plattensiapel Kopfirdger Magner-
| bloek

Bild 5.46. Plattenspeicher ( Prinzip)

Pasitionierer (Tauchspule )

baren Schicht belegt wie die Mantelflidche eines Trommelspeichers . Die kreis-
formigen Platten von 30---50 ecm Durchmesser rotieren um eine vertikale
Achse. Fur jeweils zwei einander zugekehrte Plattenflichen ist ein Kopf-
halter mit zwei Magnetkdpfen vorhanden. Durch mechanische Verstellung
(Positionieren) des Kopfhaltersystems werden die einzelnen Spuren einer
Plattenfliche erreicht. Jede Spur vermag eine bestimmte Anzahl von Infor-
mationen aufzunehmen. Die elektromagnetischen Aufsprech- und Abhér-
vorgéinge verlaufen in der gleichen Weise wie am Trommelspeicher.
Plattenspeicher werden vorwiegend als (externe) Zusatzspeicher verwendet.
Kleine Plattenspeicher, die nur iiber eine oder zwei Platten verfiigen, werden
Scheibenspeicher genannt und finden in kleinen Anlagen Verwendung.

Stehende magnetische Speicher

Alle Speicher dieser Kategorie sind als Matrizen aufgebaut, wie sie im Abschn
4.7.4. beschrieben wurden. .

Ferritkernspeicher. Diese Speicher werden bevorzugt als interne Speicher
verwendet, weil sie sich durch geringen Raumbedarf, kurze Zugriffzeiten
(GréBenordnung 10 ys) und groBe Lebensdauer infolge Fehlens bewegter
Teile auszeichnen.
Da der GréBe einer einzelnen Matrix aus verschiedenen Grinden Grenzen
gesetzt sind, werden Speicher mit groBer Kapazitdt durch Ubereinander-
setizen mehrerer Matrixebenen aufgebaut (Bild 5.47a). Derartige dreidimen-
sionale Anordnungen werden in der Fachliteratur als 3D-Speicher bezeichnet.
Sie erfordern auler den Auswahlleitungen in z- und y-Richtung noch weitere
in z-Richtung. AuBerdem kénnen Sperr- oder Blockierleitungen gefidelt
sein, um nicht angesprochene Ringe vor Teilmagnetisierung zu schiitzen.
Die Lesespannung liegt fiir L-Signale in der GréBenordnung 10---100 mV.
fiir O-Signale bei 0---10 mV. Diese geringen Spannungen und der kleim;
Abstand zwischen L- und O-Signalspannungen (er betrigt bei manchen Sy-
stemen nur etwa 10 mV) erfordern gute Verstirker und zusitzliche MaB-
Islah.ﬂl}f;‘n zur Unterdrdﬁ%ktmg von Stérspannungen. Deshalb ist es sinnvoll,
peichermatrizen und Verstérker rdumlich unmi z i
iy mittelbar zusammenzubringen
Ein betriachtlicher Nachteil liegt darin, da der Speicherinhalt beim Lesen
verlorengeht. Wenn er weiterhin aufbewahrt werden soll, muf3 er unmittelbar
nach dem Lesen erneut eingeschrieben werden. Eine Ausnahme bilden die
Read-only-Speicher zam Aufbewahren von Konstanten, bei denen der
Speicherinbalt durch eine entsprechende Verdrahtung festgelegt wird. Sie
kénnen als sog. Mikrospeicher auf leicht auswechselbaren Steclkarten unter-
gebracht und bei Programmwechsel ausgetauscht werden.
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Bild 5.47. Kleiner Ferrithernspetcher
(Kombinat VEB Keramische Werke Hermsdorf; ¥oto: Briiggemann, Leipzig)

a) 3D-Speicherblock; b) Einschub mit Verstirker und Liifter

Diinnschichtspeicher. Wegen ihres geringen Raumbedarfs und der sehr
kurzen Zugriffzeiten werden sie vorwiegend als Zwischenspeicher (Register-
speicher) verwendet. Da ihre Entwicklung noch nicht abgeschlossen ist,
kann mit anderen Anwendungen gerechnet werden.

Die aus Nickel-Eisen-Legierungen bestehenden ferromagnetischen Schichten
werden unter Einwirkung eines Magnetfelds im Vakuum-Aufdampiverfahren
auf Glaskérper als Triger aufgebracht. Die Glaskérper kénnen die Form
kleiner Ebenen oder Zylinder haben. Diese beiden Substratformen fithren zu
unterschiedlichen Speichertypen.

Ebene Diinnschichtspeicher tragen Schichten von etwa 10-% pm Dicke. Die
Herstellung derartig dimnner Schichten ist mit technologischen Schwierig-
keiten verbunden. Eine kreisférmige Fliche von etwa 0,12 mm Durchmesser
reicht zum Speichern eines Bits aus. Ein solches Speicherelement liegh an jeder
¥ Ereuzungsstelle einer Zeilen- und einer Spaltenleitung. Die Leiterziige werden
wie in der Mikroeleltronik aus diinnen Aluminiumschichten aufgebracht. Die
sich kreuzenden Leitungen werden durch Oxidschichten gegeneinander iso-
liert (Bild 5.48a).

Zylindrische Magnetschichten haben eine Dicke von etwa 0,3---1 pm und
lassen sich deshalb leichter herstellen. Die Glaszylinder weisen Durchmesser
von etwa 0,1...0,4 mm auf. Die erforderlichen Leitungen zum Aufzeichnen
und Lesen des Speicherinhalts werden entweder mit einigen Windungen auf
den Zylindermantel gewickelt oder — falls der Glaskorper als Rohrchen aus-
gefithrt ist — durch das Innere des Glaskérpers gezogen. Auf einem Rghrchen
kénnen mehrere Bits untergebracht werden (Bild 5.48b).




