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Realtime Berechnung

Eingabeparameter:
2000 Achtung: Maximal 3000 Schritte einstellbar!
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Speed Limit [steps/sec]
Acceleration Limit [steps/sec²]
PWM Base Freq
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Exponentielle Rampe
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Beschleunigungsverlauf bei S-Förmiger Beschleunigung
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Beschleunigungsverlauf bei S-Förmiger Beschleunigung
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