Ergebnisse

Realtime Berechnung

Eingabeparameter:

Target Position 2500 [steps] Achtung: Maximal 3000 Schritte einstellbar!
Speed Limit 1000 [steps/sec]
Acceleration Limit 300 [steps/sec?]
PWM Base Freq 500000 [Hz]
Lineare Rampe S-Férmige Rampe
1000 3000 1200 3000
900
é 800 2500 g 1000 2500
K »n
U) ~
700 8
g 2000 S 800 2000
» 600 »
£ g £
= 500 1500 £ = 600 1500
g 5 ¢
D 400 B D
2 300 1000 2 400 1000
£ E
G 200 S
2 500 @ 200 500
& 100 3
0 0 0 0
0 1 2 3 4 5 6 7 0 1 2 3 4 5 6
Zeitin sec Zeitin sec
— Geschwindigkeit — Zurlickgelegte — Geschw indigkeit = Zuriickgelegte
[steps/sec] Schritte [steps/sec] Schritte

Seite 1

Schritte



	Ergebnisse

