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Embedded Linux Modul

Features

Vollwertiger Linux Kernel 2.6

180 MHz ARM CPU

Ethernet 10/100 MBit/s
USB-Host- und -Device 12 MBit/s
Standard Industrieschnittstellen
inklusive Treiberbausteinen
Sound 24 Bit, 96 kHz
Entwicklungssystem unter

Linux und Windows XP

Anwendungsgebiete
Messdaten
erfassen
vorverarbeiten
speichern
als Webseite darstellen
per eMail versenden
Gerate
steuern
regeln
Schnittstellenwandlung
uberwachen
Sprachausgabe
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Abmessungen:

Stecker:

E——————————

Versorgung:
CPU:
SDRAM:
DataFlash:

MiniSD:
EEPROM:

Externer Bus:

TWI:

TWI-Pad:

Speaker:

PortX:

1-Wire:

Technische Daten

94mm x 62mm x 15mm

(Hohe Uber Tragerplatine 17mm)

zwei doppelreihige 2,54mm

Steckverbinder a 72 Pin

4,5V..5,5V 210mA (max. 500mA)

AT91RM9200,ARM9 @ 180MHz

32/64MByte SDRAM

2/4AMByte serielles DataFlash,

bootféahig

MiniSDCard-Sockel on Board,

bootfahig, zusatzlich auf externem Bus

256kBit (andere Grolzen moglich),

bootfahig

- Daten-/Adress-/Control-Bus
(A0..15, DO..15)

- gepuffert

- 5V tolerant

- nur bei Zugriff aktiv (EMV-optimiert)

- erweitertes 3,3V Businterface
aktivierbar (A16..A22, Fast IRQ,
Wait, IRQO)

- Two-Wire Interface

- einstellbar 3,3V oder
kompatibel zu externem Signalpegel
von 3,3V...12V

- 8pin SOIC Pad, mit Anschliissen,
z.B. zur Aufnahme eines weiteren
TWI-Device oder eines AVR-ATtiny13

- GPIO-Port mit Open-Drain-Transistor,
z.B. zum Anschluss eines
Piezo-Signalgebers

- zwei GPIO-Signale, kompatibel zu
einer peripheren Signalspannung
von 3,3V...12V

1-Wire-Bus-Controller ermdglicht

den Anschluf? von 1-Wire Devices

CAN-Controller:

Ethernet:

Serial Interface:

SPI-Interface:

USB Host:

USB Device:

Sound:

RTC:

GPIO:

Indikator LEDs:

JTAG:

CAN-Controller mit nachgeschaltetem

Pegelwandler ermdglicht den

Anschluss von CAN-Devices

Vean ! Vean -8V..+18V, V,; 1,5V..3,0V,

max. 1MBit/s

- 10/100MBit/s HD/FD PHY

- automatische CrossOver Erkennung

- TTYD: debug port, RS232 RX/TX,
bootfahig

- TTYO: 3,3VRS232, RX/TX/DCDICTS

- TTY1: RS232, RX/TX/DCD/CTS
(optional RS485 Treiber bestlickbar)

- TTY2: RS232 RX/TX

- TTY3: 3,3VRS232, RX/TX/DCD/CTS

- 3.3V, MISO, MOSI, SCK

- beliebige GPIOs als Chip Select
verwendbar

- USB2.0 compliant Fullspeed
Hostport 12MBit/s

- gibt die CentiPad Versorgungsspan-
nung abgesichert an
angeschlossenes Device weiter

- USB2.0 compliant Fullspeed
Deviceport 12Mbit/s

- ermdglicht Betrieb als ‘selfpowered’
oder ‘buspowered’ Device

- bootfahig

- Voll-Duplex féhig

- Stereo Lineln

- Stereo LineOut

- Stereo Headphone

- Microphone In

- wahlweise GoldCap- oder Batterie-
Pufferung

- zeitgesteuertes Einschalten

- GPI0OO0..5, wahlweise In/Out

- 3,3V kompatibel

- System Aktiv LED

- 6 Anzeige LEDs an GPIO 0...5

optional bestiickbarer JTAG-Stecker

Originalgrof3e



linuxi/home/mah/atmel-linux # ,/usbupload.sh
fitmel at31l USE Device Firmware Upgrade (o) maintech GmbH
found ATIL in stagel boot mode - doing stagel DFU

Downloading
finished affy

kernel (1049 kButes)...

finished al
Downloading
finished al
Jumping to

linuxs homednah/atnel-linux # ssh root@192,168,1,35
root@192,168,1,35's passuord)

b Directory table size 2522 bytes (2,46 Kbytes)
B dfh 66,112 of uncompressed directory table size (3815 bytes)
Filesystem Humber of duplicate files found 1
Adeu/rand Hunber of inodes 360
fdey Homber of files 134
tmp Humber of fraguents 31
Mar, Mumber of symbolic links 157
¢+ 1 Hunber of device nodes O
Hunber of fifo nodes O

Humber of socket nodes O
I& Hunber of directories BO
Humber of uids 1

roat (0]
Mumber of gids 0
Atmel atdl USE Device Firmware Upgrade (c) maintech GmbH
found ATIL in stagel boot mode - doing stagel DFU
% Downloading kernel (1043 kBytes),..
U_ finished after 1050 kBytes,
Downloading initrd...
finished after 2184 kBytes,
Downloading tag...
finished after 0 kButes.
Jumping to init vector,
@1mux:r’homer’mahr’atmelflmux +1

Tinus hon BusyBox vl,|

o
File Monitor Inspect Help
T

Cooperatrve Linu
Monitor0: Attached

Entwickeln unter Linux

Software Tool-Chain

Die Development Software Tool Chain umfasst folgende
Pakete:

Linux far CentiPad
- Kernel 2.6
- CentiPad Hardware Treiber
maintech Bootloader
- Unterstitzt das Booten von verschiedenen
externen und internen Datenspeichern
(z.B. SDCard, DataFlash, USB, RS232)
coLinux fur Entwicklung auf einem
Windows XP System
Application Notes flir den Betrieb der integrierten
Hardware und zum Anschluss externer
Komponenten

Die Entwicklung fur CentiPad ist sowohl unter Linux als
auch Windows XP mdglich. Beide Plattformen arbeiten
mit dem selben Entwicklungssystem.

Bei der Entwicklung unter Windows XP kdnnen die
Quelltexte mit den vertrauten Windows Werkzeugen

bearbeitet werden. Der Ubersetzungsvorgang wird unter

coLinux durchgefuhrt.

Powered by
mainiecing

Entwickeln mit coLinux unter Windows XP

CentiPad Starter Kit

Starten Sie Ihre erste Embedded Linux Anwendung
bereits nach wenigen Minuten — kein Problem mit dem
CentiPad Starter Kit.

Das Break-Out-Board CentiBOB macht die Schnittstellen
des CentiPad uber Standard-Steckverbinder zuganglich
und bietet eine zuverlassige Plattform zum Start eigener
Embedded Linux Projekte.

Dank des ab Werk vorinstallierten Linux-Systems
kénnen Sie gleich nach dem Einschalten Uber die
Serielle- oder Netzwerkschnittstelle Kontakt mit Ihrem
neuen CentiPad aufnehmen.

Das CentiPad Starter Kit beinhaltet:
Hardwareausristung
- Break Out Board CentiBOB
- Embedded Linux Modul CentiPad Pro
- Kabelkit;: LAN, RS232, USB
- Netzteil
Software Tool-Chain
- maintech Linux Distribution Kernel 2.6 -
CentiPad Edition
- maintech Bootloader - CentiPad Lizenz
- fUr Linux und Windows XP

CentiBOB
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Stand 01/2006

eMail: info@centipad.com
Web: www.centipad.com

Hersteller

HAREROD A
Marcus Hasenstab ‘
Frankenstrasse 174

97078 Wurzburg

Tel.: 0931-284601

Fax: 0931-284617

eMail: centipad@harerod.de
Web: www.harerod.de

Technische Anderungen vorbehalten.
Die Rechte aller in diesem Prospekt
genannten Firmen und Firmennamen
sowie Waren und Warennamen liegen
bei den jeweiligen Firmen.
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