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Hier wird die Temperatursicherung vom Mikrocontroller ausgelesen.
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Aktuellen Strom
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An diesen Punkt
wurde die
Stromeinstellung
von der
Frontplatine
wieder zuruck
gefuhrt.
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Diese Bauteile wurden entfernt und auf die Frontplatine gelötet.
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Diese Bauteile wurden entfernt, auf die Frontplatine gelötet und mit dem Atmega16 verbunden.
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Anschluss D

Aktuelle Spannung mit dem Atmega16 einlesen
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Anschluss B

Aktuellen Strom mit dem Atmega16 einlesen
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Dieser Punkt wurde mit dem Ausgang des DA-Wandlers verbunden.
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An diesen Punkt wurde die Stromeinstellung von der Frontplatine wieder zurück geführt.


